MOVA LiDAX Ultra
800/1000,/1200/1600/2000

Manual de utilizare

llustratiile din acest manual sunt doar pentru referintd.
Va rugam sa consultati produsul real pentru acuratete.
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1 Instructiuni de siguranta

1.1 Instructiuni generale de siguranta

* Cititi cu atentie si intelegeti manualul de utilizare fnainte de a utiliza produsul.

: Utilizati numai echipamentele recomandate de MOVA impreuna cu produsul. Orice alta utilizare
este interzisa.

® Nu lasati copiii s& stea in apropierea sau sa se joace cu masina cand aceasta este in functiune.

* Nu utilizati produsul in locuri in care oamenii nu sunt constienti de prezenta sa.

*Nu alergati cand utilizati produsul manual cu aplicatia MOVAhome. Mergeti intotdeauna, aveti grija la
pasii pe pante si mentineti-va echilibrul tot timpul.

* Evitati utilizarea produsului atunci cand existd oameni, in special copii sau animale, in zona de lucru.

* Daca utilizati produsul in spatii publice, plasati semne de avertizare in jurul zonei de lucru cu

urmatorul text: ,Avertisment! Masinad de tuns iarba automata! Stai departe de masinal!

Supravegheaza copiii!” Folositi pantofi rezistenti si pantaloni lungi cand utilizati produsul.

Pentru a preveni deteriorarea produsului si accidentele cu vehicule si persoane, zonele de lucru
sau traseele de transport nu trebuie amplasate pe drumuri publice.

Nu atingeti partile periculoase in miscare, de exemplu, discul lamei, inainte ca acesta sa se

opreasca complet. Solicitati asistentd medicald in caz de vatdmari corporale sau accidente.

‘ Opriti produsul Tnainte de a indepdrta blocajele, de a efectua intretinere sau de a
inspecta produsul. Dacd produsul vibreaza anormal, verificati dacd este deteriorat
fnainte de a-I reporni. Nu utilizati produsul daca vreo parte este defecta.

Nu instalati cablul principal in locuri in care produsul va taia. Urmati instructiunile pentru instalarea
cablului.

: Utilizati numai statia de incarcare inclusa in pachet pentru a incarca produsul. Utilizarea
incorecta poate duce la socuri electrice, supraincalzire sau scurgeri de lichid coroziv din
baterie. in caz de scurgere de electrolit, clatiti cu apd/agent de neutralizare si solicitati
asistenta medicala daca lichidul coroziv intra in contact cu ochii.

Utilizati un intrerupator de circuit de defect la paméant (RCD) cu un curent de declansare maxim de 30 mA
atunci cand conectati cablul principal la priza.

: Utilizati numai baterii originale recomandate de MOVA. Siguranta produsului nu poate fi garantatd cu
baterii care nu sunt originale. Nu utilizati baterii nereincarcabile.

* Tineti cablurile prelungitoare departe de partile periculoase Th miscare pentru a evita deteriorarea
cablurilor care pot duce la contactul cu parti sub tensiune.

" llustratiile utilizate in acest document sunt doar cu titlu de referinta. Consultati produsele

reale. Nu lasati copiii, persoanele cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse sau lipsa
de experienta si cunostinte sau persoanele care nu cunosc aceste instructiuni sa utilizeze
masina. Reglementarile locale pot restrictiona varsta minima a utilizatorului.

Conectati sau atingeti cablurile deteriorate numai dupd ce au fost deconectate de la priza. Dacd
cablul este deteriorat in timpul functionarii, scoateti stecherul din priza. Un cablu uzat sau
deteriorat creste riscul de soc electric si trebuie inlocuit de personalul de service.

.

Nu apdsati tare sau rapid pe produs, deoarece acest lucru poate deteriora produsul.

* Pentru a respecta cerintele de expunere la RF, trebuie s3 mentineti o distantd de siguranta de cel putin 35
cm intre dispozitiv si oameni.

)

Pentru a incarca bateria, utilizati numai statia de incarcare detasabila furnizata impreuna cu aparatul.

.2 Instructiuni de siguranta pentru instalare

* Evitati instalarea statiei de incdrcare n locuri in care oamenii risci si se impiedice de ea. Nu
instalati statia de Tncarcare 1n locuri in care exista riscul de acumulare a apei.

.

L4 ~ - . . ' . . . . . . . .
Nu instalati statia de incarcare, inclusiv accesoriile acesteia, la mai putin de 60 cm de materiale inflamabile. Defectiunile
sau supraincalzirea statiei de incarcare si a sursei de alimentare pot reprezenta un risc de incendiu.
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1.3 Instructiuni de siguranta pentru utilizare

* Tineti mainile si picioarele departe de lamele rotative. Nu vd asezati mainile sau picioarele aproape
sau sub produs cand este pornit.

.

Nu ridicati si nu mutati produsul cand este pornit.

: Parcati robotul la statia de incarcare sau opriti-I cand exista oameni, in special copii sau animale, Th zona
de lucru.

’ Asigurati-vd ca nu existd obiecte precum pietre, crengi, unelte sau jucirii pe gazon. In caz
contrar, lamele risca sa se deterioreze atunci cand intra in contact cu un obiect. Nu asezati
obiecte deasupra produsului sau a statiei de Tncarcare. Nu utilizati produsul daca butonul
de oprire nu functioneaza.

.

.

* Evitati coliziunile dintre produs si oameni sau animale. Dacd o persoani sau un animal intré in calea
produsului, opriti-I imediat.

Opriti intotdeauna produsul cand nu este in functiune.

* Nu utilizati produsul simultan cu un aspersor. Utilizati functia de programare pentru a va asigura
ca produsul si aspersorul nu functioneaza simultan.

Evitati sa plasati un canal de conectare acolo unde au fost amplasate aspersoare.

Nu utilizati produsul daca exista acumulari de apa in zona de lucru, de exemplu, in timpul ploilor abundente sau pe terenuri mlastinoase.

.4 Instructiuni de sigurantd pentru intretinere

Opriti produsul cand efectuati intretinere.
* Dupad spalare, asigurati-va cd produsul este asezat pe sol in pozitia sa normald, nu cu susul in jos.
* Nu intoarceti produsul pentru a curita sasiul. Dacd il intoarceti in scopul curitdrii, intoarceti-I in

pozitia corectd dupa aceea. Aceastd masurd de precautie este necesara pentru a preveni
pdtrunderea apei in motor si afectarea functiondrii normale.

* Scoateti stecherul din statia de incdrcare sau utilizati dispozitivul de oprire Tnainte de a curita sau efectua
intretinere la statia de Tncarcare.

* Nu utilizati un aparat de curatat cu inalta presiune sau solventi pentru a curdta produsul.
1.5 Siguranta bateriei

Bateriile litiu-ion pot exploda sau provoca incendii daca sunt demontate, scurtcircuitate, expuse la apa,
foc sau temperaturi ridicate. Manipulati-le cu grija, nu dezasamblati sau deschideti bateria si evitati orice
forma de interventie electricd/mecanicd. Pastrati-le ferite de lumina directd a soarelui.

L4 ~ - - . . . . - T . A - - . .
Utilizati numai incarcatorul de baterie si sursa de alimentare furnizate de producator. Utilizarea unui incarcator si a unei
surse de alimentare necorespunzdtoare poate provoca socuri electrice si/sau supraincalzire.

* NU INCERCATI SA REPARATI SAU SA MODIFICATI BATERIILE! incercirile de reparatii pot duce la
vatdmari corporale grave din cauza exploziei sau a socurilor electrice. Daca apare o scurgere,
electrolitul eliberat este coroziv si toxic.

® Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de personal autorizat.

1.6 Riscuri reziduale

Pentru a evita ranirea, purtati manusi de protectie cand inlocuiti lamele.
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1.7 Simboluri si inscriptii

AVERTISMENT -

Cititi manualul de utilizare Tnainte de a incepe sa utilizati masina.

AVERTISMENT -

Pastrati o distanta sigura fata de masina cand o utilizati.

el =]

AVERTISMENT -

Activati dispozitivul de blocare inainte de a lucra cu sau de a ridica
masina.

AVERTISMENT -

Nu va deplasati pe masina.

I | | B >

AVERTISMENT -

Este interzisa eliminarea acestui produs ca deseu menajer obisnuit.
Asigurati-va ca produsul este reciclat Th conformitate cu reglementarile
locale de protectie a mediului.

|
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Produsul respecta directivele CE aplicabile.

C€

.lJ Cititi instructiunile Tnainte de Tncarcare.

—_—— Curent continuu

I:] Clasa Il

UTILIZARE PREVAZUTA

Acest produs de gradina este destinat taierii ierbii in gospodariile private. Este conceput
pentru a tdia frecvent si a mentine un gazon mai sanitos si mai ingrijit ca niciodata. in

functie de dimensiunea gazonului dvs., masina de tuns iarba poate fi programata sa taie
oricand si cat de des doriti. Nu poate fi folosita pentru sapaturi, periere sau deszdpezire.

g

Prin prezenta, Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. declara ca modelul de echipament radio MXXM2100/MXXM3100/
MXXM4100/MXXM5100/MXXM6100 masina de tuns iarba este in conformitate cu Directiva 2014/53/UE. Textul complet al

declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmatoarea adresa de internet: https://www.mova.tech/

pages/declaration-of-conformity.

Produsul este in conformitate cu reglementdrile britanice PSTI. Textul complet al declaratiei de

conformitate este disponibil la urmatoarea adresa de internet: https://www.mova.tech/pages/statement-of-

compliance-for-uk-psti.

Pentru un manual electronic detaliat, vizitati https;//www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.
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2 Introducere produs

2.1 Ce este Tn cutie?

0 =

¢ 4 -3
4 9
49 &
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oapac de protectie LiDAR

e'u rn de incdrcare

(cu un cablu de extensie de 10 m)

aursé de alimentare

eiui de cablu x 8, cheie hexagonala

@urubelnitﬁ
mPénzé fara scame

elobotul
e’lacé de baza
@erie de curdtare

aame de rezerva si suruburi x 9

@ Manual de utilizare

@Ghid de pornire rapida
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2.2 Prezentare generald a produsului

Buton de oprire

Capac superior

Senzor de ploaie

Buton rotativ

Indicator luminos de stare?

LiDAR!

Afisaj

Contacte de incdrcare

Maner

Compartiment
baterie

Disc de tdiere UltraTrim ™

Roata frontald

Compartiment AirTag

Modul de legatura ¢

Roata motrice

Camera frontala’

1: LiDAR ajutd la colectarea de informatii despre mediu si faciliteaza pozitionarea robotului,
evitarea obstacolelor si detectarea apei si a murdariei. Distanta de detectare (la 100 kix) este de 40 m la
10 % reflectivitate si 70 m la 80 % reflectivitate. Campul vizual este de 360°.

2: Doar modelul LIiDAX Ultra 1200/1600/2000 este echipat cu indicator luminos de stare.

3: Camera frontala detecteaza obstacole, limitele gazonului si prezenta umana. Unghiul imaginii este de 89°
(orizontal), 58° (vertical), 97° (diagonal). Rezolutia este de 2 MP.

4Doar modelul LiDAX Ultra 1600/2000 este echipat cu modul de legatura.




Lampa de stare

Culoare Semnificatie
Lumina rosie continui A apdrut o eroare.
Lumina albastra continua Robotul este in modul standby.
Lumineaza
wr;rbermuem Robotul efectueaza o sarcina sau este in pauza.
albastru

Lumi dintermitent N s " P
ajacaza ntermiten Robotul se incarcd in statia de incircare.

Lumind verde continud Bateria este complet incircata.

* Robotul patruleaza

WuRRR
it am ten
galben * Videoclipul in timp real de la camera frontal este afisat prin intermediul aplicatiei.
.
Nota: Puteti personaliza timpul de activare si scenariile lampii de stare pe Pagina dispozitivului > > Lampa. .

2.3 Introducere in modulul de legatura

Modulul de legatura ofera conectivitate la reteaua mobila 4G si serviciul GPS.

* Conectivitatea la reteaua 4G va permite s3 monitorizati de la distant starea robotului si sd incepeti
sarcini de taiere fara nicio conexiune Wi-Fi.

* GPS-ul incorporat va permite si urmariti locatia robotului in timp real in Google Maps prin intermediul
aplicatiei si sa primiti notificari daca se misca in afara zonei cartografiate specificate.

2.3.1 Activati serviciul de legatura

Serviciul de legdturd este activat automat cand porniti robotul. Veti vedea cad -l|||se aprinde atat pe ecranul robotului
cat si in aplicatie, ceea ce confirma ca activarea a reusit. Pentru a verifica starea serviciului de legatura si

data de expirare, accesati Pagina dispozitivului > > C o n e x i u n > Modul de legatura.

Serviciul de legatura este oferit gratuit in perioada specificata in sectiunea Specificatii, de la momentul
activarii. Pentru a prelungi serviciul dupa expirare, contactati echipa post-vanzare MOVA.

Nota:
.
Modulul de legatura este blocat daca serviciul de legatura nu este reinnoit in termen de trei luni de la expirare. Pentru a

reactiva serviciul, aduceti modulul la un centru de service MOVA - reactivarea poate implica taxe.

.
Modulul de legatura este conceput pentru a fi utilizat exclusiv cu masinile de tuns iarba MOVA. Orice stare anormala
detectata in Serviciul de legatura poate duce la suspendarea serviciului dumneavoastra. Dacd se intdmpla acest lucru,
contactati serviciul de asistentd pentru clienti MOVA pentru a primi ajutor pentru restabilirea serviciului.

2.3.2 Scoateti modulul de legatura

Precautie:
® Purtati manusi de protectie pentru a evita ranirea.

® Asigurati-va ca capacul de protectie este fixat pe LIDAR Tnainte de a Tntoarce robotul.




oOpre§te robotul.

(%

6A§ezagi robotul pe o suprafatad moale si intoarceti-| cu susul in jos.

@Degurubagi 4 suruburi pentru a scoate capacul cu ajutorul unei surubelnite.
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2.4 Introducere in compartimentul AirTag

Compartimentul AirTag accepta AirTag-uri sau alte dispozitive de urmarire care
v gjutd sd 196 aliza i s S Wrmgniti robotul dvs. Vd rugam sd reineti:
Pentru a instala sau a scoate AirTag-uri:

o Opriti robotul. @ Acoperiti LIDAR-ul cu capacul sdu de protectie.

ggezagi robotul pe o suprafata moale si intoarceti-I cu @ nvisay catarama pentru a scoate suportul AirTag.
susul in jos.

9 Introduceti AirTag in suport sau scoateti-| din suport. @ Reinstalati suportul.

+@
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3 Instalare

3.1 Alegeti un loc potrivit

Asezati statia de incdrcare pe o suprafatd pland, langd marginea gazonului si
in apropierea unei prize electrice. Asigurati-va cd locul indeplineste
urmgtoarele.s e i nds. ookl are wn. 5.6 mRakW-RipuLe L g Noe:

asigura o conexiune stabila intre robot si aplicatie.
* Asigurati-va ca solul este suficient de moale pentru a putea ancora cuiele de cablu.

* Solul este pe un teren plan. Orice inclinatie poate face ca robotul si se rostogoleasca inapoi si sa piarda contactul.

I R
- \
£
\\ —

* Pastrati un spatiu liber de cel putin 1 m, fard obstacole, in stanga, in dreapta si in fata statiei de incdrcare.
* larba din jurul locului este mai scurtd de 6 cm.

" Daci iarba este mai fnaltd, taiati-o mai intdi cu o masin de tuns iarba obisnuita. larba inaltd poate face
dificila intoarcerea robotului la statia de Tncarcare.

A N
- =
3.2 Instalati statia de Tncarcare
ontroduce;i turnul de incarcare in placa de baza pana cand auziti un clic.
7y }
£
£33
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@ixagi placa de baza pe sol cu cuiele de cablu furnizate folosind o cheie hexagonala.

- R

L =

L =

&necta;i sursa de alimentare la cablul prelungitor si apoi conectati-I la o priza electrica. Tineti sursa de
alimentare la cel putin 30 cm deasupra solului.

Nota: Indicatorul LED de pe statia de incarcare se aprinde albastru constant cand existd curent.

(f




acoate;i capacul de protectie LiDAR.

Puneti robotul in statia de Tncdrcare pentru a-lincarca. Asigurati-va ca contactele de
incdrcare ale robotului si ale statiei de ncarcare sunt conectate corect. Nota:
* Lampa indicator clipeste verde cand robotul se incarca cu succes in statia de incdrcare.

.
Daca doriti sa construiti un garaj pentru protectie suplimentara, utilizati un garaj MOVA adecvat, disponibil in magazinele
locale sau online. Daca utilizati un garaj non-MOVA, exista riscul sa apara probleme in timpul incarcarii.

s ™

Green Light

Indicator LED pe statia de incarcare

Culoarea indicatorului LED
L Semnificatie
lampii

1. Exista o problema cu statia de incarcare (de exemplu, o problema cu
curentul sau tensiunea de incdrcare).

Rosu intermitent/fix
2. Robotul se andocheaza in statia de incarcare, dar incarcarea este anormala (de exemplu,

contactele de Tncdrcare sunt scurtcircuitate).

Lumina albastra fixd Statia de incdrcare este alimentata. Robotul nu este in statia de incarcare.
Clipeste verde Robotul se incarcd in statia de incarcare.
Lumina verde fixa Robotul se afld in statia de incarcare si este complet incarcat.

—a
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4 Pregatiri inainte de prima utilizare
4.1 Familiarizati-va cu panoul de control

Panoul de control din interiorul capacului superior are urmatoarele functii.
+Moduri: Comutati intre taierea pentru intreaga zona si taierea marginilor.

-Program: Afisati si activati/dezactivati ,Programul de primavara sivard” si ,Programul de toamna si iarnd”.

-Setari: Acces la configuratiile de tdiere, cum ar fi eficienta taierii, inaltimea de taiere, obstacol

inaltimea de evitare si protectia Tmpotriva ploii/inghetului. Puteti gestiona, de
asemenea configuratiile robotului, inclusivcodul PN, volumul, limba etc. Nota:

unctiile plot Tiactualfzate in func ted € versiunea so ftwar

[CR AT ]

Afisaj

Press [>| to start all

Pornire/oprire Start

Buton rotativ

napoi Acasd

Afisaj

lkon Stare

Nivelul bateriei (Afiseaza nivelul actual al bateriei.)

incdrcare (Robotul a fost andocat cu succes in statia de incdrcare.)

Bluetooth (robotul este conectat la aplicatie prin Bluetooth.)

IR |

Wi-Fi (Robotul este conectat la aplicatie printr-o retea Wi-Fi.)

o I I I Serviciul de legatura (serviciul de legatura este activat.)

| @ Program (O sarcina este programata pentru astazi si nu a inceput inca).




Butoane

Buton

Functie

Pornit/oprit O

Pentru a porni/opri robotul, apdsati si mentineti apasat butonul ( l ) timp de 2 secunde. Asiguraii-vé ci

este n afara statiei de incarcare.

Start Dl

Pentru a incepe tunderea pentru intreaga zond sau pentru a relua sarcinile intrerupte,
apésagi pe Mtimnncuhﬂde;i capacul superior al robotului pentru a confirma.

Acasa O

Pentru a trimite robotul inapoi la statia de incarcare pentru incarcare, apasati butonul

si inchideti capacul superior al robotului pentru a confirma.

Tnapoi O

Pentru a naviga cu un nivel mai sus in meniu, apasati butonul O .

Buton rotativ

Apdsati butonul rotativ pentru a confirma selectia in meniuri.

Apasati si mentineti apdsat butonul rotativ timp de 3 secunde pentru a activa modul de asociere Bluetooth.

Rotiti butonul rotativ in sensul acelor de ceasornic/invers acelor de ceasornic pentru a naviga prin meniu.

Start + Inapoi

Apdsati si mentineti apdsate butoanele Dlsi \D simultan timp de 3 secunde pentru a reseta robotul la

setdrile din fabrica.

Acasa + Inapoi

Apésati si mentinefi apdsate butoanele O;i \Dsimultan timp de 3 secunde pentru a deschide pagina Despre n

Setdri. Pagina Despre dispare dupa 5 secunde.

Buton rotativ +

Tnapoi

\Dsimul(an timp de 3

Pentru a reseta codul PIN, apdsati si mentineti apasat butonul rotativ si butonul

secunde.

Stop

Apasati butonul Stop pentru a opri robotul. Codul PIN trebuie introdus pe
panoul de control pentru a relua functionarea.

4.2 Setari initiale

Efectuati setdrile de baza inainte ca robotul sa fie gata sd inceapa sa lucreze.

4.2.1 Setarea limbii si a codului PIN

Gbeschideti capacul superior al robotului.




@Apésati si mentineti apasat butonul (I_) de pe panoul de control timp de 2 secunde pentru a porni robotul.

Obs: Robotul porneste automat cand este andocat in statia de incarcare.

0

OSeIectagi limba preferata

Rotiti butonul rotativ Tn sensul acelor de ceasornic pentru a cobori si in sens invers acelor de
ceasornic pentru a urca pentru a selecta limba. Apasati butonul rotativ pentru a confirma.

QSetarea codului PIN

1. Rotiti butonul rotativ pentru a selecta o cifrd intre 0 si 9. Rotiti n sensul acelor
de ceasornic pentru a creste si in sens invers acelor de ceasornic pentru a micsora.

2. Apdsati butonul rotativ pentru a confirma si a seta urmatoarea cifra.

3. (Optional) Daca doriti sa modificati cifra anterioara, rotiti butonul rotativ in sens invers

acelor de ceasornic pana cand cifra devine 0 si apoi continuati sa rotiti inca o data. Observati:
Nu setati codul PIN la ,,0000”.

& bh Set FIN

Dan't set tm 000" Don't set to 0000

4. Introduceti din nou codul PIN pentru a finaliza setarea codului PIN.
Obs:  Odata ce codul PIN este setat, il puteti actualiza oricand navigand la Setari

> Modificare cod PIN in aplicatie sau selectati Setari > Modificare PIN pe ecran.

—



4.2.2 Conectarea robotului la internet
Tnainte de a configura reteaua:

: Asigurati-va ca robotul si dispozitivul dvs. mobil sunt conectate la aceeasi retea Wi-Fi.
* Asigurati-va ca dispozitivul dvs. mobil se afla la o distanta de 10 m de robot.

® Activati functia Bluetooth pe dispozitivul dvs. mobil.

gnat,i codul QR pentru a descarca aplicatia MOVAhome pe dispozitivul dvs. mobil. De
asemenea, puteti descarca aplicatia MOVAhome din App Store sau Google Play.

Download on the

App Store
oR >. Get it on

P#" Google Play

&)

4 MOVAhome
'a)eschidegi aplicatia MOVAhome, creati un cont si conectati -va.
aionectagi—vé prin una dintre urmatoarele metode:

.

® Scanati codul QR: Accesati ﬁ Dispozitiv si apasati pe L Scanati codul QR pentru a vd conecta. Scanati codul QR care

se afla in interiorul capacului superior al robotului pentru a va conecta.

® Adaugati manual: Accesati ﬁ Dispozitiv si apasati pe Adaugati . Apoi selectati modelul robotului dvs. pentru a v conecta.

* Cautare automati: Robotul cautd dispozitive in apropiere. Apasati pe robotul dvs. din lista de
dispozitive detectate pentru a va conecta.

,mati instructiunile din aplicatie pentru a finaliza conectarea la reteaua Wi-Fi.
Observatie:

* Utilizati o retea cu o singurd band cu frecventa de 2,4 GHz sau o retea cu band& dubli cu
* frecventa de 2,4/5 GHz. Asigurati-va cd reteaua dvs. Wi-Fi nu are un firewall si nu este criptata.
In caz contrar, configurarea retelei poate esua.

=



ﬁoésayi si mentineti apasat butonul rotativ de pe panoul de control timp de 3 secunde. Robotul
comuta in modul de asociere Bluetooth.

Ty

@Urmagi instructiunile din aplicatie pentru a finaliza asocierea.

4.2.3 Alte setari

Deconectati robotul

Robotul se conecteaza automat la contul MOVAhome dupa ce asocierea a avut succes. Fiecare dispozitiv
poate fi conectat doar la un cont. Nu poate fi conectat la un alt cont in acelasi timp.

Pentru a asocia robotul cu un cont nou, trebuie mai inti sa-| dezlegati. Pentru a-| dezlega:

1. Deschideti aplicatia MOVAhome. Accesati ﬁ Dispozitiv .

2. Localizati numele robotului dvs. Daca aveti mai multi roboti conectati la contul dvs. MOVAhome, glisati spre
stdnga sau dreapta pentru a accesa pagina pentru robotul pe care doriti sa-| editati.

3. Apasati pe ‘ langa numele robotului.

4. Selectati Sterge .

Important: Cand robotul este deconectat, toate datele utilizatorului de pe robot vor fi sterse permanent de pe server.

Cum iti partajezi robotul?
1. Apasati pe ‘ langa numele robotului.
2. Selectati Partajeaza dispozitivul .

Notd: Puteti gestiona accesul utilizatorilor pentru functii specifice in Setdri > Partajeaza dispozitivul .

Cum ma deconectez de la contul meu MOVAhome sau il sterg?

. e >
1.Accesati am Eu Cont.

2. Selectati Deconectare sau Sterge contul
Reseteaza-ti robotul

Cand resetati robotul la setarile din fabricd, toate datele de pe robot vor fi sterse. Puteti

reseta robotul in unul dintre urmatoarele moduri: - Apdsati si mentineti apasat Start si Inapoi
butoanele de pe panoul de control simultan timp de 3 secunde.

- Accesati Setari si selectati Reseteaza robotul prin intermediul afisajului.




5 Cartografiaza-ti gradina

Obs.: Verificati urmatoarele inainte de cartografiere:

.
Nivelul bateriei robotului este mai mare de 50%.

o Capacul de protectie LiDAR este indepartat.

*® Capacul superior este inchis.

* Robotul se andocheazi corect in statia de incdrcare.

-~

5.1 Creati limita virtuala

Retineti urmatoarele inainte de a incepe cartografierea:
Mergeti la 5 m in spatele robotului in timpul cartografierii.

‘I
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] - - 0 ° .
* Robotul poate naviga pe pante cu o inclinatie de pand la 45 % (24 ) Pentru rezultate mai bune la tiiere,

< R ; . . 0 °
se recomanda totusi ca inclinatiile zonei de lucru sa fie mentinute sub 25 % (14 )

a ™

25% (14°)

o J

® Pentru zonele mai inguste de 60 cm, setati-le ca poteci, astfel incat robotul si poata trece prin ele. Pentru mai multe

informatii, consultati 7.1.3: Setati calea .

//L/a% \ //Ua; \

® . Daca gazonul este cu mai mult de 4 cm mai inalt decat solul adiacent, mentineti robotul la cel putin 10 cm de margine. Dacid

gazonul dvs. este la acelasi nivel cu solul adiacent, robotul poate traversa linia de granita pentru rezultate
optime de tdiere de-a lungul marginilor.

- R

M
>10cm
-—

g

o
® Asigurati-va ci unghiurile de virare sunt mai mari de 90 . Unghiurile mai mici de 90° pot face dificil pentru robot sa

obtind o taiere curata.
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Incepe cartografierea:

1. Apasati PE€incepe cartografierea prin intermediul aplicatiei, apoi robotul Tsi verifica starea si se calibreazi.

0 -

e 4 M

S - |- -

N

Avertisment: Acesta pardseste automat statia de incarcare pentru a efectua calibrarea. Fiti precaut.

2. Telecomandati robotul pana la marginea gazonului si apasati pe Stabiliti punctul de pornire pentru a seta punctul de pornire al granitei.

- D

3. Cartografiati zona de lucru. Sunt acceptate urmatoarele doua metode.

® Telecomandati robotul astfel incat sa se deplaseze de-a lungul liniei de granitd a gazonului si sa cartografieze zona de lucru.

* Activati modul Detectare automata a granitei pentru a cartografia zona de lucru. Robotul este alimentat de
un algoritm Al avansat si poate identifica granitele fara a fi nevoie de ghidare manuala.

Observatie:

Modul Detectare automati a granitei necesitd granite clare ale gazonului si ar trebui utilizat in timpul zilei pentru a

asigura o vizibilitate adecvata. Evitati utilizarea acestei functii in conditii de lumina slaba sau ploioase.

* VA recomandam sd urmariti robotul cand utilizati modul Detectare automatd a granitei. Daci

robotul nu reuseste sa detecteze corect granitele, puteti oricand sd incheiati modul Detectare
automatd a granitei si sa comutati la telecomanda.

® Asigurati-va ci camera frontald a robotului este curata si nu este blocata.

a—




m de punctul de pornire, puteti apasa nchide granita pentru a finaliza
-ean

4. Cand robotul se intoarce la 1

setarea limitei.
e
P
/ b3y
P

> Editati pentru a ajusta harta dupa finalizarea cartografierii.

5. (Optional) Editati harta.
Alternativ, puteti accesa Pagina dispozitivului >

Desi robotul poate evita automat obstacolele, este totusi necesar sa transformati zonele cu risc de accidente prin
cadere, de exemplu, piscine si cutii cu nisip, in zone interzise. Marcati obiectele pe care doriti sa le protejati (de exemplu,

aetagi zona interzisa
un strat de flori, o trambulina, o gradina de legume sau o radacina de copac expusa) ca zone interzise.

adiugagi sau extindeti zone
+ Crearea mai multor zone

Daca gazonul dvs. este separat de drumuri sau daca aveti mai multe
pelyze izolate .PULEILEANLIN YA S3.£h6ALZ0NE o &dlcry . Notd

ncat robotul sa poatd naviga intre zone.
< - 80 I3
- )
¢ 2 E o
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- Pentru a extinde zonele existente
Puteti extinde o zona existentd crednd zona pe care doriti sd o includeti. Daca cele doud zone se
suprapun, acestea sunt imbinate automat.
< Eeand as. k& v 4 <
® L » -
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9 Seteaza traseul

Pentru zone izolate, creeaza un traseu pentru a le conecta. Zonele izolate
ﬁlai nn mlccuI u’mnrtttr,%) go@ulfl sel c'jl;tali;see a%lqeoalr’ldlélfashurgnuthascucuel ErlibaLlJlE i arrgab Ou'llu" Obser\@l!]e:
Observati: Dacd gazonul dvs. este impdrtit de pasaje mai inalte de 4 cm asezati un obiect adecvat

cu o panta la fel de mare ca pasajul (de exemplu, o rampa).

| 24cm

- Pentru a conecta doua zone de lucru izolate

Pentru zone izolate, creeaza trasee pentru a le conecta. Altfel, acestea nu vor fi accesibile robotului.
Observatie: Asigurati-va ca punctul de inceput si de sfarsit al traseului se afla ih zona de lucru.

4 N
: & ™ o
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& -— @ B & @ -
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- Asa conectati zona de lucru si statia de incarcare

Daca statia de incdrcare nu se afla in zona de lucru, creeaza un traseu pentru a o conecta la zona de
lucru. Observatie:

" Asigurati-va cd un capat este in interiorul zonei de lucru si cd celalalt capat este chiar in fata statiei de
incarcare. Este recomandabil sa aliniati sectiunea spre statia de incarcare.

' Cand creezi trasee pentru a conecta zona de lucru si statia de incircare, nu andocati de la distanti robotul la statia
de incarcare. Altfel, exista riscul ca LiDAR sa fie blocat, ceea ce poate duce la esecul maparii.

r ! T )
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9 Separati si combinati zonele

impartiti o zond in pdrti mai mici sau imbinati zonele care au fost impdrtite intr-o zond mai mare.
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6. Apdsati pe Terminare harta.
Observati:

* Nu mutati robotul manual cand creati granita, altfel existd riscul ca cartografierea sa esueze,

L a ~ . . A A . e . ~ - a .
Cand incepe cartografierea, andocati mai intdi robotul de la distanta in statia de incarcare cand cartografierea este
finalizata. Altfel, exista riscul ca LiDAR sa fie blocat, ceea ce poate duce la esecul cartografierii.

5.2 Adaugati o a doua harta

Functia Hdrti duale este conceputd pentru situatiile in care robotul nu poate circula
autonom intre diferite peluze sau cand sunt necesare mai multe hdrti. S-ar putea sa fie
nevoie sd creati o a doua hartd daca:

* Peluzele din fata si din spate nu pot fi conectate. Existd o
* diferentd mare de Tnaltime Tntre peluze. Aveti mai multe
* proprietati, dar doar un singur robot. Peluza dvs. este

« prea mare pentru o singura harta.

Nota: Daca peluzele dvs. sunt conectate intre ele si se afla in capacitatea robotului, puteti utiliza in schimb o

configuratie multi-zona.

Pentru a cartografia a doua peluza:

=
£ 5
il
Zone A Zone B ZETE
Zone G
Zone D




1. Pregatiti statia de incarcare.
® Daci ati achizitionat o a doua statie de incarcare, instalati-o pe celdlalt gazon.

® Dacd nu, mutati robotul si statia sa de incircare manual pentru a incepe cartografierea celuilalt gazon.

2. Navigati la Pagina dispozitivului > si apasati pe Addugati hartd in MOVAhome pentru a crea a doua harta.
3. Cand ati terminat cu a doua hartd, puteti comuta intre harti prin & > Utilizati.

Obs:
® Cand schimbati harta, setdrile pentru scheme si tundere se aplicd hartii curente.
* Puteti achizitiona o statie de incarcare suplimentara si o puteti instala pe cealaltd harta pentru un confort sporit. Cu o statie

de incdrcare separatd instalata pe cealalta hartd, trebuie doar sa mutati robotul manual intre doud harti.

6 Utilizare 6.1 Tncepeti
tunderea pentru prima data

Sfaturi inainte de tundere:

® Utilizati o alta masind de tuns iarba pentru a tunde iarba la o inltime de maximum 10 cm.

M Curatati gazonul de obstacole, de ex. resturi, gramezi de frunze, jucarii, cabluri si pietre. Asigurati-vd ca niciun copil sau animal de companie
nu se afld pe gazon cand robotul tunde.

* Umpleti toate gaurile din gazon.

imea de tdiere si directia de taiere).

* Setati setdrile de tundere in aplicatie in prealabil (de ex. eficienta tunderii

Puteti alege una dintre urmatoarele doua metode pentru a incepe tunderea.




a) Pornire prin panoul de control

1. Deschideti capacul superior al robotului.

2.Selectati Mod pe ecran si apasati butonul rotativ.

3. Rotiti butonul rotativ pentru a selecta modul de tiere.

4. Apasati butonul Dl si inchideti capacul superior al robotului pentru a confirma. Robotul paraseste statia de incarcare

si incepe tdierea pentru intreaga zona.




b) Porniti prin intermediul aplicatiei
1. Deschideti aplicatia.

2. Selectati un mod de tdiere si apdsati Start pentru a incepe tdierea.

6.2 Taierea gazonului cu Harti duble

1. Mutati robotul manual pe harta pe care doriti sa o taiati.

2. Selectati harta corecta in aplicatie inainte de a incepe lucrarea de taiere,

Nota: Cand schimbati harta, setarile pentru programe si taiere se aplica hartii curente.

Cum gestionati problemele cu bateria descarcata sau incarcarea?

Pentru sarcinile cu o singura statie de incarcare, robotul risca sa-si descarce bateria si sa provoace o

eroare de incdrcare, deoarece nu poate gdsi statia de incarcare, daca nu mutati manual statia de

incdrcare pe cealaltd harta impreuna cu robotul. Urmati acesti pasi pentru a rezolva aceasta
problema: 1. Mutati robotul manual pe harta cu statia de incdrcare pentru incdrcare.

2. Aduceti robotul Thapoi pe harta initiala dupa incarcare. Acesta va relua tdierea automat. Observati:
Nu schimbati harta in aplicatie Tn timpul acestui proces. Acest lucru asigura ca robotul si aminteste

ultima pozitie si poate continua de unde a rdmas.

3. Repetati acesti pasi dupad cum este necesar pana cand intregul gazon este taiat.

6.3 Pauza

Pentru a intrerupe sarcina de tdiere curenta, puteti apasa butonul Stop de pe robot sau apasati Pauza
n aplicatie.

Notd: Robotul nu poate fi pornit direct prin intermediul aplicatiei dup ce Butonul Stop a fost apdsat. Introduceti codul PIN pe
panoul de control pentru a continua lucrul.

SAU =l W a

6.4 Continua

Pentru a continua sarcina cand robotul este oprit, apasati butonul Dlsi apoi inchideti capacul superior al robotului

pentru a confirma. Robotul continua sarcina de taiere anterioara. Alternativ, puteti apasa Continua in

aplicatie pentru a continua tdierea.
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6.5 Reveniti la statia de Tncarcare.

Pentru a trimite robotul fnapoi la statia sa de incarcare:
1. Apdsati pe Ope panoul de control.
2. Confirmati pentru a intrerupe sau anula sarcina curenta.

3. Inchideti capacul superior al robotului pentru a confirma. Robotul se intoarce automat la statia de incdrcare pentru

incarcare.
Alternativ, puteti selecta incepeti si reveniti la statie in aplicatie pentru a trimite robotul inapoi.
w4 Eme sm
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7 Aplicatia MOVAhome
Aici gasiti mai multe informatii

Aplicatia MOVAhome este mai mult decat o simpla telecomanda. Exista multe lucruri pe care le puteti face prin intermediul aplicatiei:
controla de la distanta diferite setari, experimenta diferite moduri de taiere si ajusta programele de taiere.

7.1 Setari de taiere a ierbii

Functie Locatie in aplicatie Descriere
Pagina dispozitivului > Robotul ofera diferite moduri de tdiere. Puteti comuta intre
Mogur de taiere Panoul de optiuni de mod diferite moduri prin intermediul aplicatiei, inclusiv Taiere
n stanga sus pentru Tntreaga zona, Taierea zonei, Taierea marginilor,
colt Taierea la fata locului si modul manual.

Cénd prima harta este gata, robotul creeaza automat doua programe
saptamanale de tdiere a ierbii, in functie de dimensiunea gazonului. Acestea
sunt ,Programul de primavard si vara” si ,Programul de toamna si

iarna”. Cu functia de program, puteti lasa complet

Program Pagina dispozitivului > munca zilnica de taiere a ierbii robotului. Singurul lucru pe care

trebuie sa-I faceti este sa intretineti robotul in mod regulat. Nota:
Daca sunteti ingrijorat ca robotul va va deranja pe dvs. sau pe

vecinii dvs. atunci cand lucreaza independent in anumite ore, puteti
accesa Setdri > Nu deranja si puteti seta ora Nu deranja in aplicatie.

Personalizati-va gazonul adaugand forme.
Pagina dispozitivului > >

Forme de tdiere Formele definite sunt excluse de la tdiere in toate modurile de tdiere.

Editati > Forme Puteti schimba pozitia, dimensiunea sau le puteti elimina in Forme.

Discul de lama UltraTrim ™ este proiectat sa se miste spre

partea cand atinge marginile gazonului, oferind o taiere mai

4— uniforma. Va rugam sa retineti: Puteti configura setari
UltraTrim ™- Paginadispozitiului > 3—F > suplimentare de taiere
disc de lama A=

im ™
UltraTrim prin 3—¥ . Utilizati modul General pentru a aplica setirile

pe toate zonele de tdiere sau comutati la modul Personalizat
pentru a defini setari individuale de tdiere pentru fiecare zona.




7.2 Functii de protectie impotriva intemperiilor

Daca sunteti ingrijorat ca conditiile meteorologice nefavorabile pot afecta cosirea, puteti activa urmatoarele
.

functii de protectie impotriva intemperiilor pe Pagina dispozitivului > % in aplicatie.

Functie Descriere

Cand aceasta functie este activata, robotul Intrerupe automat
cosirea si revine la statia de incarcare cand ploua. Puteti seta
timpul pentru protectia impotriva ploii in aplicatie. Nota:

Cosirea ierbii umede poate deteriora gazonul. Este recomandabil sa prelungiti

Protectie ploaie

timpul de protectie, astfel incat iarba sa aiba timp sa se usuce fnainte de a o cosi din nou.

Cosirea la temperaturi sub 6° C poate provoca daune permanente
gazonului. Din motive de sigurantd, bateria nu se Tncarcd ca masurd de
sigurantd. Pentru a va proteja gazonul si robotul, puteti activa feuronecCrietiaanti-nghes .

Protectie anti-inghef
Cand este activata, robotul intrerupe automat cosirea si revine la statia de
incarcare cand temperatura scade sub 6° C si continua

cosirea cand temperatura creste peste 11° C.

7.3 Protectie antifurt si functii de siguranta

Aceasta sectiune descrie protectia antifurt si functiile de siguranta ale robotului, inclusiv alarme
pentru ridicare sau deplasare in afara hartii, locatie Tn timp real, avertismente despre prezenta
umana si o blocare pentru copii pentru a preveni utilizarea accidentala.

Pentru a activa functiile de protectie antifurt si de sigurantd, accesati Pagina dispozitivului > n aplicatie. .

Functie Descriere

Cand aceasta functie este activatd, o alarma este declansatd imediat cand robotul este ridicat, si
Alarmé ridicare

robotul este blocat. Introduceti mai intai codul PIN pe robot pentru a continua functionarea.

Alarma daca se

A Cand aceasta functie este activata, robotul este blocat si alarma este
afla in afara . ’

declansata imediat daca robotul se afla in afara hartii.

hartii
Locatie in timp real Cand aceasta functie este activatd, puteti afisa locatia actuald a robotului in Google Maps.
Prezenti umani Cand aceasta functie este activatd, robotul trimite notificari cind prezenta umana
este detectatd detectati.
Cand este activatd, robotul este blocat dacd nu se iau masuri timp de 5 minute cand
Blocare . . . < . < o .. =
pentru copii capacul este deschis. Activati aceasta functie daca sunteti ingrijorat ca copiii

vor folosi robotul.

Nota: Functiile alarma daca se afla in afara hartii si locatia in timp real sunt disponibile numai cand

serviciul de link este activat.




7.4 Functii TrueGuard

Cu acest robot, puteti supraveghea gradina dvs. cu video in timp real si patrulare in locuri
specifice prin intermediul aplicatiei.

Functie Descriere

Atingeti u pentru a vizualiza un flux video live de la camera frontald a robotului, astfel incat sa
Video in timp real
puteti monitoriza gradina dvs. oricand si oriunde.

Cand robotul este in modul standby, il puteti trimite sa patruleze anumite limite sau locuri din
Patrulare gradina dvs. prin intermediul aplicatiei. Puteti accesa aceasta functie accesand

o > Patrulare .

7.5 Incircare

.

Puteti ajusta setdrile de incircare prin Pagina dispozitivului > > incircare in aplicafje.

7.5.1 Perioada de incarcare personalizata
Cu functia Perioada de incarcare personalizata puteti personaliza perioada de incarcare a robotului la ore specifice.
Cand este activatd, robotul se Thcarca singur pana la un nivel sigur al bateriei cand nivelul

bateriei este scdzut si nu existd sarcini de taiere a ierbii, si finalizeaza doar o incarcare
completa Tn perioada de Tncarcare specificata.

7.5.2 Verificati nivelul bateriei

- Nivelul bateriei pentru incarcare automata: Setati la ce nivel al bateriei robotul ar trebui sa se intoarca automat la

statia de incarcare.
- Nivelul bateriei pentru a relua sarcinile: Setati nivelurile bateriei la care robotul ar trebui sa reia automat
sarcinile de tdiere neterminate.
Nota: Echipa de dezvoltare MOVA efectueaza continuu actualizari OTA (Over-the-Air) si intretinere a
firmware-ului si a aplicatiei. Cautati notificari de actualizare sau activati functia Actualizare automatd pentru a

mentine firmware-ul si aplicatia actualizate si pentru a accesa mai multe functii.

8 Intretinere

Pentru a imbunatati performanta si durata de viata a robotului, curatati-1 in mod regulat si nlocuiti
piesele uzate conform intervalelor de mai jos:

Parte Interval de inlocuire
Lame La fiecare 6-8 sdptamani sau mai devreme
Perie de curatare La fiecare 12 luni sau mai devreme
Nota:
® Puteti verifica timpul rimas pentru lame si peria de curatare navigand la Pagina dispozitivului > 5 >

Consumabile si intretinere in aplicatie. Dupa ce ati inlocuit consumabilele conform solicitarii, accesati

pagina de detalii a consumabilului si apasati Tnlocuit pentru a reseta cronometrul.

Daca ati marcat zone in gradina dvs. pentru curatarea si service-ul de rutina al robotului, puteti specifica

puncte de ntretinere pe harta navigand la Pagina dispozitivului > > Accesati punctul delintretinere > Editati punctul .
Odata ce punctele de intretinere sunt setate, trebuie doar sa apasati Accesati si sd ghidati robotul catre locurile specificate pentru o

intrefinere
usoara.




8.1 Curatare

Curdtati regulat robotul pentru a preveni acumularea de resturi de iarba si murddrie si infundarea
discului lamei si a rotilor motrice, ceea ce poate afecta performanta robotului la tdiere, andocare si
miscare. Vd recomandam sd utilizati un kit de curatare disponibil in magazinele locale sau online.

A Avertisment: Opriti robotul si deconectati statia de incarcare inainte de curdtare.
Avertisment: Asigurati-va ca capacul de protectie LiDAR este fixat pe LiDAR fnainte de a intoarce robotul cu susul in jos pentru a evita

deteriorarea LiDAR.
- Carcasa, sasiul si discul lamei:

1. Opriti robotul. 2. Acoperiti LIDAR-ul cu capacul sau de protectie.

3. Tntoarceti robotul cu susul in jos.

& Avertisment: Nu atingeti lamele cand curdtati sasiul. Purtati manusi cand curdtati.

Avertisment: Nu utilizati un aparat de curatat cu inaltd presiune pentru curdtare. Nu utilizati detergenti pentru curdtare.

5. Utilizati o carpa fara scame pentru a curata usor senzorul LiDAR.

‘l
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- Contacte de incarcare si camera frontala:

Utilizati o carpa curata pentru a sterge contactele de Tncarcare de pe robot si statia de incarcare si curatati si
camera frontald. Pastrati contactele de incarcare si camera frontala uscate dupa curatare.

+ Roti motrice:

Utilizati o perie pentru a indeparta noroiul de pe roti pentru a asigura o aderenta buna.

8.2 Inlocuirea componentelor

- Inlocuiti lamele

Pentru a mentine lamele ascutite, trebuie sa le Tnlocuiti in mod regulat. Va recomandam sa inlocuiti lamele la
fiecare 6-8 saptamani sau mai devreme. Utilizati numai lame originale MOVA.

A Avertisment: Opriti robotul. Puneti-va manusi de protectie inainte de a inlocui lamele.

Notd: inlocuiti toate cele trei lame simultan pentru a asigura un sistem de tdiere echilibrat.

1. Opriti robotul. 2. Acoperiti LIDAR-ul cu carcasa sa de protectie.

MOVA
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3. Asezati robotul pe o suprafatd moale si intoarceti-I 4. Slabiti suruburile cu o surubelnita in stea.

cu susul in jos.

5. Scoateti cele trei lame si suruburile. 6. Aliniati lamele noi cu gaurile de pe discul lamei

si fixati-le cu suruburile.

+ Tnlocuiti peria de curitare

Cand peria de curatare a senzorului LiDAR este uzata, peria se poate destrama sau deteriora, ceea ce afecteaza
performanta de curdtare. Inlocuiti in mod regulat peria de curdtare pentru a mentine un rezultat bun de
curatare. Va recomandam sa nlocuiti peria de curatare o data la 12 luni sau mai devreme.
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9 Baterie

Tn cazul depozitirii pe termen lung, incircati robotul o dati la 6 luni pentru a proteja bateria. Deteriordrile bateriei cauzate de
descarcarea profunda nu sunt acoperite de garantia limitata. Nu incarcati bateria la o temperaturd ambientald mai mare de 40°
C sau sub 10° C. Temperatura de depozitare pe termen lung a bateriei trebuie sa fie intre -10 si 35° C.

Pentru a minimiza daunele, va recomandam o temperatura de depozitare pentru baterie intre 0 si 25° C.

Notd: Durata de viata a bateriei robotului depinde de cat de des este utilizat si de cate ore este in
functiune. Dacd bateria este deteriorata sau nu poate fi incdrcatd, nu aruncati bateria uzatd sau
defectd Tn orice mod. Respectati reglementdrile locale de eliminare a deseurilor.

Mod de incarcare cu putere redusa:

Cand modul de incarcare cu putere redusa este activat, functiile care nu sunt legate de incarcare sunt dezactivate (afisajul

si reteaua sunt oprite).

® Pentru a activa modul de incércare cu putere redusi, apasati si mentineti apasat butonul Dl si Osimultan siapasati
simultan de 5 ori rapid pe butonul O . Veti auzi un mesaj vocal: Modul de incarcare cu putere redusa este

activat.

® Pentru a dezactiva modul de incdrcare cu putere redusd, reporniti robotul sau apasati rapid de 5 ori pe butonul (l)

10 Depozitare pe timp de iarna

- Robotul

a. Incdrcati complet bateria inainte de a opri robotul.

b. Curatati bine robotul inainte de a-| depozita pentru

iarnd. c. Puneti capacul de protectie LiDAR.

d. Depozitati robotul in interior intr-un loc uscat, la o temperatura peste 0°C.
- Statia de incdrcare

Deconectati statia de incdrcare si depozitati-o intr-un loc uscat si racoros, ferit de lumina directa a soarelui.

Notd: Dupd depozitarea pe timp de iarnd, statia de incarcare trebuie reinstalatd si robotul pus in ea
pentru a se Tncdrca. Daca reinstalati statia de incdrcare intr-un alt loc, robotul actualizeaza automat
locatia statiei imediat ce Tncarca si pdrdseste statia. Dacad intampinati erori de pozitionare din cauza
unor modificdri majore Tn gradina dvs., va recomandam sa remappati zona.

11 Transport

in cazul transporturilor pe distante lungi, asigurati-va ci robotul este oprit. Vi recomanddm si
utilizati ambalajul original. Puneti capacul de protectie LiDAR.

Avertisment:
® Opriti robotul Tnainte de a-I transporta.

* Ridicati robotul de manerul din spate si tineti discul lamei departe de corp.




12 Depanare

Problema

Cauza

Solutie

Robotul nu este
conectat la aplicatie.

1. Robotul nu se afld in raza de
acoperire a semnalului Wi-Fi sau
in raza Bluetooth.

2. Robotul este oprit sau

este in curs de repornire.

1. Verificati dacd robotul a finalizat procesul de
pornire.

2. Verificati daca routerul functioneaza corect.

3. Apropiati-va de robot pentru a stabili o
conexiune Bluetooth.

Robotul ridicat.

Roata nu este pe sol.

1. Puneti robotul inapoi pe o suprafata plana.
2. Introduceti codul PIN pe robot si confirmati.
3. Robotul nu poate traversa obiecte mai inalte de

4 cm. Mentineti solul uniform chiar si acolo unde lucreaza.

Robotul inclinat.

Robotul este inclinat la mai mult de 37°.

1. Puneti robotul fnapoi pe o suprafatd plana.

2. Introduceti codul PIN pe robot si confirmati.

3. Robotul nu poate urca pante mai mari de
45 % (24 °).

Robotul blocat.

Robotul s-a blocat si nu se
poate elibera.

1. Indepdrtati obstacolele din jur si incercati din nou.
2. Mutati manual robotul intr-un loc plat si deschis

n interiorul hartii si incercati sa reporniti sarcina

din nou. Daca intdmpinati in continuare aceasta
problema, incercati din nou dupa ce robotul este in

statia de incarcare.

w

. Verificati dacd exista gduri in pamant. Umpleti
gaurile nainte de a tdia pentru a preveni
blocarea robotului.

Eal

Verificati dacd iarba din jur este mai inaltd

de 10 cm. Puteti ajusta evitarea obstacolelor inaltime
sau utilizati o masina de tuns iarba obisnuita pentru
a tdia gazonul in prealabil pentru a preveni

blocarea robotului.

v

Daca robotul se blocheazd adesea in acest loc, puteti
sa-| setati ca zona interzisa.

Defectiune stdnga/dreapta

roatd spate.

Roata nu se poate roti sau
motorul rotii are o problema.

. Curatati rotile din spate si incercati din nou.

~

Daca intampinati in continuare aceastd eroare, incercati sa

reporniti robotul.

w

. Contactati serviciul clienti dacd problema persista.

Discul lamei nu se
poate roti.

Discul lamei nu se poate
roti normal sau motorul de
taiere are o problema.

. Curatati discul lamei si incercati din nou.

~

Verificati daca iarba din jur este mai inalta de

10 cm. Puteti utiliza o masina de tuns iarba
obisnuita pentru a tdia gazonul in prealabil pentru
a preveni blocarea discului lamei de iarba inalta.

w

Verificati dacd exista apa sub discul lamei.
Daca da, mutati robotul intr-un loc uscat si incercati

din nou.

&

. Dacd intampinati in continuare aceasta eroare, incercati sa

reporniti robotul.

v

. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Discul lamei nu reuseste
miste in sus sau in jos.

Discul lamei nu reuseste sa se

miste Tn sus sau n jos.

. Curdtati discul lamei si incercati din nou.

~

Daca intampinati in continuare aceastd eroare, incercati sa

reporniti robotul.

w

. Contactati serviciul clienti daca problema persista.




Problema

Cauza

Solutie

Discul lamei nu se poate misca

in lateral.

Discul lamei nu se poate misca
in lateral.

. Curatati sistemul de taiere si indepartati orice resturi
sau obiecte strdine.

~

. Daca intampinati in continuare aceastd eroare, puteti mai intai

dezactiva functia UltraTrim ™.

w

. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Eroare la bara de protectie.

Senzorul barei de protectie fata

este declansat constant.

. Verificati daca robotul este blocat undeva.

~

. Atingeti usor bara de protectie si asigurati-va ca

aceastarevine.

w

Daca intampinati in continuare aceasta eroare, incercati sa

reporniti robotul.

IS

. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Eroare de incarcare.

Robotul se conecteaza la
statia de Tncdrcare, dar
curentul sau tensiunea
de Tncarcare au o
problema.

. Verificati daca statia de incdrcare este conectata corect

la sursa de alimentare.

N

. Verificati daca contactele de incarcare de pe robot
si statia de incdrcare sunt curate.
3. Dupd ce verificarea este finalizata, putefi incerca sa andocati

din nou robotul in statia de incarcare.

ES

. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Temperatura bateriei pentru

ridicatd.

Temperatura bateriei este 60
C.

. Utilizati robotul cand temperatura ambianta
este sub 40°C. Puteti astepta pana cand temperatura

bateriei scade automat.

~

Puteti opri robotul si il puteti reporni
dupa un timp.

3. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Temperatura bateriei este

Temperatura bateriei este

. Incircarea poate esua cand

temperatura bateriei este peste 40°C.

ridicata. 40°C. 2. Utilizati robotul cand temperatura ambianta este
sub 40°C.
1. Incdrcarea poate esua cand temperatura bateriei
Temperatura bateriei este Temperatura bateriei este este sub 6°C.
scazuta. 6°C. 2. Utilizati robotul cand temperatura ambiantd este

peste 6°C.

LiDAR este blocat.

LiDAR este blocat (de exemplu,

capacul de protectie LIDAR
nu este indepartat).

. Scoateti capacul de protectie LIDAR si incercati din nou.

~

. Daca lidarul de deasupra robotului este foarte murdar

curatati-| cu o carpa fara scame.
Incercati apoi din nou.

Defectiune functionald la LiDAR.

LiDAR este foarte murdar sau

existd o eroare a senzorului.

. Verificati daca lidarul este murdar. Curatati daca este necesar
si incercati din nou.

2. Daca intdmpinati n continuare aceasta eroare, incercati sa

reporniti robotul.

3. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

LiDAR este murdar.

LiDAR este murdar.

Stergeti senzorul LIDAR de pe partea superioara a robotului

cu o cdrpa curata. Pastrati LIDAR uscat
dupa curatare.




Problema

Cauza

Solutie

Temperatura LiDAR este

ridicatd.

Temperatura LiDAR este ridicatd.
LiDAR se va opri in curand.

1. Robotul incearca automat sa se intoarca la
statia de incdrcare pentru a se raci.
2. Asigurati-va ca robotul functioneaza la o
temperaturd ambientald sub 40 °C.
3. Asezati robotul intr-un loc umbros, racoros si
bine ventilat. Alarma se opreste cand
temperatura scade la un interval normal.
4. Robotul reia automat functionarea cand
alarma se opreste,

5. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Temperatura LiDAR este

prea ridicatd.

Temperatura LiDAR este prea
ridicatd. LiDAR s-a oprit.

1. LIDAR a fost oprit din cauza temperaturilor
ridicate.

2. Asigurati-va ca robotul functioneaza la o
temperaturd ambientala sub 40 °C.

3. Asezati robotul intr-un loc umbros, ricoros si

bine ventilat. Alarma se opreste cand
temperatura scade la un interval normal.

4. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Robotul s-a ratacit.

Pozitionarea a fost pierduta.

1. Verificati dacd LIDAR-ul din partea de sus a robotului este
murdar. Murdaria afecteaza pozitionarea.

2. Mutati manual robotul intr-un loc deschis in
interiorul hartii si incercati sa reporniti sarcina.

3. Dacé pozitionarea nu se restabileste, telecomandati
robotul Tnapoi la statia de incarcare prin intermediul aplicatiei

si apoi incepeti sarcina de taiere.

Eroare la senzor.

Eroare la senzor.

1. Reporniti robotul si incercati din nou.

2. Contactati serviciul clienti daca problema persista.

Robotul se afla intr-o

zond interzisa.

Robotul se afla intr-o zona interzisa

zond.

1. Mutati robotul din zona interzisa si
incercati din nou.

2. Telecomandati robotul cu aplicatia departe de
zona interzisa si incercati din nou.

Robotul este in afara
hartii.

Robotul este n afara hartii.

1. Mutati manual robotul astfel incat sa ajunga
in interiorul hartii si incercati din nou.
2. Telecomandati robotul fnapoi in zona hartii prin

intermediul aplicatiei si incercati din nou.

Oprire de urgenta activata.

Butonul de oprire de pe robot

a fost apasat.

Introduceti codul PIN de pe robot si confirmati.

Baterie descarcata. Robotul

seva opriin curand.

Nivelul bateriei este 10 %.

Asezati robotul in statia de incdrcare pentru a incdrca

bateria.

Robotul nu este vizibil pe

hartd. Risc de furt.

Robotul nu este vizibil pe harta.

1. Introduceti codul PIN de pe robot si confirmati.
2. Puteti dezactiva Alarma daca se afld
in afara hartii in Setari in aplicatie.




Problema

Cauza

Solutie

Nu a reusit sa se
ntoarca la statia de
ncarcare.

Robotul nu gaseste
statia de incarcare
cand se intoarce la
statia de Tncarcare.

. Verificati daca exista obstacole care blocheaza

robotul. indepirtati obstacolele si incercati din nou.

N

. Telecomandati robotul inapoi la statia de incarcare

prin aplicatie.

Nu a reusit sa se
andocheze in statia
de incarcare.

Robotul gdseste

statia de incarcare, dar nu
reuseste sa se andocheze.

. Verificati daca folia reflectorizanta de pe
statie este murdara sau blocata.

N

. Verificati dacd exista obstacole in fata
statiei.

w

Verificati dacd statia a fost mutata.

B

Verificati daca placa de baza este acoperita cu
noroi
gros.

. Verificati daca statia se afld pe o panta.

o v

. Verificati daca statia are curent.

~

. Ajutati robotul s se andocheze in statia de

incércare prin telecomanda sau manual.

Pozitionarea a
esuat.

Pozitionarea esueaza cand
robotul incearca sa inceapa o
sarcina de taiere a ierbii.

. Verificati daca lidarul este blocat. Mutati robotul

manual intr-un loc plat si deschis in interiorul
hartii si incercati sa reporniti sarcina.

. Dacd intampinati in continuare aceasta eroare, incercati din nou

~

dupa ce robotul este andocat in statia de incarcare.

Spatiu insuficient
pentru a se roti in fata
statiei.

Spatiu insuficient pentru a se
roti Tn fata statiei.

. Dacd statia a fost plasata la marginea hartii
sau in interiorul acesteia, asigurafi-va ca exista cel putin 1 m liber
spatiu intre partea din fata a statiei placa
de baza si marginea hartii; altfel poate
robotul nu se poate roti.
Mutati statia sau modificati harta in

~

Editare harta.

Drum blocat.

Drum blocat.

. Verificati daca o zond interzisa a fost setatd de-a lungul

drumului.

N

. Verificati dacd existd obstacole care
blocheaza robotul.

w

. Daca robotul tot nu poate trece, stergeti
drumul in Editare hartd si creati unul nou.

Camera frontala este

murdara.

Camera frontald este murdara.

Stergeti camera frontald cu o carpa curata.

Exista o problema
camera frontala.

Exista o problema cu
camera frontala.

1. Stergeti camera frontala cu o carpa curata.
2. Incercati s reporniti robotul.

3. Contactati serviciul clienti dacd problema persista.

Camera frontala
blocata.

Camera frontald blocata.

Stergeti camera frontald cu o carpa curata.

Eroare de detectare a
limitei aparuta in
timpul cartografierii
automate.

Eroare de detectare a limitei
aparuta in timpul
cartografierii automate.

1. Asigurati-va ca conditiile de lumina sunt adecvate, nici
prea luminoase, nici prea intunecate.

2. Confirmati ca vremea este senina, fara ceata sau
ploaie.

3. Asigurati-vd cd camera frontala este curata si fard obstacole.

4. Asigurati-va ca suprafata solului este plana, deoarece
deniveldrile pot afecta detectarea.

5. Daca detectarea limitei continua sa esueze,

treceti la modul de telecomanda pentru cartografiere.

—




13 Specificatii

N | dusului LiDAX Ultra LiDAX Ultra LiDAX Ultra LiDAX Ultra LiDAX Ultra
umele produsulul 800 1000 1200 1600 2000
Nume de marca MOVA
De baza
. . Model MXXM2100 MXXM3100 MXXM4100 MXXM5100 MXXM6100
informatii
Dimensiuni 666 mm x 444 mm x 273 mm
Greutate (bateria inclusd) 13,7 kg 13,7 kg 13,8 kg 13,8kg 13,8kg
Recomandat
800 m? 1.000 m? 1.200 m? 1.600 m? 2.000 m?
capacitate de lucru
Standard
800 m?/zi 800 m?/zi | 1.000 m?/zi | 1.200 m?/zi | 1.200 m?/zi
Eficienta de tdiere [1]
Eficient
Taiere
1.200 m?/zi | 1.200 m?/zi | 1.400 m?/zi | 1.600 m?/zi | 1.600 m?/zi
Tnaltime de
taiere 3~10cm
Latime de taiere 20cm
Timp de incércare [2] 60 de minute 60 de minute 65 de minute 65 de minute 65 de minute
Nivel de putere sonora (LWA) 57 dB(A)
Incertitudine pentru puterea sonora
3 dB(A)
(KWA)
Emisii de zgomot
Nivel de presiune sonoré (LpA) 49 dB(A)
Incertitudine pentru
presiunea sonora (KpA) 3ds)
Temperatura de 0~50"C
functionare Recomandat: 10~35° C
Temperatura pentru -10~35°C
depozitare pe termen lung Recomandat: 0~25° C
Conditii de lucru
Robot: IPX6
Clasificare IP Statie de incdrcare: IPX4
Sursa de alimentare: IP67
Panta maxima pentru 45 % (24°)
zona de tdiere a ierbii
Bluetooth-
2400,0-2483,5 MHz
domeniu de frecventa
802.11b:16+2dBm(la 11Mbps)
802.11g:14+2dBm(la 54Mbps)
Max. Putere RF
802.11n:13+2dBm(la HT20,HT40)
Bluetooth: 7,49 dBm
Posibilitati de Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5M)
conectare
Modul 6 st st st Inclus (gratuit Inclus (gratuit
lodul de u este u este u este N : A
legaturd inclus inclus inclus intr-un an de timp de t'_'e' ani
la activare) de la activare)

Serviciul de legdtura (3]

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS [4]

GPS/GLONASS/BDS/Galileo




Motoreductor Tip motor Motor fara perii

Motor de tiiere Viteza 2500 /min
Model baterie MBPM30 | MBPM30 | MBPM20 | MBPM20 | MBPM20
Tip baterie Baterie litiu-ion

Baterie (robot) . L
Capacitate tipica 4000 mAh 4000 mAh 5000 mAh 5000 mAh 5000 mAh
Nominald
18VvDC

tensiune

Model incarcator

MPAM20 / MPAM20(C)

Tensiune de intrare 100~240 V AC

Alimentare
Tensiune de iesire 20V DC
Curent de iesire 3A
Model pentru

N MCM20

statia de Tncarcare
Tensiune de intrare 20V DC

Statie de incarcare . o
Tensiune de iesire 20 vDC
Curent de intrare 3A
Curent de iesire 3A
Lame de rezerva 9

N si suruburi
Accesorii i

Model lama MBKM10

[1] Bazat pe testele efectuate de MOVA Laboratory.

[2] Timpul de incarcare se refera la timpul necesar pentru a atinge 85% din
capacitate pentru a relua taierea atunci cand robotul se intoarce automat la
statia de incarcare din cauza nivelului scazut al bateriei. [3] Necesita instalarea
mOdSléllu |cl5|;!ile(z:| p%t I@ngaﬁcuareaé'ulr‘}&]e’n\le|emcb§nsiltgt§ m Icr(}nssgantl grggu%elmPgngly cle elrkl all Cb hmtu'a' Not

recente informatii, vizitati site-ul nostru web la https://www.mova.tech.
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