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1

1.1 generale de

cu i manualul de utilizare înainte de a utiliza produsul.

numai echipamentele recomandate de MOVA cu produsul. Orice utilizare 
este

Nu copiii stea în apropierea sau se joace cu când aceasta este în

Nu produsul în locuri în care oamenii nu sunt de sa.

Nu când produsul manual cu MOVAhome. întotdeauna, la 
pe pante i - echilibrul tot timpul.

utilizarea produsului atunci când oameni, în special copii sau animale, în zona de lucru.

produsul în publice, semne de avertizare în jurul zonei de lucru cu 

pantofi i pantaloni lungi când produsul.
Pentru a preveni deteriorarea produsului i accidentele cu vehicule i persoane, zonele de lucru 
sau traseele de transport nu trebuie amplasate pe drumuri publice.

Nu periculoase în de exemplu, discul lamei, înainte ca acesta se
complet. în caz de corporale sau accidente.

produsul înainte de a blocajele, de a efectua sau de a 

înainte de a-l reporni. Nu produsul vreo parte este

Nu cablul principal în locuri în care produsul va pentru instalarea 
cablului.

numai de în pachet pentru a produsul. Utilizarea 
poate duce la ocuri electrice, sau scurgeri de lichid coroziv din 

baterie. În caz de scurgere de electrolit, cu de neutralizare i

un de circuit de defect la (RCD) cu un curent de maxim de 30 mA 

numai baterii originale recomandate de MOVA. produsului nu poate fi cu 

cablurilor care pot duce la

utilizate în acest document sunt doar cu titlu de produsele
reale. Nu copiii, persoanele cu fizice, senzoriale sau mentale reduse sau
de i sau persoanele care nu cunosc aceste utilizeze 

locale pot vârsta a utilizatorului.

sau 

tare sau rapid pe produs, deoarece acest lucru poate deteriora produsul.

Pentru a respecta de expunere la RF, trebuie o de de cel 35 
cm între
Pentru

1.2 de pentru instalare

instalarea de în locuri în care oamenii se împiedice de ea. Nu
de în locuri în care riscul de acumulare a apei.

Nu de inclusiv accesoriile acesteia, la mai de 60 cm de materiale inflamabile.
sau de i a sursei de alimentare pot reprezenta un risc de incendiu.
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1.3 de pentru utilizare

mâinile i picioarele departe de lamele rotative. Nu mâinile sau picioarele aproape 
sau sub produs când este pornit.
Nu i nu produsul când este pornit.

robotul la de sau -l când oameni, în special copii sau animale, în zona 
de lucru.

- nu obiecte precum pietre, crengi, unelte sau pe gazon. În caz 
contrar, lamele se deterioreze atunci când în contact cu un obiect. Nu
obiecte deasupra produsului sau a de Nu produsul butonul
de oprire nu

coliziunile dintre produs i oameni sau animale. o sau un animal în calea 
-l imediat.

întotdeauna produsul când nu este în

Nu produsul simultan cu un aspersor. de programare pentru a asigura 

un canal de conectare acolo unde au fost amplasate aspersoare.

Nu produsul de în zona de lucru, de exemplu, în timpul ploilor abundente sau pe terenuri

1.4 de pentru

produsul când

- produsul este pe sol în sa nu cu susul în jos.

Nu produsul pentru a asiul. îl în scopul -l în 

techerul din de sau dispozitivul de oprire înainte de a sau efectua 

Nu un aparat de cu presiune sau pentru a produsul.

1.5 bateriei

Bateriile litiu-ion pot exploda sau provoca incendii sunt demontate, scurtcircuitate, expuse la
foc sau temperaturi ridicate. -le cu nu sau bateria i orice 

de -le ferite de lumina a soarelui.

numai de baterie i sursa de alimentare furnizate de Utilizarea unui i a unei
surse de alimentare poate provoca ocuri electrice i/sau

Acest aparat baterii care pot fi înlocuite numai de personal autorizat.

1.6 Riscuri reziduale
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1.7 Simboluri i

AVERTISMENT -

manualul de utilizare înainte de a începe

AVERTISMENT -

o de când o

AVERTISMENT -

dispozitivul de blocare înainte de a lucra cu sau de a ridica 

AVERTISMENT -

Nu pe

AVERTISMENT -

- produsul este reciclat în conformitate cu
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Produsul directivele CE aplicabile.

Clasa III

înainte de

Curent continuu

Clasa II

UTILIZARE

Acest produs de este destinat ierbii în private. Este conceput 

de dimensiunea gazonului dvs., de tuns iarba poate fi taie 
oricând i cât de des Nu poate fi pentru periere sau

de conformitate UE este disponibil la de internet: https://www.mova.tech/

pages/declaration-of-conformity.

Produsul este în conformitate britanice PSTI. Textul complet al de

https://www.mova.tech/pages/statement-of-

compliance-for-uk-psti.

Pentru un manual electronic detaliat, https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-faqs.
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2 Introducere produs

2.1 Ce este în cutie?

1 Capac de LiDAR

3 Turn de

(cu un cablu de extensie de 10 m)

5 de alimentare

7 Cui de cablu × 8,

9

11 scame

2 Robotul

4 de

6 Perie de

8 Lame de i uruburi × 9

10 Manual de utilizare

12 Ghid de pornire
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Capac superior

Senzor de ploaie

Buton rotativ

Indicator luminos de stare²

LiDAR¹

Contacte de

Mâner

Compartiment
baterie

Disc de UltraTrim

Compartiment AirTag

motrice

2.2 Prezentare a produsului

Buton de oprire

1: LiDAR la colectarea de despre mediu i robotului,

evitarea obstacolelor i detectarea apei i a de detectare (la 100 klx) este de 40 m la

10 % reflectivitate i 70 m la 80 % reflectivitate. Câmpul vizual este de 360°.

2: Doar modelul LiDAX Ultra 1200/1600/2000 este echipat cu indicator luminos de stare.

3: Camera obstacole, limitele gazonului i Unghiul imaginii este de 89°

(orizontal), 58° (vertical), 97° (diagonal). este de 2 MP.

4Doar modelul LiDAX Ultra 1600/2000 este echipat cu modul de
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Lampa de stare

Culoare

A o eroare.

Robotul este în modul standby.

intermitent
albastru

Robotul o sau este în

intermitent
verde Robotul se în de

verde Bateria este complet

iLnutmerimneitaeznt
galben

Robotul

Videoclipul în timp real de la camera este prin intermediul

personaliza timpul de activare i scenariile de stare pe Pagina dispozitivului > >

2.3 Introducere în modulul de

Modulul i serviciul GPS.

Conectivitatea la 4G permite de la starea robotului i
-Fi.

GPS-ul încorporat permite robotului în timp real în Google Maps prin intermediul 
i se în afara zonei cartografiate specificate.

2.3.1 serviciul de

se aprinde atât pe ecranul robotului

cât i în ceea ce activarea a Pentru a verifica starea serviciului de i

data de expirare, Pagina dispozitivului > > C o n e x i u n i> Modul de

Serviciul de este oferit gratuit în perioada în de la momentul 
Pentru a prelungi serviciul expirare, echipa post-vânzare MOVA.

reactiva serviciul, modulul la un centru de service MOVA - reactivarea poate implica taxe.

Modulul de este conceput pentru a fi utilizat exclusiv cu de tuns iarba MOVA. Orice stare

serviciul de pentru MOVA pentru a primi ajutor pentru restabilirea serviciului.

2.3.2 modulul de

de pentru a evita

- capacul de este fixat pe LiDAR înainte de a întoarce robotul.
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2s

1 robotul.

2 robotul pe o moale i -l cu susul în jos.

3 4 uruburi pentru a scoate capacul cu ajutorul unei

4 conectorul bateriei.

5 conectorul modulului i cu modulul de din sa.
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2

6

2s

2.4 Introducere în compartimentul AirTag

Compartimentul AirTag AirTag-uri sau alte dispozitive de care 
s AirTlaogcnuaelsitze ainc lius . Piresg t i ui-vr mprop r iruil. i robotul dvs.

Pentru a instala sau a scoate AirTag-uri:

robotul. LiDAR-ul cu capacul de

robotul pe o moale i -l cu 
susul în jos.

a scoate suportul AirTag.

AirTag în suport sau -l din suport.

1

4

5
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3 Instalare

3.1 un loc potrivit

de pe o marginea gazonului i 
în apropierea unei prize electrice. - locul
urmUtiltizoa iadrispeolzeitivuclemorbiinl peentr:uLa overcifuicalpauterreea usemnnasluelumi Win-FialalfaWa loic-uFluii.pUnusetmenra lnWiic-Fi.pNuteorntic :

o conexiune între robot i

- solul este suficient de moale pentru a putea ancora cuiele de cablu.

Solul este pe un teren plan. Orice poate face ca robotul se înapoi i contactul.

un liber de cel 1 m, obstacole, în stânga, în dreapta i în de

Iarba din jurul locului este mai de 6 cm.

iarba este mai -o mai întâi cu o de tuns iarba Iarba poate face 

3.2 de

1 turnul de în placa de când un clic.
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2 placa de pe sol cu cuiele de cablu furnizate folosind o cheie

3 în turnul de aliniind clapeta cu

sursa de alimentare la cablul prelungitor i apoi -l la o sursa de 
alimentare la cel 30 cm deasupra solului.

Indicatorul LED de pe de se aprinde albastru constant când curent.
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5 capacul de LiDAR.

robotul în de pentru a-l - contactele de 

Lampa indicator verde când robotul se cu succes în de

un garaj pentru un garaj MOVA adecvat, disponibil în magazinele
-

Indicator LED pe de

Culoarea indicatorului LED

intermitent/fix

1. o cu de (de exemplu, o cu

2. Robotul se în dar este exemplu,

contactele de sunt scurtcircuitate).

de Robotul nu este în

verde Robotul se în de

verde Robotul se în de i este complet
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Buton rotativ

Înapoi

4 înainte de prima utilizare

4.1 - cu panoul de control

Panoul de control din interiorul capacului superior are
între pentru întreaga i marginilor.

i de i i de i

Acces la de cum ar fi de obstacol

de evitare i împotriva gestiona, de 
asemFuennc ieileap,otcfioanctufailgizauterîan fuinilceierdoe vberosiutnuelausoi,ftwinarce -luulusi.iv codul PIN, volumul, limba etc.

Start

Ikon Stare

Nivelul bateriei nivelul actual al bateriei.)

(Robotul a fost andocat cu succes în de

Bluetooth (robotul este conectat la prin Bluetooth.)

Wi-Fi (Robotul este conectat la printr-o Wi-Fi.)

Serviciul de (serviciul de este activat.)

Pornire/oprire
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Butoane

Buton

Pornit/oprit
Pentru a porni/opri robotul, i butonul timp de 2 secunde. -

Start
Pentru a începe tunderea pentru întreaga sau pentru a relua sarcinile întrerupte, 

pe bu tioînncuhil capacul superior al robotului pentru a confirma.

Pentru a trimite robotul înapoi la
i capacul superior al robotului pentru a confirma.

Înapoi Pentru a naviga cu un nivel mai sus în meniu, butonul .

Buton rotativ

butonul rotativ pentru a confirma în meniuri.

i butonul rotativ timp de 3 secunde pentru a activa modul de asociere Bluetooth.

butonul rotativ în sensul acelor de ceasornic/invers acelor de ceasornic pentru a naviga prin meniu.

Start + Înapoi
i simultan timp de 3 secunde pentru a reseta robotul la

+ Înapoi
i butoanele i simultan timp de 3 secunde pentru a deschide pagina Despre în

Despre dispare 5 secunde.

Buton rotativ + 

Înapoi

Pentru a reseta codul PIN, i butonul rotativ i butonul

secunde.

simultan timp de 3

Stop butonul Stop pentru a opri robotul. Codul PIN trebuie introdus pe 

4.2

de înainte ca robotul fie gata lucreze.

4.2.1 Setarea limbii i a codului PIN

1 capacul superior al robotului.
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2s

2 i butonul de pe panoul de control timp de 2 secunde pentru a porni robotul.

Obs: Robotul automat când este andocat în de

3

butonul rotativ în sensul acelor de ceasornic pentru a coborî i în sens invers acelor de 
ceasornic pentru a urca pentru a selecta limba. butonul rotativ pentru a confirma.

4 Setarea codului PIN

1. butonul rotativ pentru a selecta o între 0 i 9. în sensul acelor
de ceasornic pentru a i în sens invers acelor de ceasornic pentru a

2.

3.

Nu codul PIN la

4. nou codul PIN pentru a finaliza setarea codului PIN.

Obs:  ce codul PIN este setat, îl actualiza oricând navigând la

> Modificare cod PIN în sau > Modificare PIN pe ecran.
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4.2.2 Conectarea robotului la internet

Înainte de a configura

- robotul i dispozitivul dvs. mobil sunt conectate la Wi-Fi.
- dispozitivul dvs. mobil se la o de 10 m de robot.

Bluetooth pe dispozitivul dvs. mobil.

codul QR pentru a MOVAhome pe dispozitivul dvs. mobil. De 

OR

2 MOVAhome, un cont i -
3 - prin una dintre metode:

codul QR: Dispozitiv i pe codul QR pentru a conecta. codul QR care

se în interiorul capacului superior al robotului pentru a conecta.

manual: Dispozitiv i pe . Apoi modelul robotului dvs. pentru a conecta.

Robotul dispozitive în apropiere. pe robotul dvs. din lista de 

-Fi. 

o cu o cu de 2,4 GHz sau o cu cu
de 2,4/5 GHz. - dvs. Wi-Fi nu are un firewall i nu este



21 RO

6 din pentru a finaliza asocierea.

4.2.3 Alte

robotul

Robotul se automat la contul MOVAhome ce asocierea a avut succes. Fiecare dispozitiv 
poate fi conectat doar la un cont. Nu poate fi conectat la un alt cont în timp.

Pentru a asocia robotul cu un cont nou, trebuie mai întâi -l Pentru a-l dezlega:

1. MOVAhome. Dispozitiv .

2. numele robotului dvs. mai la contul dvs. MOVAhome, spre

stânga sau dreapta pentru a accesa pagina pentru robotul pe care -l

3. pe numele robotului.

4. terge .

Important: Când robotul este deconectat, toate datele utilizatorului de pe robot vor fi terse permanent de pe server.

Cum partajezi robotul?

1. pe numele robotului.

2. dispozitivul .

gestiona accesul utilizatorilor pentru specifice în > dispozitivul .

Cum deconectez de la contul meu MOVAhome sau îl terg?

1. Eu  > Cont .

2. Deconectare sau terge contul .

- robotul

Când robotul la din toate datele de pe robot vor fi terse.
reseta robotul în unul dintre moduri: i Start i Înapoi

butoanele de pe panoul de control simultan timp de 3 secunde.

i robotul prin intermediul
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5 -

Obs.: înainte de cartografiere:

Nivelul bateriei robotului este mai mare de 50%.
Capacul de LiDAR este

Capacul superior este închis.

Robotul se corect în de

5.1 limita 

la 5 m în spatele robotului în timpul cartografierii.
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Robotul poate naviga pe pante cu o de la

se ca zonei de lucru fie sub

45 % (24° ). Pentru rezultate mai bune la 

25 % (14° ).

Pentru zonele mai înguste de 60 cm, -le ca poteci, astfel încât robotul trece prin ele. Pentru mai multe

7.1.3: calea .

gazonul este cu mai mult de 4 cm mai înalt decât solul adiacent, robotul la cel 10 cm de margine.

gazonul dvs. este la nivel cu solul adiacent, robotul poate traversa linia de pentru rezultate 
-a lungul marginilor.

- unghiurile de virare sunt mai mari de 90° . Unghiurile mai mici de 90° pot face dificil pentru robot
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Începe cartografierea:
1. peÎncepe cartografierea prin intermediul apoi robotul starea i se

a efectua calibrarea.

2. robotul la marginea gazonului i pe punctul de pornire pentru a seta punctul de pornire al

3. zona de lucru. Sunt acceptate metode.

astfel încât se deplaseze de-a lungul liniei a gazonului i cartografieze zona de lucru.

modul Detectare a pentru a cartografia zona de lucru. Robotul este alimentat de 
un algoritm AI avansat i poate identifica a fi nevoie de ghidare

Modul Detectare a clare ale gazonului i ar trebui utilizat în timpul zilei pentru a

asigura o vizibilitate utilizarea acestei în de sau ploioase.

- camera a robotului este i nu este
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4. Când robotul se întoarce la 1 m de punctul de pornire, Închide pentru a finaliza

setarea limitei.

5. harta.

Alternativ, accesa Pagina dispozitivului > > pentru a ajusta harta finalizarea cartografierii.

1 zona

robotul poate evita automat obstacolele, este necesar zonele cu risc de accidente prin 
u, 

un strat de flori, o o de legume sau o de copac ca zone interzise.

2 sau zone

Crearea mai multor zone

gazonul dvs. este separat de drumuri sau mai multe 
peluDazcegridzinoa ldavs.taere,alepi puavtatee, diescemonani-tleicna zuonae sesparatce.rAepoai traisazi soecniueni dde leeg tluur casrtfuel .

Pentru a extinde zonele existente

extinde o creând zona pe care o cele zone se 
suprapun, acestea sunt îmbinate automat.



RO 26

traseul

Pentru zone izolate, un traseu pentru a le conecta. Zonele izolate 
Înn micodiuimnplictitr,arosboetuul seîndetplraeseaez ldeoanr due-asluungnulttraasecuclueifsibaitleia iarrobab. otului.

un obiect adecvat

cu o la fel de mare ca pasajul (de exemplu, o

Pentru a conecta zone de lucru izolate

Pentru zone izolate, trasee pentru a le conecta. Altfel, acestea nu vor fi accesibile robotului. 
-

zona de lucru i de

de nu se în zona de lucru, un traseu pentru a o conecta la zona de 
lucru.

- un este în interiorul zonei de lucru i este chiar în de 

Când creezi trasee pentru a conecta zona de lucru i de nu de la robotul la
de Altfel, riscul ca LiDAR fie blocat, ceea ce poate duce la

3
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Map2

Map1

i zonele
o în mai mici sau zonele care au fost într-o mai mare.

6. pe Terminare

Nu riscul ca cartografierea

Când începe cartografierea, mai întâi robotul de la în de când cartografierea este 
Altfel, riscul ca LiDAR fie blocat, ceea ce poate duce la cartografierii.

5.2 o a doua

autonom între diferite peluze sau când sunt necesare mai multe S-ar putea fie 

Peluzele din i din spate nu pot fi conectate. o
mare de între peluze. mai multe

dar doar un singur robot. Peluza dvs. este
prea mare pentru

peluzele dvs. sunt conectate între ele i se în capacitatea robotului, utiliza în schimb o

multi-

Pentru a cartografia a doua

4
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1. de

o a doua de -o pe gazon.

a începe cartografierea celuilalt gazon.

2. la Pagina dispozitivului > i pe în MOVAhome pentru a crea a doua

3. Când terminat cu a doua comuta între prin > .

Obs:

Când harta, pentru scheme i tundere se curente.

o de i o instala pe pentru un confort sporit. Cu o

de pe trebuie doar robotul manual între

6
tunderea pentru prima
Sfaturi înainte de tundere:

o de tuns iarba pentru a tunde iarba la o de maximum 10 cm.

gazonul de obstacole, de ex. resturi, de frunze, cabluri i pietre. - niciun copil sau animal de companie

nu se pe gazon când robotul tunde.

toate din gazon.

de tundere în în prealabil (de ex. tunderii, de i de

alege una dintre metode pentru a începe tunderea.
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a) Pornire prin panoul de control

1. capacul superior al robotului.

2. Mod pe ecran i butonul rotativ.

3. butonul rotativ pentru a selecta modul de

4. butonul i capacul superior al robotului pentru a confirma. Robotul de



RO 30

b) prin intermediul

1.

2.

6.2 gazonului cu duble

1.

2. harta în înainte de a începe lucrarea de

curente.

Cum

Pentru sarcinile cu o de robotul - descarce bateria i provoace o

de 

ultima i poate continua de unde a

3. cum este necesar când întregul gazon este

6.3

Pentru a întrerupe sarcina de butonul Stop de pe robot sau

în
Robotul nu poate fi pornit direct prin intermediul ce Butonul Stop a fost codul PIN pe

panoul de control pentru a continua lucrul.

SAU

6.4

Pentru a continua sarcina când robotul este oprit, i apoi capacul superior al robotului

SAU
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6.5 la de

Pentru a trimite robotul înapoi la sa de

1. pe pe panoul de control.

2. pentru a întrerupe sau anula sarcina

3.

Alternativ, selecta în pentru a trimite robotul înapoi.

OR

7 MOVAhome

Aici mai multe

MOVAhome este mai mult decât o multe lucruri pe care le face prin intermediul

7.1 de a ierbii

în Descriere

Moduri de

Pagina dispozitivului >

Panoul de de mod
în stânga sus

Robotul diferite moduri de comuta între 

Program Pagina dispozitivului >  

de a ierbii, în de dimensiunea gazonului. Acestea

Cu de program, complet

munca de a ierbii robotului. Singurul lucru pe care
trebuie -l este robotul în mod regulat.

îngrijorat robotul va deranja pe dvs. sau pe

accesa > Nu deranja i seta ora Nu deranja în

Forme de
Pagina dispozitivului >  >

> Forme

- gazonul forme.

schimba dimensiunea sau le elimina în Forme.

UltraTrim -
disc de

Pagina dispozitivului >  >

UltraTrim

Discul de UltraTrim este proiectat se spre

partea când atinge marginile gazonului, oferind o mai 

prin . modul General pentru a aplica

pentru a defini individuale de pentru fiecare
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7.2 de împotriva intemperiilor

îngrijorat meteorologice nefavorabile pot afecta cosirea, activa

împotriva intemperiilor pe Pagina dispozitivului > în

Descriere

ploaie
cosirea i revine la de când seta 
timpul pentru împotriva ploii în

Cosirea ierbii umede poate deteriora gazonul.
timpul de astfel încât iarba timp se usuce înainte de a o cosi din nou.

anti-

Cosirea la temperaturi sub 6° C poate provoca daune permanente 

Pentru a proteja gazonul i robotul, activa fPurotnecc ie iaanti-

Când este robotul întrerupe automat cosirea i revine la de 

cosirea când temperatura peste 11° C.

7.3 antifurt i de

descrie antifurt i de ale robotului, inclusiv alarme 

Pentru a activa de antifurt i de Pagina dispozitivului > în

Descriere

ridicare
Când imediat când robotul este ridicat, i

robotul codul PIN pe robot pentru a continua 

se Când este robotul este blocat i alarma este 

în timp real Când este a robotului în Google Maps.

Când este robotul trimite când

Blocare
pentru copii

Când este robotul este blocat nu se iau timp de 5 minute când

vor folosi robotul.

se în afara i în timp real sunt disponibile numai când

serviciul de link este activat.
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7.4 TrueGuard

Cu acest robot, supraveghea dvs. cu video în timp real i patrulare în locuri 

Descriere

Video în timp real
pentru a vizualiza un flux video live de la camera a robotului, astfel încât

monitoriza dvs. oricând i oriunde.

Patrulare
Când robotul este în modul standby, îl trimite patruleze anumite limite sau locuri din 

> Patrulare .

7.5

ajusta de prin Pagina dispozitivului > > în

7.5.1 de

Cu de personaliza perioada de a robotului la ore specifice.

Când este robotul se singur la un nivel sigur al bateriei când nivelul 

7.5.2 nivelul bateriei

Nivelul bateriei pentru a relua sarcinile: la care robotul ar trebui

sarcinile de neterminate.
Echipa de dezvoltare MOVA continuu OTA (Over-the-Air) i a

firmware-ului i a de actualizare sau Actualizare pentru a

firmware-ul i actualizate i pentru a accesa mai multe

8

Pentru a i durata de a robotului, -l în mod regulat i
piesele uzate conform intervalelor de mai jos:

Parte Interval de înlocuire

Lame La fiecare 6-8 sau mai devreme

Perie de La fiecare 12 luni sau mai devreme

verifica timpul pentru lame i peria de navigând la Pagina dispozitivului > >

Consumabile i în ce înlocuit consumabilele conform

pagina de detalii a consumabilului i Înlocuit pentru a reseta cronometrul.

marcat zone în dvs. pentru i service-ul de al robotului, specifica

puncte de pe navigând la Pagina dispozitivului > > punctul de > punctul .

ce punctele de sunt setate, trebuie doar i robotul locurile specificate pentru o
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8.1

regulat robotul pentru a preveni acumularea de resturi de i i înfundarea 
discului lamei i a motrice, ceea ce poate afecta robotului la andocare i 

un kit de disponibil în magazinele locale sau online.

Avertisment: robotul i de înainte de

Avertisment: - LiDAR este fixat pe LiDAR înainte de a întoarce robotul cu susul în jos pentru a evita

deteriorarea LiDAR.

Carcasa, asiul i discul lamei:

1. robotul. 2. LiDAR-ul cu capacul de

3. robotul cu susul în jos. 4. carcasa, discul lamei i asiul cu un furtun.

Avertisment: Nu

Avertisment: Nu un aparat de cu presiune pentru Nu pentru

5. o scame pentru a senzorul LiDAR.
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Contacte de camera

o pentru a terge contactele de de pe robot i de i i 

motrice:

o perie noroiul de pe

8.2 Înlocuirea componentelor

Pentru a lamele trebuie le în mod regulat. lamele la 
fiecare 6-8 sau mai devreme. numai lame originale MOVA.

Avertisment: robotul. - de înainte de a înlocui lamele.

cele trei lame simultan pentru a asigura un sistem de

1. robotul. 2. LiDAR-ul cu carcasa sa de
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-l 4. uruburile cu o în stea.

cu susul în jos.

5. 6. lamele noi cu de pe discul lamei

-

de în mod regulat peria de pentru a un rezultat bun de 
peria de o la 12 luni sau mai devreme.
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9 Baterie

În cazul pe termen lung, robotul o la 6 luni pentru a proteja bateria. bateriei cauzate de
nu sunt acoperite de Nu bateria la o mai mare de 40°

C sau sub 10° C. Temperatura de depozitare pe termen lung a bateriei trebuie fie între -10 i 35° C.

Pentru a minimiza o depozitare pentru baterie între 0 i 25° C.

Durata de a bateriei robotului depinde de cât de des este utilizat i de câte ore este în 
sau 

Mod de cu putere

Când modul de cu putere este activat, care nu sunt legate de sunt dezactivate

i simultan i

simultan de 5 ori rapid pe butonul . auzi un mesaj vocal: Modul de cu putere este
activat.

Pentru a dezactiva modul de cu putere robotul sau rapid de 5 ori pe butonul .

10 Depozitare pe timp de

Robotul

a. bateria înainte de a opri robotul.

b. bine robotul înainte de a-l depozita pentru 

d. robotul în interior într-un loc uscat, la o peste 0° C .

de i -o într-un loc uscat i ferit de lumina a soarelui.

depozitarea pe timp de de trebuie i robotul pus în ea 
pentru a se de într-un alt loc, robotul automat 

imediat ce i erori de din cauza 

11 Transport

În cazul transporturilor pe lungi, - robotul este oprit.
ambalajul original. capacul de LiDAR.

Avertisment:

robotul înainte de a-l transporta.

robotul de mânerul din spate i discul lamei departe de corp.
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12 Depanare

Robotul nu este 

1.

acoperire a semnalului Wi-Fi sau

în raza Bluetooth.

2. Robotul este oprit sau
este în curs de repornire.

1.
pornire.

2. routerul corect.
3. - de robot pentru a stabili o

conexiune Bluetooth.

Robotul ridicat. Roata nu este pe sol.

1. robotul înapoi pe o

2. codul PIN pe robot i
3. Robotul nu poate traversa obiecte mai înalte de

4 cm. solul uniform chiar i acolo unde

Robotul înclinat. Robotul este înclinat la mai mult de 37°.

1. robotul înapoi pe o

2. codul PIN pe robot i
3. Robotul nu poate urca pante mai mari de

45 % (24 °).

Robotul blocat.
Robotul s-a blocat i nu se
poate elibera.

1. obstacolele din jur nou.

2. manual robotul într-un loc plat i deschis
în interiorul i sarcina

din nou ce robotul este în

de
3.

blocarea robotului.

4. iarba din jur este mai

sau o de tuns iarba pentru

blocarea robotului.

5. robotul se adesea în acest loc,
-l ca

stânga/dreapta
spate.

Roata nu se poate roti sau
motorul are o

1. din spate i din nou.

2. în continuare eroare,

robotul.
3. serviciul problema

Discul lamei nu se
poate roti.

Discul lamei nu se poate 
roti normal sau motorul de 

1. discul lamei i din nou.

2. iarba din jur este mai de

pentru a gazonul în prealabil pentru

3. sub discul lamei.
da, robotul într-un loc uscat i

din nou.

4. în continuare eroare,

robotul.
5. serviciul problema

Discul lamei nu Discul lamei nu se
în sus sau în jos.

1. discul lamei i din nou.

2. în continuare eroare,

robotul.
3. serviciul problema
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Discul lamei nu se poate

în lateral.
Discul lamei nu se poate
în lateral.

1. sistemul de i orice resturi

2. în continuare eroare, mai întâi

dezactiva UltraTrim .
3. serviciul problema

Eroare la bara de
Senzorul barei de

constant.

1. robotul este blocat undeva.
2. -

aceasta revine.
3. în continuare eroare,

robotul.
4. serviciul problema

Eroare de

Robotul se la 

curentul sau tensiunea 

1. de este corect

la sursa de alimentare.
2. contactele de de pe robot

3. ce verificarea este încerca

din nou robotul în de
4. serviciul problema

Temperatura bateriei pentru Temperatura bateriei este 60

1.

bateriei scade automat.

2. opri robotul i îl reporni
un timp.

3. serviciul problema

Temperatura bateriei este Temperatura bateriei este
1. poate când

temperatura bateriei este peste

2. robotul când temperatura este
sub

Temperatura bateriei este Temperatura bateriei este
1. poate când temperatura bateriei

2. robotul când temperatura este
peste

LiDAR este blocat.
LiDAR este blocat (de exemplu,

capacul de LiDAR

1. capacul de LiDAR i din nou.

2. lidarul de deasupra robotului este foarte murdar

-l cu o scame.

la LiDAR.
LiDAR este foarte murdar sau

o eroare a senzorului.

1. lidarul este murdar. este necesar

i din nou.

2. în continuare eroare,

robotul.
3. serviciul problema

LiDAR este murdar. LiDAR este murdar.
senzorul LiDAR de pe partea a robotului

cu o LiDAR uscat
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Temperatura LiDAR este Temperatura LiDAR este
LiDAR se va opri în curând.

1. Robotul automat se la

2. - robotul la o

sub 40
3. robotul într-un loc umbros, i

temperatura scade la un interval normal.
4. Robotul reia automat când

alarma se

5. serviciul problema

Temperatura LiDAR este
prea

Temperatura LiDAR este prea
-a oprit.

1. LiDAR a fost oprit din cauza temperaturilor

ridicate.
2. - robotul la o

sub 40
3. robotul într-un loc umbros, i

temperatura scade la un interval normal.
4. serviciul problema

Robotul s-a a

1. LiDAR-ul din partea de sus a robotului este

murdar.
2. manual robotul într-un loc deschis în

interiorul sarcina.

3. nu se

robotul înapoi la de prin intermediul

i apoi sarcina de

Eroare la senzor. Eroare la senzor.
1. robotul i din nou.
2. serviciul problema

Robotul se într-o -o

1. robotul din zona i
din nou.

2. robotul cu departe de

Robotul este în afara
Robotul este în afara

1. manual robotul astfel încât
în interiorul i din nou.

2. robotul înapoi în zona prin
intermediul i din nou.

Oprire de
Butonul de oprire de pe robot
a fost

PIN de pe robot

Baterie Robotul

se va opri în curând.
Nivelul bateriei este 10 %.

robotul în de pentru a
bateria.

Robotul nu este vizibil pe

Risc de furt.
Robotul nu este vizibil pe

1. codul PIN de pe robot i

2. dezactiva Alarma se
în afara în în
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la de 

Robotul nu

când se întoarce la 
de

1. obstacole care
robotul. obstacolele i din nou.

2. robotul înapoi la de
prin

andocheze în
de

Robotul

de dar nu
se andocheze.

1. folia de pe

2. obstacole în

3. a fost
4. placa de este cu

noroi
gros.

5. se pe o
6. are curent.
7. robotul se andocheze în de

prin sau manual.

a robotul o 

1. lidarul este blocat. robotul

manual într-un loc plat i deschis în interiorul

2. în continuare eroare, din nou

ce robotul este andocat în de

insuficient 
pentru a se roti în insuficient pentru a se 

1.
sau în interiorul acesteia, - cel 1 m liber

între partea din a placa 

robotul nu se poate roti.
2. sau harta în

Editare

Drum blocat. Drum blocat.

1. o a fost de-a lungul
drumului.

2. obstacole care
robotul.

3.
drumul în Editare i unul nou.

Camera este
Camera este camera cu o

o
camera

o cu
camera

1. camera cu o
2. robotul.

3.

Camera
Camera camera cu o

Eroare de detectare a 

timpul cartografierii 
automate.

Eroare de detectare a limitei 

cartografierii automate.

1. - de sunt adecvate, nici
prea luminoase, nici prea întunecate.

2. sau
ploaie.

3. - camera este i obstacole.

4. - solului este deoarece

pot afecta detectarea.
5.

la modul de pentru cartografiere.
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13

De

Numele produsului
LiDAX Ultra

800
LiDAX Ultra

1000
LiDAX Ultra

1200
LiDAX Ultra

1600
LiDAX Ultra

2000

Nume de MOVA

Model MXXM2100 MXXM3100 MXXM4100 MXXM5100 MXXM6100

Dimensiuni 666 mm × 444 mm × 273 mm

Greutate (bateria 13,7 kg 13,7 kg 13,8 kg 13,8 kg 13,8 kg

Recomandat
capacitate de lucru

800 m² 1.000 m² 1.200 m² 1.600 m² 2.000 m²

de [1]

Standard

800 m²/zi 800 m²/zi 1.000 m²/zi 1.200 m²/zi 1.200 m²/zi

Eficient

1.200 m²/zi 1.200 m²/zi 1.400 m²/zi 1.600 m²/zi 1.600 m²/zi

de 3~10 cm

de 20 cm

Timp de [2] 60 de minute 60 de minute 65 de minute 65 de minute 65 de minute

Emisii de zgomot

Nivel de putere (LWA) 57 dB(A)

Incertitudine pentru puterea

(KWA)
3 dB(A)

Nivel de presiune (LpA) 49 dB(A)

Incertitudine pentru
presiunea (KpA) 3 dB(A)

de lucru

Temperatura de 0~50° C

Recomandat: 10~35° C

pentru

depozitare pe termen lung

-10~35° C

Recomandat: 0~25° C

Clasificare IP

Robot: IPX6

de IPX4

de alimentare: IP67

Panta pentru
ierbii

45 % (24° )

de
conectare

Bluetooth-
domeniu de

2400,0-2483,5 MHz

Max. Putere RF

802.11b:16±2dBm(la 11Mbps)

802.11g:14±2dBm(la 54Mbps)

802.11n:13±2dBm(la HT20,HT40)

Bluetooth: 7,49 dBm

Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz (2400-2483,5M)

Modul de Nu este
inclus

Nu este
inclus

Nu este
inclus

Inclus (gratuit

într-un an de
la activare)

Inclus (gratuit
timp de trei ani
de la activare)

Serviciul de [3]
LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A

LTE-TDD: B38/40/41

GNSS [4] GPS/GLONASS/BDS/Galileo
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Motoreductor Tip motor Motor perii

Motor de 2500 /min

Baterie (robot)

Model baterie MBPM30 MBPM30 MBPM20 MBPM20 MBPM20

Tip baterie Baterie litiu-ion

Capacitate 4000 mAh 4000 mAh 5000 mAh 5000 mAh 5000 mAh

tensiune
18 V DC

Alimentare

Model MPAM20 / MPAM20(C)

Tensiune de intrare 100~240 V AC

Tensiune de 20 V DC

Curent de 3 A

de

Model pentru

de
MCM20

Tensiune de intrare 20 V DC

Tensiune de 20 V DC

Curent de intrare 3 A

Curent de 3 A

Accesorii

Lame de
i uruburi

9

Model MBKM10

[1] Bazat pe testele efectuate de MOVA Laboratory.

[2]

de din cauza nivelului al bateriei. [3] instalarea 
modSupeluciflicua iiiledpeot lfiemgod ifticuatre de.oa[r4ec]eNneeîmcbeunsitt imicnonssttaantlaprroeduase lme. Poendtruucleulelmuaii de
recente site-ul nostru web la https://www.mova.tech.
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Cuprins

1 de a munciiP45

2 Prezentarea produsuluiP49

3 InstalareP54

4 pentru prima utilizareP57

5 Maparea

6 OperareP68

7 MOVAhomeP71

8

9 AcumulatorP77

10 Depozitare pe timpul ierniiP77

11 TransportP77

12 Rezolvarea problemelorP78

13

Traducerea originale de utilizare


