MOVA ViAX 300

Manual de utilizare

Ilustratiile din acest manual sunt doar pentru referinta.
Va rugam sa consultati produsul real pentru acuratete.
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1 Instructiuni de Siguranta

1.1 Instructiuni Generale de Siguranta

*Cititi cu atentie si intelegeti manualul de utilizare Tnainte de a folosi produsul.

“Utilizati doar echipamentul recomandat de MOVA cu produsul. Orice alt3 utilizare este
*incorecta. Nu permiteti copiilor sa fie in apropiere sau sa se joace cu masina cand aceasta
.functioneaza. Nu utilizati produsul Tn zone in care oamenii nu sunt constienti de prezenta sa.

Cand operati manual produsul cu aplicatia MOVAhome, nu alergati. Mergeti intotdeauna, fiti atenti la
pasii pe pante si mentineti-va echilibrul in orice moment.
*Evitati utilizarea produsului atunci cand exista persoane, in special copii sau animale, in zona de lucru.

Daca utilizati produsul in zone publice, plasati semne de avertizare in jurul zonei de lucru cu
urmatorul text: "Avertisment! Masina de tuns iarba automata! Tineti-va departe de masina!
Supravegheati copiii!" Purtati Tncaltaminte robusta si pantaloni lungi cand utilizati produsul.
Pentru a preveni deteriorarea produsului si accidentele care implica vehicule si persoane, nu stabiliti
zone de lucru sau cdi de transport peste caile publice.

*Nu atingeti partile periculoase in miscare, cum ar fi discul lamei, inainte ca acesta sa
*se opreasca complet. Solicitati asistenta medicala in caz de ranire sau accidente. Setati
. produsul pe OFF  inainte de a elimina blocajele, de a efectua intretinerea sau de a examina produsul. Daca

produsul vibreaza anormal, inspectati-l pentru a vedea daca este deteriorat inainte de a reporni. Nu
utilizati produsul daca exista piese defecte.

Nu instalati cablul principal in zonele in care produsul va tdia. Urmati instructiunile furnizate pentru
instalarea cablului.

Utilizati doar statia de incarcare inclusa in pachet pentru a incarca produsul. Utilizarea incorectd poate duce la
electrocutare, supraincalzire sau scurgeri de lichid coroziv din baterie. In caz de scurgere de electrolit, spalati
cu apa/agent de neutralizare si solicitati asistenta medicala daca lichidul coroziv intra in contact cu ochii.

Cand conectati cablul principal la priza de alimentare, utilizati un dispozitiv de curent rezidual (RCD) cu
un curent de declansare maxim de 30 mA.

Utilizati numai baterii originale recomandate de MOVA. Siguranta produsului nu poate fi garantata cu
baterii non-originale. Nu utilizati baterii nereincarcabile.

Tineti cablurile prelungitoare departe de partile periculoase n miscare pentru a evita deteriorarea
cablurilor, ceea ce poate duce la contactul cu parti sub tensiune.

*Ilustratiile utilizate Tn acest document sunt doar pentru referinta. Va rugam sa consultati produsele reale.

Nu permiteti niciodata copiilor, persoanelor cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse

sau cu lipsa de experienta si cunostinte sau persoanelor care nu sunt familiarizate cu aceste
instructiuni sa utilizeze masina, reglementadrile locale pot restrictiona varsta operatorului.

Nu conectati sau atingeti un cablu deteriorat pana cand nu este deconectat de la priza de alimentare.
Daca cablul se deterioreaza in timpul functionarii, deconectati stecherul de la priza de alimentare. Un
cablu uzat sau deteriorat creste riscul de electrocutare si trebuie inlocuit de personalul de service. Nu
Tmpingeti produsul cu fortad sau rapid, deoarece acest lucru poate deteriora produsul.

Pentru a mentine conformitatea cu cerinta de expunere la RF, trebuie mentinuta o distanta de
separare de 35 cm intre dispozitiv si om.

*in scopul reincarcarii bateriei, utilizati numai unitatea de alimentare detasabila furnizata cu acest aparat.

1.2 Instructiuni de Siguranta pentru Instalare

°Evitati instalarea statiei de incarcare in zonele in care oamenii se pot impiedica de
«ea. Nu instalati statia de incarcare in zonele in care exista riscul de apa stagnanta.

Nu instalati statia de incarcare, inclusiv orice accesorii, la mai putin de 60 cm de orice material combustibil. Functionarea
defectuoasad sau supraincalzirea statiei de incarcare si a sursei de alimentare pot reprezenta un pericol de incendiu.



1.3 Instructiuni de siguranta pentru operare

Tineti mainile si picioarele departe de lamele rotative. Nu puneti mainile sau picioarele langa sau sub
produs cand este pornit.

® Nu ridicati sau mutati produsul cand este pornit.
«Utilizati modul parcare sau setati produsul pe @RBBunt persoane, in special copii sau animale, in

zona de lucru.

Asigurati-va ca nu exista obiecte precum pietre, ramuri, unelte sau jucarii pe gazon. In caz

contrar, lamele se pot deteriora atunci cand intra in contact cu un obiect. Nu puneti obiecte
deasupra produsului sau a statiei de incarcare. Nu utilizati produsul daca butonul STOP nu

functioneaza.

Evitati coliziunile dintre produs si persoane sau animale. Daca o persoana sau un

animal intra in calea pro%H&HJLejétecﬂP{J'}c'ﬁLr@ed'at' Setati Intotdeauna produsul pe OPRIT

Nu utilizati produsul simultan cu un aspersor pop-up. Utilizati functia Program pentru a va asigura ca
produsul si aspersorul pop-up nu functioneaza in acelasi timp.

* Evitati plasarea unui canal de conectare unde sunt instalate aspersoare pop-up.

Nu utilizati produsul in prezenta apei statdtoare in zona de lucru, cum ar fi in timpul ploilor
abundente sau a acumularii de apa.

1.4 Instructiuni de siguranta pentru intretinere

* Setati produsul pe OPRIT cand efectuati intretinerea.

Dupa spalare, asigurati-va ca produsul este asezat pe sol in orientarea sa normala, nu cu
susul in jos. Nu inversati produsul pentru a curata sasiul. Daca il inversati pentru curatare,
asigurati-va ca il readuceti la orientarea corecta ulterior. Aceasta precautie este necesara
pentru a preveni patrunderea apei Tn motor si afectarea potentiala a functionarii normale.

Deconectati stecherul de la statia de Tncarcare sau scoateti dispozitivul de dezactivare Thainte de a
curata sau de a efectua intretinerea statiei de incarcare.

® Nu utilizati un aparat de spalat cu presiune Tnalta sau solventi pentru a curata produsul.
1.5 Siguranta bateriei

Bateriile litiu-ion pot exploda sau provoca un incendiu daca sunt dezasamblate, scurtcircuitate, expuse
la apa, foc sau temperaturi ridicate. Manipulati-le cu grija, nu dezasamblati sau deschideti bateria si
evitati orice forma de abuz electric/mecanic. Depozitati-le departe de lumina directa a soarelui.

1. Utilizati numai incarcatorul de baterie si sursa de alimentare furnizate de producator. Utilizarea unui
fncarcator si a unei surse de alimentare necorespunzatoare poate provoca socuri electrice si/sau supraincalzire.

2. NU INCERCATI SA REPARATI SAU SA MODIFICATI BATERIILE! Incercarile de reparare pot duce la vatamari
corporale grave, din cauza exploziei sau a socului electric. Daca apare o scurgere, electrolitii eliberati sunt
corozivi si toxici. 3. Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de persoane calificate.

1.6 Riscuri reziduale

Pentru a evita ranile, purtati manusi de protectie cand inlocuiti lamele.




1.7 Simboluri si Decalcomanii

rr
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AVERTISMENT -
Cititi instructiunile utilizatorului Tnainte de a utiliza masina.

AVERTISMENT -
Pastrati o distanta sigura fata de masina n timpul functionarii.

AVERTISMENT -

Scoateti dispozitivul de dezactivare Thainte de a lucra sau de a
ridica masina.

AVERTISMENT -
Nu va deplasati pe masina.

AVERTISMENT -

Nu este permisa aruncarea acestui produs ca deseu menajer normal.
Asigurati-va ca produsul este reciclat in conformitate cu cerintele
legale locale.



Acest produs este conform cu Directivele CE aplicabile.

Echipament de clasa III

Cititi manualul operatorului

Curent continuu

I:‘ Echipament de clasa II

UTILIZARE PREVAZUTA

Produsul de gradina este destinat taierii gazonului domestic. Este proiectat sa taie des, mentinand un
gazon mai sanatos si cu aspect mai bun ca niciodata. In functie de dimensiunea gazonului dvs., masina de tuns iarba poate fi

programata sa functioneze oricand sau cu orice frecventa. Este imposibil pentru sapat, maturat sau curatat zapada.

Prin prezenta, Kutting Technology (Suzhou) Co., Ltd. declara ca modelul de echipament radio MOVA MVVV1200 este
in conformitate cu Directiva 2014/53/UE. Textul integral al declaratiei UE de conformitate este disponibil la

urmatoarea adresa de internet: https://www.mova.tech/pages/declaration-of-conformity.

Produsul este in conformitate cu reglementarile UK PSTI, textul integral al declaratiei de conformitate este
disponibil la urmatoarea adresa de internet: https://www.mova.tech/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Pentru manualul electronic detaliat, va rugam sa accesati https://www.mova.tech/pages/user-manuals-and-fags.




2 Introducere produs

2.1 Ce este in cutie

Robotul

Sursa de alimentare

Manual de utilizare

Turn de incarcare
(cu un cablu prelungitor de 10 m)

Tarusi x 8, Cheie hexagonala

Carpa fara scame

Placa de baza

Lame de rezerva si suruburi x 9

Ghid de pornire rapida



2.2 Prezentare generala a produsului

Buton de oprire
Lumina indicatoare pe camera

Cheie de securitate

Camera cu vedere stereo

Buton de reglare a inaltimii de taiere
Contacte de incarcare

Roata universala

Maéner

Disc de taiere Compartiment baterie

Roata motrice

2.3 UltraEyes ™ 1.0 Sistem Dual-Vision AI

UltraEyes ™ 1.0 este nucleul seriei ViAX - o inovatie revolutionara care redefineste ingrijirea
inteligenta a gazonului cu un sistem dual-vision bazat pe inteligenta artificiala. Aceasta tehnologie de
ultima ora permite seriei ViAX sa navigheze prin peisajul dvs. cu o claritate si precizie de neegalat.

Echipat cu camere duale Ultra-HDR Al si algoritmi Al, diferentiaza cu precizie intre zonele cu
iarba si cele fara iarba, identificand Tn acelasi timp diverse obiecte din curte. Prin procesare
vizuala avansata si luare inteligenta a deciziilor, asigura perceptia si pozitionarea la nivel de
milimetru, intelegand cu adevarat curtea dvs. in toate directiile.

UltraEyes ™ 1.0 Sistem
% Dual-Vision AI




2.4 Senzor

Nume Descriere
Vedere stereo Ofera pozitionare si detecteaza obstacole, limitele gazonului si prezenta umana.
Camera Unghi de vizualizare: 110° (orizontal), 75° (vertical), 120° (diagonal) Rezolutie: 2 MP
3 Instalare

3.1 Selectati o locatie potrivita

Asezati statia de incarcare pe o suprafata plana, langa marginea gazonului si
o prizg, de AMENTALe As62aH2 N0, 2908.06 HD sEMNALWIFLRULrRic. Nota:
asigura o conexiune stabila intre robot si aplicatie.

Important

- Asigurati-va ca solul este suficient de moale pentru a permite instalarea tarusilor.

- Asezati statia de ncdrcare pe un teren plan. Orice pantd poate face ca robotul sa se
rostogoleascad inapoi si sa piarda contactul.

* Pastrati cel putin 1 m de spatiu liber, fara obstacole in stanga, dreapta si in fata statiei de incarcare. Asigurati-
va ca iarba din jurul locatiei este mai scurta de 6 cm. Daca iarba este mai nalta, va rugam sa o tdiati mai intai cu o masina de tuns

iarba manuala. Iarba Tnalta poate face dificila intoarcerea robotului la statia de incarcare.




3.2 Instalati Statia de Incarcare

Introduceti turnul de incarcare in placa de baza pana cand auziti un clic.

Fixati placa de baza pe sol cu tarusii si cheia hexagonala furnizate.

Conectati sursa de alimentare la cablul prelungitor si apoi conectati-o la o priza. Va rugam sa
pastrati sursa de alimentare la cel putin 30 cm deasupra solului.

Nota: Indicatorul LED de pe statia de incarcare va fi albastru constant cand exista curent.

Lumina Albastra




Puneti robotul in statia de incarcare pentru a se Tncarca. Asigurati-va ca contactele de incarcare de
pe robot si statia de incarcare sunt conectate corect.

Note
* Indicatorul luminos de pe statia de incarcare va clipi verde cand robotul se incarca cu succes in

statia de incarcare.

Lumina verde

Daca doriti sa addugati un garaj pentru protectie suplimentara, va rugam sa utilizati garajul MOVA corespunzator, disponibil
la comerciantii locali sau prin magazinele online. Utilizarea unui garaj non-MOVA poate cauza probleme in timpul reincarcarii.

Indicator LED pe statia de incdrcare

Culoarea indicatorului luminos LED Semnificatie

1. Exista o problema cu statia de incarcare (cum ar fi o problema cu
curentul sau tensiunea de incarcare).

2. Robotul se andocheaza in statia de incarcare, dar incarcarea este
anormala (de exemplu, contactele de incarcare au un scurtcircuit).

Rosu intermitent/continuu

Statia de incarcare are energie. Robotul nu se afla in statia de
incarcare.

Albastru continuu

Verde intermitent Robotul se incarca in statia de incarcare.

Robotul este andocat la statia de incarcare si fie: 1. Este
complet incarcat, sau

2. Nu se incarca deoarece ora actuala este in afara perioadei de
incarcare desemnate.

Verde continuu



4 Pregatirea pentru prima utilizare

4.1 Familiarizati-va cu panoul de control

Indicator stare robot

Indicator conexiune aplicatie

Indicator blocare pentru copii

Pornire/oprire Start Baza OK
Comenzi
Buton Functie
Pentru a porni robotul, introduceti cheia de securitate si rotiti-o in pozitia ON . Apasati si mentineti apasat butonul
timp de 2 secunde pentru a porni robotul.
Alimentare
Pentru a opri robotul, asigurati-va ca robotul este in afara statiei de incarcare, apasati si mentineti apasat butonul
timp de 2 secunde si rotiti cheia de securitate Tn pozitia OFF .
Pentru a incepe cosirea pe toata suprafata sau pentru a relua sarcinile intrerupte, apasati butonul B apoi apésati butonul OK
Start .
in 5 secunde.
Baz3 Pentru a trimite robotul inapoi la statia de incarcare pentru a se incarca, apasati butonul , apoi apasati
aza -
butonul OK in 5 secunde.
Pentru a dezactiva blocarea de siguranta si a activa controlul aplicatiei, apdsati butonul OK de doua ori.
OK
Pentru a activa modul de asociere Bluetooth, apasati si mentineti apdsat butonul OK timp de 3 secunde.
Start + OK Pentru a reseta robotul la setarile din fabrica, apasati si mentineti apasat si butonul OK Tmpreuné timp de 3 secunde.
Stop Apasati butonul Stop pentru a opri robotul si a activa blocarea de siguranta. Controlul aplicatiei va fi

dezactivat. Apasati butonul OK de doud ori pentru a dezactiva blocarea de siguranta.

-~ Pentru a dezactiva Blocarea pentru copii, apasati ambele butoane si Tn acelasi tim p. Robotul va
Start + Baza

anunta: ,Blocarea pentru copii este dezactivata”.




Cheia de securitate

ON
ON

* Rotiti cheia de securitate in pozitia ON fnainte de a porni robotul.
® Rotiti cheia de securitate in pozitia OFF ; robotul se va opri automat.
* Puteti scoate cheia de securitate cand este in pozitia OFF . Robotul nu poate fi pornit fara cheie.

Nota: Daca pierdeti cheia de securitate, va rugam sa contactati echipa de asistenta post-vanzare pentru o inlocuire.

Indicatoare luminoase de pe panoul de control

Indicator Culoare Semnificatie
Verde intermitent Robotul se incarca in statia de incarcare.
Verde continuu Bateria este complet incarcata.

, 1. A aparut o eroare.
Rosu continuu X V ~
Starea robotului 2. Butonul de oprire de urgenta este apasat.

1. Robotul efectueaza o sarcind sau este in pauza.

Albastru intermitent o . - )
2. Robotul se initializeaza dupa pornire.

Albastru continuu Robotul este in standby.
Albastru continuu Robotul este conectat la aplicatie.
Conectare la aplicatie [
Albastru intermitent Robotul se conecteaza la aplicatie.

Panoul de control este blocat prin intermediul aplicatiei. (Puteti
A

Blocare pentru copii( ] Albastru continuu activa functia ,Blocare pentru copii” in
aplicatie.)

4.2 Setari initiale

Inainte de a porni robotul pentru prima daté, exista cateva setari de baza pe care trebuie s& le faceti
fnainte ca robotul sa fie gata sa inceapa sa lucreze.



Deschideti capacul superior, apoi rotiti cheia de securitate in pozitia ON .

PORNIT

OPRIT

Apasati si mentineti apasat I pe panoul de control timp de 2 secunde pentru a porni robotul.

25

Note
* Dupa pornire, robotul va incepe initializarea, indicata de o lumind de stare albastrd intermitenta

pe panoul de control. Cand se aude sunetul de pornire si lumina de stare __ devine albastra continua,

procesul de initializare este complet.

Robotul se va porni automat cand se andocheaza in statia de incarcare. Important:
Pentru a porni robotul, asigurati-va ca cheia de securitate este instalata si setatd pe rorpozitie. Daca nu, robotul

nu poate fi pornit.

Conectati Robotul la Internet

Va rugdm sa scanati codul QR pentru a descarca aplicatia MOVAhome pe dispozitivul dvs. mobil.
Dupa instalare, va rugam sa creati un cont si sa va autentificati.

= [E

o :

Puteti descarca, de asemenea, aplicatia MOVAhome din App Store sau Google Play.




fnainte de configurarea retelei:

® Asigurati-va ca atat robotul, cat si dispozitivul dvs. mobil se afla Tn raza aceleiasi retele Wi-Fi.

= Asigurati-va ca dispozitivul dvs. mobil se afla la o distanta de maximum 10 m de robot.

* Activati functia Bluetooth pe dispozitivul dvs. mobil.

1. Deschideti aplicatia MOVAhome.

2.Va puteti conecta printr-una dintre urmatoarele metode:

a. Scanati codul QR: Accesati Dispozitiv si atingeti ~ Scaneaza codul QR pentru a te conecta. Scanati codul QR situat

n interiorul capacului superior al robotului pentru a va conecta.

b. Addugati manual: Accesati Dispozitiv si atingeti  Adauga. Apoi selectati modelul robotului dvs. pentru a vé conecta.

3.Va rugdm sa urmati instructiunile din aplicatie pentru a finaliza conexiunea la reteaua Wi-Fi.

Important

® Va rugam sa utilizati o retea cu o singura banda de frecventa de 2,4 GHz sau o retea cu banda dubla de frecventa de 2,4/5 GHz.

* Asigurati-va ca reteaua dvs. Wi-Fi nu are un firewall si nu este criptata. in caz contrar, configurarea retelei poate

esua.

4. Apasati si mentineti apasat butonul OK de pe panoul de control timp de 3 secunde. Robotul va intra ih modul de asociere Bluetooth
mod.

Nota: Asigurati-va cd robotul a finalizat initializarea nainte de a apasa butonul ~ OK butonul. Initializarea este completa
cand se aude sunetul de pornire silumina de stare _ devine albastru continuu. Asocierea nu poate continua pana cand
initializarea este completa.

5.Va rugam sa urmati instructiunile din aplicatie pentru a

finaliza asocierea. Note

® Indicatorul de conectare la aplicatie @ de pe panoul de control va afisa o lumina albastra continua atunci cand robotul este

conectat cu succes la aplicatie.

* De asemenea, puteti achizitiona modulul Link pentru a controla de la distanta robotul fara conexiune Wi-Fi.



Cum sa dezlegati robotul?

Robotul este legat automat de contul MOVAhome odata ce imperecherea are succes. Fiecare
dispozitiv poate fi legat doar de un singur cont. Nu poate fi legat de un alt cont in acelasi timp.
Pentru a imperechea robotul cu un cont nou, trebuie sa-I dezlegati mai intai. Pentru a-l dezlega:

1. Deschideti aplicatia MOVAhome. Accesati Dispozitiv.

2. Localizati numele robotului dvs. Daca aveti mai multi roboti legati de contul dvs. MOVAhome, glisati spre stanga sau
dreapta pentru a accesa pagina robotului pe care doriti sa-l editati.

3.Atingeti  |anga numele robotului.

4. Selectati Stergeti.

Important: Odata ce robotul este dezlegat, toate datele utilizatorului de pe robot vor fi sterse definitiv de pe server.

Cum sa partajati robotul?

1.Atingeti  1angd numele robotului.
2. Selectati Partajare dispozitiv.

Notd: Puteti gestiona accesul utilizatorilor pentru functii specifice in Setdri > Partajare dispozitiv.

Cum sd va deconectati de la contul MOVAhome sau sa-| stergeti?

1.Accesati  Eu > Cont.

2. Selectati Deconectare sau Stergeti contul

Cum sa resetati robotul?

Apdsati si mentineti apasat |$i OK simultan timp de 3 secunde pentru a reseta robotul la setarile din fabrica.

Important: Toate datele stocate pe robot vor fi sterse definitiv.

5 Cartografiaza-ti gradina

inainte de cartografiere, asigurati-va ca: Nivelul
bateriei robotului este mai mare de 50%. Vremea
este senina si uscata, cu suficienta lumina.

®Camera frontala a robotului este curata si neobstructionata.
« Robotul se andocheaza corect in statia de incarcare.

Important

- Nu mutati manual robotul atunci cand creati limita, deoarece acest lucru poate cauza esecul cartografierii.

- Cand incepe cartografierea, nu andocati de la distanta robotul in statia de incarcare pana cand procesul de
cartografiere nu este finalizat. In caz contrar, camera frontala poate fi blocatd, ceea ce poate cauza esecul cartografierii.




* Mergetila 5 m n spatele robotului in timpul procesului de cartografiere.

'
05m

'
40% (22° ) Cu toate acestea, pentru rezultate mai bune la cosit, este

25% (14°).

* Robotul poate naviga pe pante cu o inclinatie de pana la
recomandat sa mentineti pantele zonelor de lucru sub

<25% (14°)

* Pentru zonele mai inguste de 60 cm, vd rugam sa le setati ca trasee pentru a permite robotului sa treaca (vezi sectiunea 5.4:

Setare Traseu ).

060cm
* Daca perimetrul gazonului este cu mai mult de 4 cm mai fnalt decat solul inconjurator sau are o panta abrupta, mentineti

robotul la cel putin 10 cm distantd de margine in timpul cartografierii. Daca perimetrul este la acelasi nivel cu solul

inconjurator, robotul il poate traversa pentru o cosire optima a marginilor.

010cm

04cm



® Asigurati-va ci unghiurile de virare sunt mai mari de  90° . Unghiurile mai mici de 90° pot face dificild pentru

robot sa obtina o tdiere curata.

Pentru a mapa corect limitele gazonului, aveti intotdeauna robotul sa urmeze marginea exterioara a gazonului.
Nu creati zone Tn mijlocul unei zone deschise de gazon, deoarece acest lucru poate duce la erori de pozitionare.

5.1 Creeaza Limita Virtuala

Atingeti Incepe Maparea prin intermediul aplicatiei, iar robotul isi va verifica starea si se va calibra. Va automat

parasi statia de Tncarcare pentru a face calibrarea. Va rugam sa fiti atenti.

Ghidati robotul catre perimetrul gazonului dvs. folosind telecomanda. Daca perimetrul este ridicat sau are o panta abrupta,
asigurati-va ca lasati 80 cm de spatiu liber pentru a permite spatiu pentru rotatia de calibrare. Apoi atingeti Seteaza

Punctul de Inceput pentru a stabili punctul de plecare pentru limita. Robotul se va roti pe loc pentru a-si calibra

pozitia.




80cm

[

Ghidati robotul de la distanta pentru a se deplasa de-a lungul perimetrului gazonului dvs. pentru a cartografia zona de lucru.

Detectare automata a limitei

Alimentat de un algoritm Al avansat, robotul foloseste camera frontala pentru a distinge iarba de zonele
faraiarba in conditii adecvate, cartografiind automat perimetrul gazonului fara ghidare manuala. Dupa ce
ghidati robotul de la distanta pana la marginea gazonului si setati punctul de plecare, puteti utiliza Auto
Detectare Limita mod. Puteti alege daca robotul ar trebui sa traverseze perimetrul pentru o margine mai curata

rezultate de tdiere sau sa ramana aproape de el pentru a evita blocarea.

Va recomandam sa urmariti robotul in timpul acestui proces. Daca robotul nu reuseste sa detecteze cu precizie limitele,
puteti iesi din modul Detectare automata a limitei si puteti comuta la controlul de la distanta in orice moment.

]

s

Important: Detectarea automata a limitei functioneaza cel mai bine pe marginile de gazon clar definite. Limitele neclare pot

sa nu fie recunoscute cu succes.

Cand robotul se intoarce la o distantd de 1 m de punctul de plecare, puteti atinge Inchide Limita si limita

va fi finalizata automat. Daca perimetrul este ridicat sau are o panta abrupta, asigurati-va

ca lasati 80 cm de scp,atiu liber pentru a Permite sEatiuI Pentru,rotatia de calibrare. Nota:
Ddca limita nu se inchidé sau intampinati o eroare, ghidati robotul de la distanta pe o distanta scurta inainte

de-a lungul marginii, apoi incercati din nou sa inchideti limita.

(€



5.2 Seteaza zona interzisa

Desi robotul poate evita automat obstacolele, este totusi necesar sa setezi zone cu risc de cadere, cum ar fi

piscinele si gropile de nisip, ca zone interzise. Pentru obiectele pe care vrei sa le protejezi (cum ar fi un strat de flori, o
trambulina, o gradina de legume sau o radacind de copac expusa), te rugam sa le setezi ca zone interzise. Poti atinge Seteaza zona inter-
zisa in aplicatie pentru a continua crearea de zone interzise. Alternativ, poti merge la > Editare harta pentru a crea
sau a sterge zonele interzise dupa ce harta

este finalizataithotascvent de animale pot fi desemnate ca ,Zona activa pentru animale” pentru a impiedica robotul s&

intre si pentru a asigura siguranta animalelor.

5.3 Creeaza mai multe zone si extinde zonele existente

+ Pentru a crea mai multe zone
Daca gazonul tdu este separat de drumuri sau ai mai multe peluze izolate, poti atinge Seteaza zona Tn aplicatie
pentru a continua crearea zonelor de lucru. Poti, de asemenea, sa adaugi, sa stergi sau sa modifici zonele in > Editare harta

cand harta este
finalizatataN@kina ta are poteci de piatra, desemneaza-le ca zone separate. Apoi traseaza poteci de legatura, astfel incat

robotul sa poata naviga intre zone.
Important: Pentru a cartografia corect limitele gazonului, asiguré-te intotdeauna ci robotul urmareste marginea exterioara a

gazonului. Nu crea zone in mijlocul unei zone deschise de gazon, deoarece acest lucru poate duce la erori de pozitionare.

on;

* Pentru a extinde zonele existente
Pentru a extinde o zond existentd, atinge seteazs zona in aplicatie pentru a crea zona pe care vrei s3 o incluzi. Dac cele doud zone

se suprapun, acestea vor fi imbinate automat. Alternativ, poti merge la > Editare hartd > Seteaza zona dupa ce
cartografierea este finalizata pentru a extinde o zona existenta.




5.4 Seteaza calea

Pentru zonele izolate, va rugam sa creati o cale pentru a le conecta.
Zongle.dzplate faran.calevarfiinaseasibile.robotului. Nota:

Important: Daca gazonul dvs. este impartit de pasaje mai inalte de 4 cm , plasati un obiect cu o pantd egala cu

naltimea pasajului (cum ar fi o rampa).

04cm

+ Pentru a conecta doud zone de lucru izolate

Pentru zonele izolate, va rugam sa creati cai pentru a le conecta, altfel vor fi inaccesibile robotului.
Atingeti Seteaza calea pentru a crea o cale.

Important:  Asigurati-va ca traseul incepe si se termina pe suprafete acoperite cu iarba din zona de lucru. Nu setati

niciun punct final pe suprafete fara iarba.

* Pentru a conecta zona de lucru si statia de incarcare

Daca statia dvs. de incarcare nu se afla in zona de lucru, ar trebui creata o cale pentru a o conecta la zona de
lucru. Atingeti Seteaza calea pentru a crea o cale care sa permita robotului sa se intoarca la statia de incarcare.

Important

- Asigurati-va ca un capat al caii se afla pe o suprafata acoperita cu iarba in zona de lucru, iar celdlalt
este direct Tn fata statiei de Tncarcare. Este recomandabil sa aliniati calea cu statia de incarcare.

- Cand creati cai pentru a conecta zona de lucru si statia de incdrcare, nu andocati robotul de la distanta
in statia de ncarcare. In caz contrar, camera frontala poate fi blocata, ceea ce poate cauza esecul maparii.



5.5 Terminare Harta

Atingeti Terminare Harta cand zonele de lucru, cdile si zonele interzise sunt finalizate.

5.6 Adaugare a Doua Harta
Functie Harta Duala

Functia Harta Duala este conceputa pentru situatiile in care robotul nu poate calatori autonom
intre peluze separate sau cand sunt necesare harti multiple.

Este posibil sa fie nevoie sa creati o a doua harta daca:
Peluzele din fata si din spate nu pot fi conectate.

* Exista o diferenta semnificativa de altitudine intre zonele de
* gazon. Aveti proprietati multiple, dar un singur robot.
. Suprafata gazonului dvs. este prea mare pentru o singura harta.

Harta2

Harta1

Nota: Daca peluzele dvs. sunt conectate si se afld in capacitatea robotului, utilizati In schimb o configurare Multi-Zona.




nainte de a mapa al doilea gazon, va rugam si retineti

urmatoarele: Incepeti intotdeauna maparea de la statia de

fncarcare pentru ambele harti. A doua statie de incarcare (optional):

- Daca ati achizitionat o a doua statie de incarcare, instalati-o pe al doilea gazon.

- Daca nu, mutati manual robotul si statia de incarcare pentru a incepe maparea celui de-al doilea gazon.

Hartati al doilea gazon

Dupa finalizarea primei harti, atingeti ~ Adaugati hartapentru a continua crearea celei de-a doua. Alternativ, puteti

naviga la > Editare hartd si atingeti Adaugati harta dupa finalizarea mapadrii. Odatd ce ati terminat
a doua harta, puteti comuta intre harti prin > Editare harta.
'W lW
]
6 Operare

6.1 Incepeti cosirea pentru prima data

Sfaturi Tnainte de cosire:
e Utilizati o masina de tuns iarba manuala pentru a tunde iarba la o indltime de cel mult 10 cm .
Indepértati obstacolele, inclusiv resturile, gramezile de frunze, jucariile, firele si pietrele de pe

gazon. Asigurati-va ca nu sunt copii sau animale de companie pe gazon cand robotul coseste.
Nivelati orice deniveldri din gazon.

* Setati preferintele de cosire in aplicatie Tn avans (cum ar fi eficienta cosirii).



1. Deschideti capacul superior pentru a accesa panoul de control.
2. Rotiti butonul de pe robot pentru a regla inaltimea de taiere (20 mm-60 mm).

3. Apasati I apoi apasati butonul OK 7n 5 secunde. Robotul va parasi statia de incarcare si va incepe toate-

taierea zonei. Puteti, de asemenea, sa atingeti Start in aplicatie pentru a incepe taierea.

[
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4. Inchideti capacul superior.
Nota: Inainte de aincepe procesul de tdiere, asigurati-vd ca vremea este senina si uscata si ca exista suficients

iluminare.

6.2 Taierea cu harti duale

+ Cu o singura statie de incarcare:

1. Asezati intotdeauna statia de incarcare exact acolo unde a fost in timpul maparii. Mutati manual robotul in
harta pe care doriti sa o taiati.

2. Selectati harta corecta in aplicatie inainte de a incepe sarcinile de taiere pentru a asigura functionarea corecta.

Nota: Dupa comutarea hartii, se vor aplica programarile si setdrile de tdiere ale hartii curente.

Cum sa gestionati bateria descarcata sau problemele de incércare?

Daca nu relocati manual statia de incarcare impreuna cu robotul pe a doua harta, robotul ar
putea sa-si epuizeze bateria si sa solicite o defectiune de incarcare, deoarece nu poate localiza
statia de Incarcare. Pentru a rezolva aceasta problema, va rugam sa urmati acesti pasi:

1. Mutati manual robotul pe harta cu statia de incdrcare pentru reincdrcare.

2. Dupa incarcare, returnati robotul pe harta originala. Acesta va relua automat
tdierea. Impar@ntibati harta in aplicatie in timpul acesta. Acest lucru asigura ca robotul isi aminteste ultima pozitie
si poate continua de unde a ramas.

3. Repetati acesti pasi dupa cum este necesar pana cand intregul gazon este taiat.

» Cu doua statii de incarcare:

Relocarea statiei de incarcare nu este necesara. 1.
Mutati manual robotul pe harta pe care doriti sa o taiati.

2. Selectati harta corecta in aplicatie Tnainte de a incepe sarcinile de tdiere pentru a asigura functionarea corecta.




6.3 Pauza

Pentru a intrerupe sarcina de cosire curentd, puteti apasa butonul Stop de pe robot sau atingeti Pauza in aplicatie.
Nota: Robotul nu poate fi pornit direct prin intermediul aplicatiei dupa ce a fost apdsat butonul Stop. Pentru a relua aplicatia

de control, apasati mai intai de doua ori butonul OK de pe panoul de control pentru a dezactiva blocarea de siguranta.

SAU
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6.4 Reluare

Pentru a relua o sarcina intrerupta, apasati I, apoi apasati butonul OK'in 5 secunde.

Puteti, de asemenea, sa atingeti Continuare in
aplicatie pentru a relua sarcina de cosire.

]
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6.5 Intoarcere la statia de incarcare

Pentru a opri sarcina de cosire si a trimite robotul ihapoi la statia de incarcare, apasati butonul apoi apasati

butonul OK in 5 secunde de pe panoul de control. Puteti, de asemenea, sa atingeti Reincarcare n aplicatie pentru a trimite robotul
fnapoi la statia de incarcare.

i

SAU



7 Aplicatia MOVAhome

Unde poti explora mai mult

Aplicatia MOVAhome este mai mult decat o telecomanda. Exista multe lucruri pe care le poti
face prin intermediul aplicatiei: finalizarea diferitelor setari de la distanta, experimentarea
diferitelor moduri de cosire, editarea libera a hartii si ajustarea programelor de cosire.

7.1 Moduri de cosire

Robotul ofera diverse moduri de cosire. Puteti comuta intre moduri prin intermediul aplicatiei,
inclusiv Cosirea intregii zone, Cosirea zonei, Cosirea marginilor, Cosirea punctuala si Modul manual.

7.2 Forme de cosire
Personalizeaza-ti gazonul addugand forme prin > Editarea hartii > Forme in aplicatie. Forme definite

vor fi excluse de la cosire In toate modurile de cosire. Puteti modifica pozitia, dimensiunea sau le
puteti elimina in Forme.

7.3 Program
Dupa finalizarea primei harti, robotul creeaza automat doua programe saptamanale de cosire, care sunt

"Program primavara/vara" si "Program toamna/iarna". Puteti atinge n aplicatie pentru a face setari detaliate ale programului.
Cu functia de program, puteti lasa complet robotului munca zilnica
de gosire.JJrebuie.doar.sq ntretineti.rabotulin.maod.regulat. Nota:

anumitor ore, puteti merge la Setari > Nu deranijati si setati ora Nu deranjati in aplicatie.

Programe cu harti duale

Deoarece fiecare harta are propriul program, planificati si configurati cu atentie sarcinile programate pentru fiecare harta pentru a preveni
suprapunerile sau conflictele. Acest lucru asigura ca robotul functioneaza eficient si este disponibil dupa cum este necesar pentru fiecare harta.

7.4 Blocare pentru copii

Daca va ingrijoreaza faptul ca copiii pot opera robotul, navigati la Setari si activati functia Blocare pentru copii in
aplicatie. Alternativ, puteti atinge pe pagina de cosire. Cu aceasta functie activata, panoul de control va

fi blocat. Pentru a-l dezactiva, apasati  si simultan pe panoul de control.




7.5 Protectie Impotriva Ploii

Daca v& ingrijoreaza faptul ca conditiile meteorologice nefavorabile pot afecta lucrarea de tundere, puteti activa functia Protectie Impotriva Ploii

n Setdri in aplicatie. Cand aceasta functie este activatd, robotul intrerupe automat tunderea si

se intoarce la statia de incarcare daca este prognozata ploaie. Puteti seta timpul
de Intauzigireaaepliiniada pbisia tiee @t §azonul. Va recomandam s setati un timp de intarziere a ploii pentru a mentine robotul

n statia de Tncarcare pentru o perioada dupa ce ploaia se opreste, permitand ierbii sa se usuce
complet Tnainte de a tunde din nou.

7.6 Protectie Impotriva Inghetului

Daca temperatura scade sub 6° C, tunderea poate deteriora permanent gazonul. Bateria nu se va
incarca ca masura de siguranta. Pentru a preveni acest lucru, puteti activa functia Protectie Impotriva Inghetului in Setari

prin intermediul aplicatiei. Aceasta va intrerupe automat tunderea si va trimite robotul ihapoi la statia de
incarcare cand temperatura scade sub 6° C. Robotul va relua tunderea odata ce temperatura creste peste

11°C.

7.7 Functii de Securitate

Robotul accepta multiple functii anti-furt pentru a asigura o functionare sigura si pentru a
proteja impotriva utilizarii neautorizate. In plus, camera stereo vision poate detecta prezenta
umana, transformand robotul intr-un gardian eficient al gradinii.

7.7.1 Alarma Ridicare

Cu aceastd functie activatd, o alarma se va declansa imediat cand robotul este ridicat, iar robotul va fi blocat. Pentru a
relua controlul aplicatiei, apasati butonul OK de doua ori pe panoul de control pentru a dezactiva blocarea de siguranta

mai
ntai.

7.7.2 Alarmé In Afara Hartii

Cu aceasta functie activata, robotul va fi blocat si 0 alarma se va declansa imediat daca se afla in
afara hartii. (Aceasta functie necesita instalarea Modulului Link.)



7.7.3 Localizare in timp real

Cu modulul Link, puteti vizualiza locatia actuala a robotului In Google Maps.

7.7.4 Alerta de detectare a prezentei umane

Cand este activat, robotul va va notifica la detectarea prezentei umane.

7.7.5 Gardian de gradina

Atingei pentru a vizualiza o transmisie video in direct de la camera frontala a robotului, permitandu-va sa va monitorizati gradina
oricand, oriunde.

7.7.6 Patrulare

in timp ce robotul este in standby, 7l puteti trimite s& patruleze anumite limite sau locuri din gradina dvs. prin intermediul

aplicatiei. Pentru a accesa aceasta functie, accesati > Patrulare.

Lumina indicatoare de pe camera frontala
Culoarea luminii indicatoare LED Semnificatie

1. Transmisia video in direct de la camera frontala este redata in flux catre aplicatie.
2. Robotul este Tn modul de patrulare.

Verde intermitent

7.8 Perioada de incdrcare personalizata

Pentru a personaliza perioada de incarcare a robotului la ore specifice, puteti activa functia Perioada de incdrcare personalizata
prin Setari > Incarcare in aplicatie. Cand este activat, robotul mentine un nivel sigur al bateriei cand

este inactiv si se Tncarca complet numai in perioada de incarcare desemnata.

Nota: Echipa de dezvoltare MOVA va efectua continuu actualizari si intretinere OTA (Over-the-Air)
pe firmware si aplicatie. Va rugdm sa verificati notificarile de actualizare sau sa activati functia Actualizare automata pentru a mentine

firmware-ul si aplicatia actualizate si pentru a beneficia de mai multe functii.




8 Intretinere

Pentru o performanta si o durata de viata mai buna a robotului, va rugam sa-I curatati in mod regulat
si sa Tnlocuiti piesele uzate conform frecventei de mai jos:

Piesa Frecventa de inlocuire
Lame La fiecare 6-8 saptamani sau mai devreme
Note
* Puteti verifica timpul ramas pentru lame navigand la Setari > Consumabile si intretinere in

aplicatie. Dupa inlocuirea consumabilelor conform indicatiilor, accesati pagina de detalii pentru
consumabil si atingeti L-am inlocuit pentru a reseta cronometrul.

Daca aveti zone desemnate in gradina dvs. pentru curatarea si intretinerea de rutina a
robotului, puteti seta Puncte de Intretinere pe harta navigégetila fe@ténide intretinere  Editati Punctul. Odata ce

punctele de intretinere sunt setate, puteti pur si simplu sa atingeti Du-te si sa directionati robotul catre locatiile desemnate pentru

intretinere usoara.

8.1 Curatare

Curatati regulat robotul pentru a preveni acumularea de resturi de iarba si murdarie si infundarea discului lamei si
a rotilor motrice, ceea ce poate afecta performanta sa de cosire, andocare si miscare. Va recomandam sa utilizati
un kit de curatare, care poate fi achizitionat de la comerciantii cu amadnuntul locali sau prin magazinele online.

Avertisment: Inainte de curatare, va rugdm sa opriti robotul si sa rotiti cheia de securitate in pozitia OFF .
Deconectati statia de incarcare.

Precautie: Cand intoarceti robotul, aveti grija sa nu zgariati obiectivul camerei.

+ Carcasa, sasiul si discul lamei:

1. Opriti robotul si rotiti cheia de securitate Tn pozitia OFF pozitie.

ON

OFF

2. Puneti robotul pe o suprafata moale si intoarceti-I cu susul in jos.




3. Curatati carcasa, discul lamei si sasiul cu un furtun.

Avertisment: Nu atingeti lamele cand curatati sasiul. Va rugam sa purtati manusi de protectie cand curatati.
Atentie: Va rugam sa nu utilizati un aparat de spalat cu presiune nalta pentru curatare. Nu utilizati detergenti pentru curatare.

+ Contacte de incarcare si camera frontala:

Utilizati o carpa curata pentru a sterge contactele de incarcare de pe robot si statia de incarcare si, de
asemenea, curatati camera frontala. Pastrati contactele de incarcare si camera frontala uscate dupa curatare.

Important: Pentru o pozitionare si navigare optima, curatati camera frontala o data la doua saptamani.

* Roti motrice:

Utilizati o perie pentru a indeparta noroiul de pe roti pentru a asigura o aderenta buna.




8.2 Inlocuirea componentelor
« Inlocuirea lamelor

Pentru a mentine lamele ascutite, va rugam sa le inlocuiti regulat. Se recomanda nlocuirea lamelor
la fiecare 6-8 saptamani sau mai devreme. Va rugam sa utilizati numai lame originale MOVA.

Avertisment: Va rugam sa opriti robotul si sa rotiti cheia de siguranta in pozitia OFF . Purtati protectie
manusi Tnainte de a nlocui lamele.
Nota: Varugam sa inlocuiti toate cele trei lame n acelasi timp pentru a asigura un sistem de taiere echilibrat.

Atentie: Cand intoarceti robotul, aveti grija sa nu zgariati obiectivul camerei.

1. Opriti robotul si rotiti cheia de siguranta 2. Puneti robotul pe o suprafata moale si intoarceti-I
in pozitia OFF. cu susul in jos.
ON
OFF
3. Slabiti suruburile folosind o surubelnita Phillips. 4. Scoateti cele trei lame si suruburile.
5. Aliniati lamele noi cu gaurile de pe 6. Asigurati-va ca lamele se pot roti liber.

discul lamei, apoi fixati-le cu suruburile.



Baterie 9

Pentru depozitare pe termen lung, incarcati robotul la fiecare 6 luni pentru a proteja bateria. Deteriorarea bateriei cauzata
de descarcarea excesiva nu este acoperita de garantia limitata. Nu incarcati bateria la o temperatura ambientala mai
mare de 45° C sau mai mica de 6° C. Temperatura de depozitare pe termen lung pentru baterie ar trebui sa fie intre -10 si
35° C. Pentru a minimiza daunele, temperatura de depozitare recomandata pentru baterie este intre 0 si

25° C.

Nota: Durata de viata a bateriei robotului depinde de frecventa de utilizare si de orele de functionare. Daca

bateria este deteriorata sau nu poate fi incarcata, nu aruncati bateria uzata sau defecta in mod
arbitrar. Va rugam sa respectati reglementarile locale de reciclare.

Mod de incarcare cu putere redusa:

Cand modul de incarcare cu putere redusa este activat, functiile care nu sunt legate de incarcare
vor fi dezactivate (reteaua va fi oprita).

®Pentru a activa modul de incarcare cu putere redusa, apasati lung pe butonul |si pe butonul simultan si

apasati butonul OK de 5 ori rapid in acelasi timp. Veti auzi o solicitare vocala: Modul de incarcare cu putere redusa

este
activat.

*Pentru a dezactiva modul de fncarcare cu putere redusd, reporniti robotul.

10 Depozitare pe timp de iarna

* Robotul

1. Incarcati complet bateria. Opriti robotul si rotiti cheia de securitate in pozitia OPRITpozitie.

2. Curatati bine robotul Thainte de a-I depozita iarna. 3. Depozitati
robotul in interior intr-un loc uscat, la o temperatura mai mare de 0° C.

+ Statia de incarcare

Deconectati statia de Tncarcare si depozitati-o Intr-un loc uscat si racoros, ferit de
|Uminaﬁér@@tﬁi@rSQﬁé‘ﬁhﬂd&\lﬂt‘é;vé rugam sa reinstalati statia de incarcare si sa plasati robotul in ea pentru a se incérca. Daca
reinstalati statia de incarcare intr-o locatie diferita, robotul va actualiza automat locatia statiei
imediat ce se Incarca si paraseste statia. Daca intdmpinati erori de pozitionare din cauza unor
modificari majore in gradina dvs., se recomanda reconfigurarea zonei.

11 Transport
Pentru transportul pe distante lungi, asigurati-va ca robotul este oprit. Se recomanda
utilizarea ambalajului original.

Avertisment
*Va rugdm sa opriti robotul si sa rotiti cheia de securitate in pozitia  OPRITpozitie nainte de a-l transporta.
*Ridicati robotul de manerul din spate, tinand discul lamei departe de corp.




12 Depanare

Problema Cauza

1. Robotul nu se afla in raza de

acoperire a semnalului Wi-Fi sau in
Robotul nu este conectat la raza

aplicatie. Bluetooth.
’ 2. Robotul este oprit sau se

reporneste.

Robot ridicat. Roata nu este pe sol.

Robot inclinat. Robotul se inclind mai mult de 37°.

Robotul este blocat si nu reuseste sa

Robot blocat. s
lasa.

Roata nu se poate roti sau

Eroare roatd de antrenare stanga/dreapta. N .
motorul rotii are o problema.

Discul lamei nu se poate roti
fn mod normal sau motorul de
taiere are o problema.

Discul lamei nu se poate roti.

Robotul se andocheaza in incarcare

statie, dar curentul sau tensiunea
de ncarcare au o problema.

Eroare de incarcare.

Solutie

1. Verificati daca robotul a finalizat procesul de
pornire.

2. Verificati daca routerul functioneaza corect.

3. Apropiati-va de robot pentru a stabili o conexiune
Bluetooth.

1. Puneti robotul Tnapoi pe un teren plat.

2. Apasati butonul OK de doud ori pentru a debloca robotul.

3. Robotul nu poate traversa obiecte mai inalte de 4 cm. Va rugam
sa mentineti solul uniform acolo unde lucreaza.

1. Puneti robotul inapoi pe un teren plat.
2. Apasati butonul OK de doua ori pentru a debloca robotul.
3. Robotul nu poate urca pante mai mari de 40% (22°).

1. Indepartati obstacolele din jur si apoi reincercati.

2. Mutati manual robotul intr-un loc plat si deschis in interiorul
hartii si incercati sa reporniti sarcina. Daca continuati sa
intdmpinati aceasta problema, va rugam sa reincercati dupa ce robotul se afla in
statia de incarcare.

3. Verificati daca exista gauri in pamant. Umpleti gaurile

nainte de a tdia iarba pentru a preveni blocarea robotului.

4. Verificati daca iarba din jur este mai inalta de 10 cm. Puteti
ajusta Tnaltimea de evitare a obstacolelor sau puteti folosi o
masina de tuns iarba manuala pentru a taia gazonul in avans pentru a preveni
blocarea robotului.

5. Daca robotul este adesea blocat in aceasta locatie, 7l puteti seta
ca zona interzisa.

1. Curatati rotile de antrenare si apoi reincercati.

2. Daca continuati sa intdmpinati aceasta eroare, incercati sa reporniti
robotul.

3. Daca problema persista, va rugam sa contactati serviciul post-vanzare.
service.

1. Curatati discul lamei si apoi reincercati.

2. Verificati daca iarba din jur este mai inalta de 10 cm.

Puteti folosi o masina de tuns iarba manuala pentru a taia gazonul in avans
pentru a preveni blocarea discului lamei de iarba nalta.

iarba.

3. Verificati daca existd apa sub discul lamei. Daca exista

apa, mutati robotul intr-un loc uscat si apoi reincercati.

4. Daca continuati sa intdmpinati aceasta eroare, incercati sa reporniti
robotul.

5. Daca problema persistd, va rugam sa contactati serviciul post-vanzare.
service.

1. Verificati daca statia de incarcare este conectata corect la
alimentare.

2. Verificati daca contactele de incarcare de pe robot si

statia de incarcare sunt curate.

3. Dupa ce verificarea este finalizata, incercati sa andocati din nou robotul in
statia de incarcare.

4. Daca problema persista, va rugam sa contactati serviciul post-vanzare.
service.



Problema

Temperatura bateriei prea
ridicat.

Temperatura bateriei este ridicata.

Temperatura bateriei este scazuta.

Robotul este pierdut.

Eroare senzor.

Robotul se afld in zona interzisa
zona.

Robotul este in afara
hartii.

Oprirea de urgentd este
activata.

Baterie descarcata. Robotul se va
opriin curand.

Robotul este departe de
harta. Risc de a fi furat.

Nu s-a putut reveni la
statia de Tncarcare.

Nu s-a putut andoca in
statia de incarcare.

Cauza

Temperatura bateriei este 0 60°C.

Temperatura bateriei este 0 45°C.

Temperatura bateriei este 00 6°C.

Pozitionarea este pierduta.

Eroare senzor.

Robotul se afld in zona interzisa.

Robotul este in afara hartii.

Butonul Stop de pe robot este
apasat.

Nivelul bateriei este 0 10%.

Robotul este departe de harta.

Robotul nu poate gasi statia de
incarcare cand se intoarce la
statia de incarcare.

Robotul gaseste statia de incarcare
dar nu reuseste sa andocheze.

Solutie

1. Utilizati robotul intr-un loc unde temperatura ambianta este sub
40°C. Puteti astepta pana cand temperatura bateriei

scade automat.

2. Puteti opri robotul si il puteti reporni dupa un timp.

3. Daca problema persista, va rugam sa contactati serviciul
de

asistenta.

1. Incarcarea poate esua cand temperatura bateriei este peste 45°C.
2. Utilizati robotul intr-un loc unde temperatura ambianta este sub 40°C.

1. Incércarea poate esua cand temperatura bateriei este sub 6°C.
2. Utilizati robotul intr-un loc unde temperatura ambianta este peste 6°C.

1. Verificati daca camera frontala a robotului este murdara. Murdaria va
afecta pozitionarea.

2. Mutati manual robotul intr-un loc deschis n interiorul

hartii si incercati sa reporniti sarcina.

3. Daca pozitionarea nu este recuperata, controlati de la distanta
robotul Tnapoi la statia de incarcare prin intermediul aplicatiei, si apoi
ncepeti sarcina de cosire.

1. Reporniti robotul si reincercati.
2. Daca problema persistd, va rugam sa contactati serviciul

de
asistenta.

1. Mutati manual robotul in afara zonei interzise si

apoi refncercati.

2. Controlati de la distanta robotul prin intermediul aplicatiei pentru a-l muta
in afara zonei interzise, si apoi reincercati.

1. Mutati manual robotul in interiorul hartii, si apoi

refncercati.

2. Controlati de la distantad robotul inapoi in interiorul hartii prin intermediul
aplicatiei, si apoi reincercati.

Apasati butonul OK de doua ori pentru a debloca robotul.

Asezati robotul in statia de incarcare pentru a se incarca.

1. Mutati manual robotul inapoi in zona de lucru.
2. Puteti dezactiva Alarma in afara hartii din Setari in

aplicatie.

1. Verificati daca exista obstacole care blocheaza robotul.
indepartati obstacolele si reincercati.

2. Asigurati-va ca exista o iluminare adecvata si ca

vremea este senina (adicd, fara ploaie sau ceata). Vremea nefavorabila
poate afecta capacitatea robotului de a se intoarce.

3. Confirmati ca harta utilizata in prezent in aplicatie

se potriveste cu locatia de operare a robotului. Daca nu se potriveste,
comutati la harta corespunzatoare in sectiunea "Editare harta"
sectiune.

4. Asigurati-va ca o statie de incarcare este instalata in interiorul
hartii utilizate n prezent.

5. Controlati de la distanta robotul Thapoi la statia de incarcare
prin intermediul
aplicatiei.

1. Asigurati-va ca exista o iluminare adecvata si ca

vremea este senina (adica, fara ploaie sau ceata). Vremea nefavorabila
poate afecta capacitatea robotului de a andoca.

2. Verificati daca folia reflectorizanta de pe statia de incarcare este
murdard sau blocata.

3. Verificati daca exista obstacole in fata statiei de

ncarcare.



Problema

Nu a reusit sa andocheze in
statia de incarcare.

Pozitionare esuata.

Spatiu insuficient
pentru a se intoarce
in fata statiei.

Cale obstructionata.

Exista o problema cu
camera frontala.

Camera frontala blocata.

Semnal de pozitionare slab.

Eroare de detectare a
limitei apare in timpul
cartografierii automate.

Cauza

Robotul gaseste statia de incarcare
dar nu reuseste sa andocheze.

Pozitionarea esueaza cand robotul
incearcd sa inceapa o sarcina de cosire.

Spatiu insuficient pentru a se
intoarce in fata statiei.

Cale obstructionata.

Exista o problema cu camera
frontala.

Camera frontala blocata.

Semnal de pozitionare slab.

Eroare de detectare a limitei apare
n timpul cartografierii automate.

Solutie

4. Verificati daca statia de incarcare a fost mutata.

5. Verificati daca placa de baza este acoperita cu noroi gros.

6. Verificati daca statia de incarcare este pe o panta.

7. Verificati daca statia de incarcare are curent.

8. Ajutati robotul sa andocheze in statia de incarcare folosind
telecomanda sau manual.

1. Asigurati-va ca exista o iluminare adecvata si ca

vremea este senina (adica fara ploaie sau ceatd). Vremea
nefavorabila poate afecta pozitionarea robotului.

2. Mutati manual robotul intr-un loc plat si deschis

n interiorul hartii si incercati sa reporniti sarcina.

3. Daca intdmpinati in continuare aceasta eroare, reincercati
dupa ce robotul este andocat in statia de incarcare.

4. Daca problema de pozitionare persista, mutati

statia de Tncarcare intr-o locatie deschisa si efectuati o
re-cartografiere.

1. Daca statia este plasata la marginea hartii sau

n interiorul acesteia, asigurati-va ca exista cel putin 1 m de spatiu liber
intre zona frontala a placii de baza a statiei si

n caz contrar, robotul ar putea sa nu

poata face viraje.

2. Relocati statia sau modificati harta in Editare harta.
Editare.

1. Verificati daca o zona interzisa este setata pe traseu.

2. Verificati daca exista obstacole care blocheaza robotul.
3. Daca robotul tot nu poate trece, stergeti calea in Editare
harta si setati una noua.

1. Stergeti camera frontala cu o carpa curata.

2. Incercati sa reporniti robotul.

3. Daca problema persista, va rugam sa contactati serviciul post-vanzare.
service.

1. Asigurati-va ca camera frontala este libera inainte de a
refncerca.

2. Daca camera este murdara, curatati-o cu o carpa moale inainte de a
refncerca.

1. Asigurati-va ca vremea este senina. Ploaia abundenta sau lumina slaba

pot interfera cu pozitionarea robotului.

Robotul va relua functionarea odata ce semnalul de pozitionare
este restabilit.

2. Daca problema persista, utilizati modul de control de la distanta si
ghidati manual robotul inapoi la statia de incarcare

inainte de a incepe sarcinile.

1. Asigurati-va ca conditiile de iluminare sunt adecvate,

nici prea luminoase, nici prea slabe.

2. Confirmati ca vremea este senina, evitand ceata sau
ploaia.

3. Asigurati-va ca camera frontala este curata si
neobstructionata.

4. Asigurati-va ca suprafata solului este uniforma, deoarece denivelarile
pot afecta detectarea.

5. Daca detectarea limitei continua sa esueze, treceti la

modul de control de la distanté pentru cartografiere.



13 Specificatii

Numele produsului MOVA ViAX Series
SKU VIAX 300
Informatii de baza Model MVVV1200
Dimensiuni 595 x 380 x 272 mm
Greutate robot (baterie inclusa) 9,4 kg
Capacitate de lucru recomandata 300 m?

Standard: 300 m%zi

Eficient -
clenta cosiri Eficient: 500 m%/zi

inaltime de cosire 20-60 mm
Cosire
Latime de cosire 20cm
) S 2 )
Timp de incércare 45 min
) : . 3 !
Timp de cosire per incarcare 50 min
Nivel de putere sonora LWA 57 dB(A)
Incertitudini privind puterea sonora KWA 3 dB(A)
Emisii de zgomot
Nivel de presiune sonora LpA 49 dB(A)
Incertitudini privind presiunea sonora KpA 3 dB(A)
0-50° C

Temperatura de operare
P . P Recomandat: 10-35° C

-10-35°C

Temperatura de depozitare pe termen lung R dat: 0-25° C
ecomandat: O-

Conditii de lucru
Robot: IPX6

Clasificare IP Statie de incarcare: IPX4
Sursa de alimentare: IP67

Panta maxima pentru zona de cosire 40% (22°)
Intervalul frecventei Bluetooth 2400.0-2483.5 MHz
Conectivitate 802.11b:16+2dBm(@11Mbps)

802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 7.49dBm

Putere RF max.




Conectivitate

Motor de taiere

Baterie (robot)

Sursa de alimentare

Statie de incarcare

Accesorii

Roti motrice

Wi-Fi

Serviciul Link (optional)

GNSS (optional)

Viteza

Model baterie

Tip baterie

Capacitate nominala

Tensiune nominala

Model incarcator

Tensiune de intrare

Tensiune de iesire

Curent de iesire

Model statie de incarcare

Tensiune de intrare

Tensiune de iesire

Curent de intrare

Curent de iesire

Lame si suruburi de rezerva

Model lama

Tip roata

Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5M)

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

2500/min

MBPM10

Baterie litiu-ion

2,5Ah

18V DC

MPAM10/MPAM20/MPAM20(c)

100~240V AC

20V DC

1.5A/3A

MCV20

20V DC

20V DC

1.5A/3A

1,5A/3A

MBKM10 (MOVA)

Off-road

1. Bazat pe testarea efectuata de MOVA Laboratory.

2. Timpul de incarcare se aplica atunci cand robotul se intoarce automat la statia de incarcare cand bateria este descarcata.

3. Bazat pe testarea efectuata de MOVA Laboratory.

4. Necesita instalarea modulului Link.

5. Necesita instalarea modulului Link.

6. VIAX 300 este compatibil atat cu bateriile MBPM10 (2,5 Ah), cat si cu MBPM20 (5 Ah).

Nota: Specificatiile pot fi modificate pe masura ce ne imbunatatim continuu produsul. Pentru cele mai recente informatii,

va rugam sa vizitati site-ul nostru web la https://www.mova.tech.




