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1. Instructiuni de siguranta importante -
Cititi cu atentie inainte de utilizare si pas-
trati pentru consultari ulterioare

Cititi cu atentie instructiunile. Asigurati-va ca intele-
geti instructiunile si familiarizati-va cu comenzile si cu
utilizarea corecta a aparatului. Fiti constient ca puteti
reduce riscul urméand instructiunile si avertismentele
din acest manual, dar nu puteti elimina toate riscurile.
Robotul de tuns iarba (denumit in continuare ,,GOAT”)
are multi senzori de siguranta incorporati, dar cu toa-
te acestea inca exista riscuri de siguranta.

Toate riscurile reziduale aferente au fost descrise sau
aduse la cunostinta in acest manual.

Descrierea utilizarii pentru care a fost conceput:
Masinile de tuns iarba inteligente sunt utilizate in
principal pentru tuns iarba, In special in parcuri, curti
private de vile si terenuri de fotbal.

Pentru masinile utilizate in zone publice, se vor am-
plasa indicatoare de avertizare in jurul zonei de lucru
a masinii.

Acestea vor indica continutul urmatorului text: AVER-
TISMENT! Masina de tuns iarba automata!

Nu va apropiati de masina! Supravegheati copiiil NU
modificati de unul singur masina de tuns iarba. Mo-
dificarile pot interfera cu operatiunile masinii de tuns

iarba, pot duce la raniri grave si/sau daune sau pot
anula garantia limitata. Utilizati doar piese si accesorii
aprobate de Ecovacs.

A\ Avertisment

Nu permiteti niciodata copiilor, persoanelor cu capa-
citati fizice, senzoriale sau mentale reduse sau fara
experienta si cunostinte sau persoanelor nefamiliare
cu aceste instructiuni sa foloseasca masina, regle-
mentarile locale pot limita varsta operatorului.

Evitati sa utilizati masina si perifericele sale in conditii
meteorologice nefavorabile, mai ales cand exista risc
de fulgere.

Tnainte de fiecare sesiune de tuns iarba, verificati
daca toate partile masinii de tuns iarba pot functiona
normal.

Inspectati periodic zona in care urmeaza sa fie utili-
zata masina si indepartati toate pietrele, betele, firele,
oasele si alte obiecte straine.

NU permiteti NICIODATA copiilor s3 atinga alimen-
tatorul, statia de incarcare, lamele, compartimentul
pentru baterii sau orice piese cu goluri, cum ar fi
rotile.
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A\ Avertisment

Nu utilizati niciodata masina si/sau perifericele sale
cu aparatoare sau scuturi defecte sau fara dispozitive
de siguranta sau daca cablul este deteriorat sau uzat.
Nu va apropiati de lamele care se rotesc! NU puneti
mainile sau picioarele sub sau langa lamele care se
rotesc. Pastrati o distanta de siguranta fata de masi-
na de tuns iarba in timpul functionarii.

NU va intindeti deasupra masinii. Pastrati-va echili-
brul in orice moment si asigurati-va mereu ca aveti o
pozitie stabila in pante. Mergeti, nu alergati niciodata
in timp ce utilizati masina sau perifericele acesteia.

A Avertisment

Nu permiteti niciodata copiilor sa stea in apropiere
masinii sau sa se joace cu ea atunci cand este in
functiune.

A\ Avertisment

NU atingeti piesele periculoase in miscare inainte ca
acestea sa se opreasca complet.

A\ Avertisment

Pentru a reincarca bateria, utilizati exclusiv unitatea
de alimentare detasabila furnizata impreuna cu acest
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aparat (CH2492E/CH2492F).
Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite nu-
mai de persoane calificate.

Utilizare sigura:

Nu conectati un cablu deteriorat la sursa si nu atin-
geti un cablu deteriorat Tnainte de a fi deconectat de
la sursa, deoarece cablurile deteriorate pot duce la
contactul cu parti sub tensiune; tineti prelungitoarele
departe de partile periculoase in miscare pentru a
evita deteriorarea cablurilor care poate duce la con-
tactul cu parti sub tensiune; conectati masina si/sau
perifericele acesteia numai la un circuit de alimentare
protejat de un dispozitiv de curent rezidual (RCD) cu
un curent de declansare de cel mult 30 mA.
Deconectati alimentatorul de la priza si apoi descur-
cati-l cand cablul de alimentare sau prelungitorul este
deteriorat sau cand este incurcat in timpul utilizarii. in
timpul operatiunii, trageti de corpul stecherului si nu
de cablu, pentru a evita pericolul. Contactati Serviciul
de relatii cu clientii si [asati un profesionist calificat sa
repare sau sa inlocuiasca cablul.

Folositi cablul prelungitor fabricat de ECOVACS.
Daca intdmpinati probleme, contactati Serviciul de
relatii cu clientii.

in cazul in care CABLUL DE ALIMENTARE este dete-



riorat, acesta trebuie sa fie inlocuit de producator sau
de catre agentul sau de service sau de persoane cu
o calificare similara, pentru a evita pericolele.
Apasati butonul STOP imediat daca masina de tuns
iarba face un sunet anormal sau da un semnal de
alarma

Tn cazul unei scurgeri de electrolit, clititi cu apa sau
cu agent de neutralizare si solicitati ajutor medical
odata ce acesta intra in contact cu ochii etc.

Daca exista vibratii anormale, reporniti masina de
tuns iarba. Daca problema persista, contactati servi-
ciul de relatii cu clientii.

Instructiuni de a purta mereu incaltaminte sub-
stantiala si pantaloni lungi in timp ce utilizati ma-
sina cu un controler manual.

in plus, cand utilizati controlerul manual

a) Tundeti doar la lumina zilei sau la lumina artificiala
buna.

b) Evitati utilizarea masinii pe iarba umeda.

c¢) Nu utilizati masina descult sau purtand sandale
deschise. Purtati mereu incaltaminte substantiala si
pantaloni lungi.

d) Asigurati-va mereu ca aveti o pozitie stabila in pan-
te.

e) Fiti extrem de precaut cand intoarceti masina spre
dvs.

f) Porniti mereu motorul conform instructiunilor, cu
picioarele departe de lama(e).

Actualizare dispozitiv

De obicei, unele dispozitive sunt actualizate de doua
ori pe luna, dar nu mereu atét de regulat.

Unele dispozitive, in special cele care au fost puse in
vanzare in urma cu mai mult de trei ani, se vor actua-
liza doar daca se gaseste si se remediaza o vulnera-
bilitate critica.

Nu utilizati si nu depozitati in medii extrem de calde
sau de reci (la temperaturi sub 5 °C/41 °F sau peste
45°C/113 °F).

Acest echipament trebuie instalat si utilizat in confor-
mitate cu instructiunile furnizate, iar antena (antenele)
utilizata (utilizate) pentru acest transmitator trebuie
instalata (instalate) astfel incat sa asigure o distanta
de separare de cel putin 20 cm fata de toate persoa-
nele si nu trebuie amplasat in acelasi loc sau utilizat
impreuna cu orice alta antena sau transmitator.
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Declaratia de conformitate a Uniunii

Europene
Informatii privind eliminarea pentru utilizatorii de
deseuri de echipamente electrice si electronice

Acest simbol pe produs sau pe ambalajul acestuia indi-
ca faptul ca produsele electrice si electronice uzate nu
trebuie amestecate cu deseurile municipale nesortate.
Pentru a fi tratate adecvat, este responsabilitatea dvs. sa
eliminati echipamentul uzat, asigurand returnarea lui la
puncte de colectare desemnate.

Eliminarea corecta a acestui produs va contribui la eco-
nomisirea de resurse valoroase si la prevenirea oricaror
potentiale efecte negative asupra sanatatii umane si asu-
pra mediului, care altfel ar putea aparea din manipularea
necorespunzatoare a deseurilor.

Pentru a returna dispozitivul uzat, utilizati sistemele de re-
turnare si colectare sau contactati distribuitorul de unde
a fost achizitionat produsul, care este gratuit, contactati
autoritatea locala pentru detalii suplimentare despre cel
mai apropiat punct de colectare desemnat.

Se pot aplica sanctiuni pentru eliminarea incorecta a
acestui deseu, in conformitate cu legislatia nationala.
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Informatii privind eliminarea pentru utilizatorii
de baterii uzate

Acest simbol indica faptul ca, la sfarsitul duratei lor de
viatd, bateriile si acumulatorii nu trebuie amestecate cu
deseurile municipale nesortate. Implicarea dvs. este o
parte importanta a efortului de a minimiza impactul bate-
riillor si acumulatorilor asupra mediului si asupra sanatatii
umane. Pentru o reciclare adecvata, puteti returna acest
produs sau bateriile sau acumulatorii pe care ii contine
furnizorului dvs. sau la un punct de colectare desemnat,
care este gratuit.

Eliminarea corecta a acestui produs va contribui la eco-
nomisirea de resurse valoroase si la prevenirea oricaror
potentiale efecte negative asupra sanatatii umane si asu-
pra mediului, care altfel ar putea aparea din manipularea
necorespunzatoare a deseurilor.

Se pot aplica sanctiuni pentru eliminarea incorecta a
acestui deseu, in conformitate cu legislatia nationala.

Exista sisteme de colectare separate pentru acumulatori
si baterii uzate.

Eliminati bateriile si acumulatorii in mod corect, la centrul
local de colectare/reciclare a deseurilor din comunitatea
dvs.



Directiva privind restrictiile de utilizare a anu-
mitor substante periculoase

Prin prezenta, Ecovacs Home Service Robo-
tics Co., Ltd. declara ca intregul produs, inclu-
siv piesele (fire, cabluri, s.a.), respecta cerintele
Directivei 2011/65/UE si ale Directivei delegate
(UE) 2015/863 a Comisiei, de modificare, privind
restrictia de utilizare a anumitor substante peri-
culoase in echipamentele electrice si electronice
(,ROHS reformare” sau ,,RoHS 2.0”).

Directiva privind echipamentele radio

Prin prezenta, Ecovacs Home Service Robotics
Co., Ltd. declara ca produsul prezentat in aceasta
sectiune respecta cerintele esentiale si alte pre-
vederi relevante ale Directivei 2014/53/UE privind
echipamentele radio.

Directiva privind echipamentele tehnice

Prin prezenta, Ecovacs Home Service Robotics
Co., Ltd. declara ca produsul prezentat in aceasta
sectiune respecta cerintele esentiale si alte pre-
vederi relevante ale Directivei 2006/42/CE privind
echipamentele tehnice.

Reprezentant autorizat pentru Europa:
ECOVACS Europa GmbH
Holzstrasse 2 | D-40221 Dusseldorf | Germania

Prin prezenta, Ecovacs Home Service Robotics
Co., Ltd. declara ca produsul respecta cerintele
esentiale si alte prevederi relevante ale Directivei
2011/65/UE, ale Directivei delegate (UE) 2015/863
a Comisiei, de modificare, ale Directivei 2014/53/
UE privind echipamentele radio si ale Directivei
2006/42/CE privind echipamentele tehnice.

Declaratia de conformitate poate fi consultata la
adresa: https://www.ecovacs.com/global/compli-
ance.
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@ Simboluri

Aparat clasa lll

AVERTISMENT —

Cititi manualul de instructiuni inainte de a
utiliza masina.

=S Curent continuu

~ Curent alternativ

C € Acest produs respecta directivele CE

B> =2

aplicabile.
AVERTISMENT —
@ Polaritatea portului de incarcare . Pastrati o distanta de siguranta fata de
I‘"W‘ masina Tn timpul functionarii.
L] Cititi instructiunile inainte de incarcare.

AVERTISMENT —

Nu calariti pe masina.

AVERTISMENT —

Actionati dispozitivul de dezactivare ina-
inte de a lucra la sau de a ridica masina.

> vel> P> |

ATENTIE—

L
Nu atingeti lama care se roteste.

X
CcD
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2. Continutul cutiei
2.1 Continutul ambalajului

Manual de instructiuni

Ghid de pornire rapida

o ECOVACS GOAT 0600 RTK (inclusiv lame*3) / 0800 RTK (inclusiv lame*3) e Statie de incarcare e Adaptor de alimentare
o Ancore de prindere a statiei de incarcare e Cheie imbus o Statie de referinta RTK e Ancora de fixare a statiei de referintd RTK
e Stalp inaltator statie de referinta RTK e Cérlig de fixare a cablului de alimentare @ Cleme pentru cablul statiei de referintd RTK m Surub asamblare stalp RTK

@ Saiba de siguranta @ Set de lame de rezerva @ Manual de instructiuni @ Ghid de pornire rapida

9 IRO



2.2 Priviri de ansamblu si functii
@ Privire de sus (0600 RTK) Vedere de sus (0800 RTK)

Buton STOP Buton STOP

Panou de comanda Panou de comanda

Senzor de ploaie Senzor de ploaie

Rover RTK Rover RTK

Camera cu

Lumind de asistenta Bar de protectie tehnologie Al

Bara de protectie

Buton rotativ de reglare a inaltimii

< Buton rotativ de reglare a inaltimii
Camera cu 9 ;

tehnologie Al Senzor 3D-ToF LiDAR

Nota:

Lumina de asistenta se aprinde atunci cand GOAT se intoarce la statia de incarcare pentru a ajuta la andocare. Se opreste automat dupa ce incepe
incarcarea.
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Senzori

Nume

Descriere

Camera cu inteligen-
ta artificiala

Percepe informatiile de mediu din fata GOAT, identifica tinte speciale si ajuta robotul GOAT sa interactioneze inteligent cu
utilizatorul.
Orizontala: 150 de grade; Verticala: 80 de grade.

3D-ToF LiDAR (0800
RTK)

Percepe informatiile privind obstacolele din fata GOAT si ajuta robotul GOAT sa evite obstacolele in mod activ.
Raza: Detecteaza coordonatele de longitudine si latitudine ale pozitiei robotului GOAT.

Orizontala: 90 de grade; Verticala: 70 de grade.

Cea mai mare distanta este de 3~4 m. (9,84'~13,12").

Senzor de ploaie

Detecteaza daca ploua in mediul actual si ajutata robotul GOAT sa decida daca va continua sa lucreze.

Statie de referinta
RTK

Ajutata robotul mobil sa obtina distanta relativa dintre el si statia de referinta RTK de localizare, care este folosita pentru a
ajuta GOAT sa realizeze harta spatiului de acasa.
Raza: Cu statia de referinta RTK ca centru, raza efectiva a semnalului este pe o raza de 140 de metri. (459,3")

Interfata

Nume

Descriere

Bluetooth (GOAT)

Activati Bluetooth in timpul configurarii retelei pentru a conecta robotul GOAT la retea. in timpul utilizarii obisnuite, activati
modul Bluetooth pentru a efectua sarcini precum cartografierea manuala si tunderea manuala.

Wi-Fi* Activati Wi-Fi pentru a transmite date intre aplicatie si GOAT, permitand controlul bazat pe aplicatie.
APLICATIA ECOVACS | Descarcati si activati cea mai recenta versiune a aplicatiei ECOVACS HOME pentru a accesa functii inteligente, cum ar fi
HOME configurarea retelei, cartografierea si tunderea (functiile pot varia in functie de produs).

Contacte de incarcare

Activati incarcarea conectand robotul GOAT la o sursa de alimentare.

Rover RTK

Roverul primeste continuu date de corectie diferentiala de la statia de referinta prin satelit, permitand calcule de pozitiona-
re RTK si realizand o localizare RTK de inalta precizie.

Statie de baza si dis-
pozitiv de comunicare
Lora

Faciliteaza transmiterea datelor intre roverul RTK si statia de referintd RTK. Statia de referinta RTK transmite date de corec-
tie a pozitionarii catre rover pentru calcule, in timp ce roverul trimite solicitari inapoi la statia de incarcare. In plus, aceasta
configuratie accepta actualizari OTA pentru firmware-ul RTK.
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@ Vedere de jos

Roti spate

) ) "
= Compartiment baterii
=
cl=
=
=
=
=
Eﬁ
—
=) Lame
Disc cu lame
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Roti frontale

O Statie de incarcare si statie de referinta RTK
Statie de referintda RTK

Qi

Indicator luminos statie de referinta RTK
Albastru continuu: Semnal puternic
Albastru intermitent: Semnal slab. Selectati o noua locatie pentru instalare.

Statie de incarcare

i ——

Indicator luminos statie de incarcare
Albastru continuu: Pornit/ Complet incarcat
Albastru intermitent rapid: Se incarca




3. Pregatirea robotului GOAT

3.1 Robotul GOAT si configurarea aplicatiei

@ Pornirea robotului GOAT si setarea codului PIN
Panou de comanda:

4 N

STOP
AFISAJ
PORNIRE / OPRIRE
ADAUGA SCADE
START
OK INCARCARE
Pictograme panou:
Bloca- Robotul GOAT este blocat. Introduceti codul PIN pentru
re E a debloca robotul GOAT.
Dacd pictograma lumineaza intermitent, setati codul PIN.
WiFi Loy Conectat la Wi-Fi.
Nivel bgterie.
Alb --- Ingércat peste 15%.
. Rosu --- Incércat 15% sau mai putin.
Baterie @ Luminatul intermitent indica faptul ca bateria se incarca.
Cand pictograma lumineaza continuu, bateria este in uz
sau complet incarcata.

Butoane si functii

Butoane Functii
[> > OK Incepe tundgrea.
Se reia functionarea.
Apasati pentru a confirma.
OK Mentineti apasat butonul timp de 3 secunde
pentru a porni GOAT.
Trimite robotul GOAT inapoi in statia de incar-
® --> 0K -
care, pentru a se incarca.
STOP Opreste GOAT.
|> PN Mentineti apasat butonul timp de 5 secunde
L pentru a reseta robotul GOAT.
[+] Pentru un numar mai mare.
[-] Pentru un numar mai mic.
~ Mentineti apasat butonul timp de 3 secunde
(k] pentru a activa functia de asociere prin Bluetooth.
[> Apasati de 5 ori pentru a afisa nivelul bateriei.

Resetare: Toate datele, cu exceptia duratei de viata a accesoriilor, cum
ar fi lamele si periile camerei, vor fi sterse in timpul procesului de rese-

tare.
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Afisaje panou de comanda:

Afisaj Descriere

in stand by. Nicio sarcin atribuit.

= Nivelul actual al bateriei (Spre exemplu,
numarul indicat in imagine reprezinta nivelul
actual al bateriei, de 100%.)

g
[ )

STOP

= Functionarea robotului GOAT este intrerupta.
Apasati [> --> OK pentru a continua functi-
onarea, sau (3 --> OK pentru intoarcere la
statia de incarcare.

[}
-
g [
[u]

- PORNIT
L GOAT functioneaza.

»
)
[}

OTA
GOAT realizeaza o actualizare OTA.

Dugu}
-
puOu

E si un cod de eroare din 3 cifre.

Consultati sectiunea Depanare a acestui manual
sau vizitati https://www.ecovacs.com/global pen-
tru semnificatia codurilor de eroare si solutiile
recomandate.

1.Pornirea robotului GOAT:
Mentineti apasat butonul [OK] de pe GOAT timp de 3 secunde si afisajul
digital va clipi ca mai jos.

Faxis)

) (@) ® W@ ®

() G (
&) &)
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Nota: Robotul GOAT se va porni automat cand andocheaza in statia de incarcare.

2.Setarea codului PIN:

Codul PIN pe care I-ati setat pentru GOAT la inceput este folosit pentru

a preveni furtul dispozitivului si operarea lui de catre copii.

Cand robotul GOAT nu este pe harta sau urmeaza sa fie pornit sau resetat,
acesta se va bloca automat. il puteti debloca introducand codul PIN corect.
e Setati codul PIN cand afisajul indica precum mai jos.

e Apasati butonul [+] sau [-] pentru a selecta cifrele din codul PIN una céate
una. Dupa ce ati decis prima cifra, apasati [OK] pentru a confirma, iar cur-
sorul se va deplasa la urmatoarea cifra.

1. Daca pictograma f@ lumineaza intermitent, setati codul PIN.

2. Daci pictograma @ lumineaza continuu, introduceti codul PIN setat
anterior.

3. Odata deblocat, pictograma @va disparea. Daca deblocarea esuea-
za, pictograma @& va clipi din nou, solicitdndu-va sa resetati codul PIN.

Nota:

® 0000 este un cod PIN nevalid.

e Codul PIN trebuie introdus de doua ori pentru a confirma setarea.

e Daca introduceti numere gresite in timp ce setati codul PIN, procesul de setare
va incepe din nou.

e Puteti schimba codul PIN din aplicatie.



@ Descarcarea aplicatiei ECOVACS HOME

Scanati codul QR de pe robotul GOAT, descarcati si instalati aplicatia
ECOVACS HOME, finalizati inregistrarea si conectati-va. De asemenea,
prin scanarea codului QR, veti gasi Manualul de instructiuni si Ghidul de

utilizare.
& Download on the A, Getiton
’ App Store »’ Google Play

© Conectarea robotului GOAT la aplicatie

Nota:

® Telefonul dvs. mobil este conectat la o retea Wi-Fi.

e Semnalul wireless in banda de 2,4 GHz este activat pe router.

® Asigurati-va ca robotul GOAT si telefonul dvs. sunt in acelasi mediu de router de
retea de 2,4 GHz.

® Asigurati-va ca telefonul dvs. are functie Bluetooth si ca robotul GOAT se afla la
o distanta efectiva de 10 m(32,81").

® Masinile de tuns iarba robotizate din seria GOAT sunt proiectate pentru scenarii
de tundere casnica. Pentru functionare este necesara o retea Wi-Fi de acasa, iar
protectia anti-DDoS poate fi configurata doar prin setarile routerului.

Conexiunea Bluetooth si conexiunea Wi-Fi

1. Porniti Bluetooth-ul pe telefon.

2. Scanati codul QR de pe GOAT sau selectati manual GOAT din aplicatie.
3. Urmati instructiunile din aplicatie pentru a finaliza conexiunea Bluetooth
si conexiunea Wi-Fi.

4. Indicatorul = de pe afisajul panoului de comanda al robotului GOAT
se va aprinde dupa conectarea cu succes.

8888

Cum se dezasociaza robotul GOAT?

Permitand asocierea la un cont de aplicatie, robotul GOAT nu poate fi
asociat unui alt cont de aplicatie inainte de dezasociere. Puteti dezaso-
cia robotul GOAT din aplicatie. Efectuati cu incredere aceasta operatiu-
ne, care nu va sterge datele de lucru, cum ar fi orarele GOAT.

De asemenea, puteti anula asocierea dispozitivului facand clic pe
triunghiul mic de langa numele dispozitivului si selectand Delete GOAT
(Sterge GOAT).
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3.2 Instalarea statiei 3. Conectati stecherul statiei de incarcare la sursa de alimentare si

o Instalarea statiei de incircare asigurati-va ca indicatorul albastru lumineaza continuu.

1. Intervalul specific va fi format in jurul locului de instalare a statiei de Nota: L _ - .
incarcare (dup3 cum se arata in imagine) si trebuie s indeplineasca e Asigurati-va ca adaptorul de alimentare este pozitionat la 30 cm (11,8")
urmatoarele conditii. deasupra solului pentru a preveni deteriorarile datorate apei si umezelii.
e Semnal Wi-Fi pu‘ternic in apropiere e Conectati dispozitivul la o priza de interior sau la o priza de exterior

e Zona plana si deschis, fara pante rezistentalaapa. _ i _

e F4ra obstacole in jurul statiei de incarcare e Puteti alege sa utilizati cablul prelungitor, conectandu-I la interfata de
o Taiati in prealabil iarba din jurul statiei de incarcare la o inaltime alimentare daca este necesar.

<6cm (2,36")

2. Conectati cablul mai lung la adaptorul de alimentare. Aliniati crestatu- N T ) L e
ra (A) cu canelura (B) si insurubati mansonul pana cand sunt fixate una 4. Daca doriti sa fixati statia de incarcare la sol, utilizati ancorele de
in cealalts T ’ ’ prindere a statiei de incarcare si cheia imbus.

Nota: Se recomanda sa faceti acest lucru dupa ce ati asezat totul.

Nota: Statia de incarcare are doua porturi de cablu: cel mai lung este pentru
adaptorul de alimentare si cel scurt este pentru statia de referinta RTK.
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A Instalarea statiei de referinta RTK
Nota: Puteti explora accesorii suplimentare pentru instalarea statiei de referinta

RTK la https://www.ecovacs.com/global. 3. Atasati capul de semnal al statiei de referinta RTK la stalpul inaltator
1. Alegeti 0 zond deschisd pentru statia de referintd RTK, un loc care al statiei de referinta RTK strangand surubul de asamblare a stalpului
se recomanda a fi la cel putin 2 m (6,56") distanta de cladiri si copaci, RTK.

pentru o mai buna performanta a statiei de referinta RTK.

4 N
Vv
X v X
I]_[ 22 m(6,56") I 22 m(6,56") l]_[
J

2. Asamblati partea superioara si cea inferioara a stalpilor inaltatori ai

statiei de referintéd RTK, asigurandu-va ca elementul de fixare face A I ) D s .
cIic' pe pozitie ; 4. Instalati stalpul inaltator pe ancora de fixare si strangeti.

a N

/
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5. Conectati cablul de alimentare al statiei de referinta RTK la cablul mai

scurt al statiei de incarcare si strangeti piulita.

‘\
—(( (e IO
\ N ’

~

6. Dupa pornire, asteptati un minut pentru a verifica starea indicatorului
luminos. Daca indicatorul statiei de referinta RTK ramane albastru
continuu, locatia este ideala si cu semnal bun; daca lumineaza inter-
mitent, mutati statia de referinta RTK, pana gasiti pozitia perfecta.

-

~
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7. Dupa identificarea locului perfect, introduceti ancora de fixare a stati-
ei de referintda RTK in pamant.

N Hﬁ J
Nota:

® NU instalati statia de referinta RTK intr-un loc in care solul este umed si moale,
altfel stalpul se poate inclina cu usurintd, subminand astfel precizia de lucru a

statiei de referintd RTK.
e Statia de referinta RTK trebuie sa fie orientata vertical, asa cum se arata mai jos:




8. Fixati cablul de alimentare al statiei de referinta RTK de stalpul inalta-
tor cu clemele pentru cablul statiei de referinta RTK si utilizati cuiele
de fixare a cablului de alimentare pentru a fixa alte cabluri de pamant.

~

/

3.3 incarcarea robotului GOAT

o incarcati complet robotul GOAT inainte de prima utilizare.

o Asezati-| la statia de incércare pentru incércare. Indicatorul [Em) de
pe panoul robotului GOAT va lumina intermitent in alb, afisand nivelul
curent al bateriei pe ecran. Indicatorul luminos de pe statia de incarca-
re va clipi in albastru in timpul incarcarii si va deveni albastru continuu
cand este complet incarcat, iar ecranul va afisa ,,100”.

4. Cartografierea gradinii

4.1 Note inainte de cartografiere

Pentru a asigura cartografierea fara probleme a suprafetelor de gazon
separate, pregatiti in prealabil o cale de conectare:

e Pentru drumurile cu o indltime mai mica de 3 cm (1,18"), creati o cara-
re pentru a conecta cele doua parti la cartografiere.

e Pentru drumurile de peste 3 cm (1,18"), amplasati o rampa sau un
covor de aceeasi indltime si de cel putin 1,2 m (3,94') latime pentru a

permite accesul intre zone.

o
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L =100cm
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Nota: Daca GOAT trebuie sa treaca printr-un pasaj ingust, asigurati-va
cé latimea minima a pasajului este mai mare de 0,7 metri (2,30").

>0,7 m (2,30')

e N

¢ Asigurati-va ca unghiul de virare este mai mare de 90°.
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4.2 Crearea unei harti

4.2.1 Setarea limitei virtuale
O Tipuri de limite

Diferite tipuri de limite definesc conturul gazonului dumneavoastra, cum
ar fi gardurile vii, gardurile si santurile de drenaj. Pentru diferite tipuri de
limite fizice, se recomanda ca atunci cand controlati GOAT de la dis-
tanta, sa acordati atentie distantei dintre GOAT si limitd pentru a obtine
cele mai bune rezultate de taiere.

¢ Bariere

Ziduri sau garduri care se ridica cu mai mult de 5 cm (1,97") deasupra
nivelului solului.

Recomandare: Atunci cand cartografiati de-a lungul acestui tip de limi-
ta, controlati de la distanta GOAT pentru a urmari indeaproape marginea
barierei.

gl Uk
Tr7777 77777777




¢ Limite restranse

Trepte cu o inadltime de 3 cm (1,18") deasupra nivelului solului.
Suprafete concave mai joase decéat solul inconjurator.
Recomandare: La cartografiere, pastrati GOAT la aproximativ

10 cm (3,94") distanta de acest tip de limita.

GOAT 0600 RTK
e
ﬁ e
>20cm(7,87") T
< >l | >3cem(1,18")
FA 2 FA
L >3cm(1,18")
GOAT 0800 RTK
94")

>3cm(1,18")

>3cm(1,18")

— ]

¢ Limite plane

Suprafete rutiere plane la nivelul gazonului.

Recomandare: La cartografierea de-a lungul acestui tip de limita, ex-
tindeti traseul de cartografiere usor spre exterior.

. —-—
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@ Operatiunea de creare a hartilor

e Construiti harta in timpul zilei sub lumina optima a soarelui.

¢ Asigurati-va ca GOAT andocheaza corect in statia de incarcare si
incepe de acolo.

e Tineti aproape de GOAT, la 6 m (19,69'), pentru o conexiune Bluetooth
stabila.
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1. Atingeti pentru a incepe cartografierea in aplicatie. GOAT va iesi
automat din statia de incarcare.

2. Odata ce GOAT a iesit din statie, utilizati butonul @ din aplicatie
pentru a-i controla miscarea.

3. Conduceti GOAT la limita si pozitionati-l la un punct de plecare adec-
vat, apoi atingeti pentru a incepe cartografierea.

4. Controlati GOAT de-a lungul limitei urmand recomandarile din sectiu-
nea "Tipuri de limite".

5. Atunci cand GOAT se apropie de punctul de plecare, butonul "Done"
(gata) va aparea in aplicatie. Atingeti pentru a inchide limita si a genera
harta.

500 il - 900 i - 900 il - 200 il s -

< Goat RTK o e < o] d o] < (9]

L
)
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© Buton de functie in timpul cartografierii

El Aceasta functie devine disponibild atunci cand GOAT detecteaza

o limita clara intre zonele cu iarba si cele fara iarba. Butonul va clipi
pentru a indica disponibilitatea.

Atingeti-l, iar GOAT va urma automat limita pana cand aceasta devine
neclara.

*Monitorizati GOAT si treceti la modul manual daca cartografierea auto-
mata nu este conform asteptarilor.

[:l Aceasta functie permite GOAT sa inverseze cel mai recent traseu

de cartografiere.
Mentineti apasat butonul pana cand GOAT revine in punctul in care
doriti s@ opreasca mersul inapoi.

9:00 all T -



4.2.2 Functii de cartografiere
Puteti descoperi mai multe functii de cartografiere in aplicatie. Puteti
intra in Editarea hartii odata ce harta este finalizata.

@ Functii de editare a hartilor

e Zona

O zona de lucru pe care o puteti adauga, sterge, imbina sau diviza. Pri-
ma zona este limita pe care tocmai ati trasat-o controland de la distanta
GOAT.

e Carare

O legatura intre doua zone.

O carare poate fi creata manual utilizand functia de adaugare a unei
carari sau poate fi generata automat atunci cand creati o noua zona,
pornind de la o zona si ajungand la punctul de plecare al alteia.

9:00 al = - 9:00 al = -
o o
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@‘ Zona
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- Zona de evitat
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Il Zona cu acoperire
ridicata

|

eZona interzisa

O zona in care GOAT nu va intra.

Este necesar sa se stabileascéa zone interzise pentru obiecte, cum ar fi
straturile de flori, trambulinele, gradinile de legume, radacinile ridicate
ale copacilor, firele expuse si pentru pantele care depasesc 45%.
Puteti crea o zona interzisa si controla robotul GOAT sa traseze o limita
n jurul zonei — la fel ca la crearea hartii, inclusiv stabilirea punctului de
plecare si a punctului final.

Nota:
Se recomanda pastrarea limitelor zonei interzise la 30 cm distanta de
zonele periculoase, cum ar fi iazurile sau stancile.

e Zona cu acoperire ridicata

Pentru a asigura o experienta completa de tundere a ierbii, GOAT este
echipat cu senzori sensibili de evitare a obstacolelor multiple. Uneori,
functia de evitare a obstacolelor poate fi declansata de obiecte mai
nalte, cum ar fi papadiile sau iarba salbatica. Aceasta caracteristica va
permite sa creati zone fara evitarea obstacolelor, permitand GOAT sa
taie fara probleme prin aceste plante.

Nota:

Daca iarba sélbatica acopera o suprafata mare, se recomanda utilizarea
unei motocositoare pentru taiere.

e Cartografiere
Aceasta implica functii precum modificarea hartii, backup, stergere si
restabilire.
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@ Setiri de tundere a ierbii

e Setarea parametrilor de tundere a ierbii

QOdata ce cartografierea s-a finalizat, puteti seta parametrii de tundere,
cum ar fi directia de tundere, viteza de tundere si inaltimea de taiere.
Fiecarei zone i pot fi atribuiti parametri diferiti, permitandu-va sa creati
planul optim de tundere pentru gazonul dumneavoastra.

9:00 e 9:00 il = -
% « Settings (9}
GOAT RTK Other J
P
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|
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RO 124

e Setari ale tipului de granita

Consultati capitolul *Tipuri de limite”. in mod implicit, GOAT va urma
strict calea originala inregistrata in timpul cartografierii.

De asemenea, puteti alege sectiuni de delimitare precum Bariere sau
Limite plane, asa cum este descris in "Tipuri de limite”

Selectati aceste sectiuni din aplicatie si activati modul adaptiv. Acest
lucru permite GOAT sa identifice in mod inteligent marginea reala dintre
iarba si neierburi si sa extinda acoperirea de tundere.



5. Tunderea gazonului

5.1 Sfaturi inainte de prima tundere:

e Tundeti iarba la o inaltime de cel mult 10 cm (3,94”) cu masina manu-
ala de tuns iarba si indepartati obstacolele, inclusiv resturi, gramezi de
frunze, jucarii, fire si pietre.

* Nu permiteti copiilor sa se joace pe peluza cand GOAT tunde iarba.

5.2 Sarcini declansate manual

e Auto

Atingeti si selectati secventa de taiere pentru zona. GOAT va incepe sa
tunda iarba in intreaga zona. Dupa terminarea tunderii logice in interiorul
zonei, se va tunde iarba de-a lungul limitelor, inclusiv limitele zonei si ale
zonelor interzise.

Aceasta functie poate fi declansata si din panoul GOAT.

e Zona

Atingeti si selectati zona de tuns. GOAT va incepe sa tunda iarba in
zonele selectate. Dupa terminarea tunderii logice in interiorul acestor
zone, se va tunde iarba de-a lungul limitelor, inclusiv limitele zonei si ale
zonelor interzise.

e Margine

Atingeti si selectati functia de tundere a marginilor. GOAT va tunde de-a
lungul limitelor zonelor selectate, inclusiv limitele zonei si ale zonelor
interzise.

e Manual

Atingeti pentru a intra in modul manual, permitand GOAT sa coseasca
sau sa tunda sub control Bluetooth.

Nota:

Pastrati o distanta de 6 m (19,69') fata de GOAT pentru a mentine o co-
nexiune Bluetooth eficienta.

%00 -
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5.3 Programarea sarcinilor declansate

00 -l T - 9:00 il -
< Schedule © [}
Schedule @
oo
A

&

B vaning

Schedules > o oo

07:00-10:00
Today

e Perioade de protejare a animalelor

Pentru a proteja animalele nocturne, puteti seta perioade de timp in
care nu se lucreaza. in mod implicit, aceasta perioadé este 19:00-7:00.
Atingeti pentru a ajusta perioada de timp dupa cum este necesar.

e Orar de tundere automata
Puteti seta un orar de tundere a ierbii, daca este necesar. GOAT va
tunde apoi automat in conformitate cu orarul.
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6. intretinere

Pentru o performanta mai buna si o durata de viatda mai lunga a robo-
tului GOAT, intretineti-I corespunzator si inlocuiti componentele uzate
dupa cum este necesar.

6.1 Masuri generale de siguranta

e Opriti intotdeauna robotul GOAT inainte de operatiile de intretinere.

e Purtati mereu manusi de protectie, in special cand inlocuiti lamele.

¢ Ridicati in mod corespunzator robotul GOAT. Tineti simultan de maner
si de cap cand il ridicati, asigurandu-va ca discul cu lame este orientat
in jos.

e NU folositi aspersoare de inalta presiune deoarece apa cu presiune
puternica poate patrunde in etansari si poate deteriora piesele electro-
nice si mecanice.

6.2 intretinerea de rutina
O Frecventa recomandata

Componenta Frecventa

Camera cu tehnolo-

gie Al Stergeti la 1-2 saptamani

Senzor de distanta

ToF Stergeti la 1-2 saptamani

Lame inlocuiti la 4-6 saptdmani

Nota: Utilizati numai bateria originald sau cea a aceluiasi model, asa cum este
specificat de ECOVACS.



@ Pasii pentru curatarea componentelor principale: © intretinerea statiei de referinta RTK

1. ppriti GOAT. Daca statia de referinta RTK, inclusiv stalpul sau inaltator, se inclina,
2. Intoarceti cu grija robotul robotul GOAT pe o suprafata moale. asigurati-va ci este fixata corect.

3. Curatati discul cu lame si sasiul cu o perie.

4. Asigurati-va ca discul cu lame se poate roti liber si ca lamele se pot
roti liber.

5. Curatati noroiul de pe rotile spate si de pe rotile frontale cu o perie.
6. Stergeti alte componente cu o laveta curata si uscata. Evitati utiliza-
rea spray-urilor de curatare sau a detergentilor.
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O Resetarea si asocierea din nou a statiei de referintd RTK

Resetarea

Daca statia de referinta RTK functioneaza defectuos sau nu poate fi conectata, puteti anula manual asocierea:
1. Apasati butonul de resetare situat pe partea inferioara a statiei de referinta RTK de 5 ori.

2. Daca indicatorul luminos albastru clipeste de 3 ori, anularea asocierii a reusit.

Asocierea din nou

Pentru asocia din nou statia de referinta RTK din aplicatie:

1. Deschideti pagina de control a robotului GOAT conectat

2. Navigati la Setari (Settings) > Setari RTK (RTK Settings)

3. Scanati din nou codul QR de pe statia de referintd RTK sau introduceti codul de asociere pentru a asocia statia de referinta si a restabili functionarea
normala.

Nota:
Toate hartile vor fi sterse dupa anularea asocierii. Cartografiati din nou inainte de a
utiliza GOAT.
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@ inlocuirea lamei
/\ AVERTISMENT

e Opriti intotdeauna robotul GOAT inainte de aceasta operatiune.

e Purtati mereu manusi de protectie cand inlocuiti lamele.

e Utilizati numai lamele produse de ECOVACS si suruburi noi cand asamblati lamele.

e Stergeti cu o laveta curata si uscata componentele care nu pot fi spalate. Nu utilizati spray-uri de curatare sau alti detergenti.

PASII PENTRU iNLOCUIREA LAMELOR

1. Opriti GOAT.

2. Intoarceti cu grija robotul robotul GOAT pe o suprafatd moale.
3. Slabiti suruburile cu o surubelnita.

4. Indepartati suruburile si lamele.

5. Strangeti noile lame si suruburi.

6. Asigurati-va ca Lamele se pot invarti liber.

=)0 [
=50 T |
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@ intretinerea bateriei

¢ Pentru depozitare pe termen lung, se recomanda incarcarea robotului
GOAT la fiecare 6 luni. Garantia limitata nu acopera daunele bateriei
cauzate de descarcarea excesiva.

* Bateria NU poate fi incarcata cand temperatura ambientald este mai
mare de 40°C/104°F (0800 RTK) si 45°C/113°F (0600 RTK) sau mai
micéa de 5°C/41°F (0800 RTK si 0600 RTK).

e Temperatura recomandata pentru functionarea GOAT este intre
5-40°C/41~104°F (0800 RTK si 0600 RTK).

e Intervalul de temperatura pentru depozitare este de -20-75°C/-
4~167°F (0800 RTK si 0600 RTK).

Nota: Durata de viata a bateriei robotului GOAT depinde de frecventa de utilizare
si de numarul total de ore de utilizare. Aceasta nu este reincarcabild separat si
trebuie incarcata prin GOAT. NU eliminati la intAmplare bateriile dezafectate sau
defecte. Consultati autoritatea locala pentru sfaturi.
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6.3 Intretinerea sezoniera

@ Depozitarea pe timpul iernii

GOAT

1. Opriti robotul GOAT dupa ce este complet incarcat.

2. Curatati-| bine.

3. Depozitati-l acoperit cu straturi rezistente la apa si praf intr-un loc
racoros, bine ventilat si uscat, in interior.

Statie de incarcare si statie de referinta RTK

1. Deconectati alimentatorul de la priza.

2. Deconectati alimentatorul de la statia de incarcare.

3. Marcati locul in care ati montat statia de incarcare si statia RTK ca
reper pentru un nou sezon de lucru.

4. Depozitati statiile, adaptorul de alimentare si cablurile intr-un loc
racoros, bine ventilat si uscat, ferit de lumina directa a soarelui.

Nota: Este necesar sa asezati ambele statii in locatia initiald pentru a lucra intr-un

sezon nou. in caz contrar, aceasta poate duce la erori de locatie si la invalidarea
hartii.

@ Repornirea primavara

1. indepartati toate invelitorile de pe GOAT si de pe statii.

2. Asamblati ambele statii si puneti-le in locul in care au fost in ultimul
sezon de lucru.

3. Verificati daca cablurile prezinta deteriorari sau rupturi si reparati-le
sau inlocuiti-le daca este necesar. Conectati cablurile care sunt sigure
si calificate pentru utilizare.

4. Verificati daca lamele sunt ascutite si inlocuiti-le daca este necesar.
Consultati sectiunea intretinere a acestui manual pentru pasi si sfaturi
detaliate.

5. Porniti robotul GOAT si testati daca este conectat la aplicatie si func-
tioneaza corect.



7. Depanare

Daca este ceva in neregulda cu GOAT in timp ce lucreaza, puteti consulta tabelul de mai jos. Aplicatia ECOVACS HOME va trimite si notificari detaliate
despre probleme. Contactati Serviciul de relatii cu clientii daca problema persista.

< Cod de = .
Problema EET Cauza Solutie
Indicatorul luminos de Nu se realizeaza alimenta- [1. Asigurati-va ca statia de incarcare este conectata corect la o sursa de alimentare si
pe statia de incarcare / rea cu energie sau curentul|ca stecherul este introdus intr-o priza adecvata.
NU se aprinde. si tensiunea sunt instabile. |2. Daca problema persista, contactati Serviciul de relatii cu clientii.
1. Verificati daca statia de referinta RTK a fost mutata. Daca da, asezati-o inapoi in
E504 Exista o problemé cu loca-|pozitia initiala.
E505 tia statiei de referinta RTK |2. Verificati daca indicatorul lumineaza continuu. Daca clipeste, gasiti o locatie cu un
E650 sau cu semnalul RTK. semnal mai bun si cartografiati din nou.
3. Ghidati/asezati robotul GOAT inapoi in statia de incarcare si reporniti-I.
1. Asigurati-va ca statia de incarcare este conectata la o sursa de alimentare. Indica-
torul luminos ar trebui sa fie albastru continuu.
2. Verificati daca folia reflectorizanta de pe statia de incarcare este blocata.
3. Verificati daca exista obstacole in apropierea statiei de incarcare si indepartati-le
daca este necesar.
/ GOAT nu poate andoca in |4. Verificati daca camera Al frontala si senzorul ToF sunt murdare sau blocate si inde-
GOAT se opreste in statia de incarcare. partati-le daca este necesar.
zona de Iucru.' 5. Verificati daca lumina de asistenta se aprinde normal in timpul incarcarii. Daca lu-
mina de asistenta nu se aprinde in fata statiei de incarcare, contactati Serviciul clienti.
6. Asigurati-va ca statia de incarcare este instalata corect.
7. Daca nu, reinstalati-o corect. Daca problema persista, contactati serviciul de relatii
cu clientii.
1. Se recomanda sa opriti robotul GOAT pentru a evita ranirile, apoi puneti-l inapoi pe
E621 o peluza plana.
GOAT este ridicat sau s-a |2. Daca GOAT detecteaza ca problema a fost rezolvata, codul de eroare va disparea.
E622 s < oo " e e
E623 blocjat o penoada indelun- 3. Daca codul de ergfa're este inca afisat, Opl"ltl robotul GOAT si yerlflcat,l daca exista
E627 gata de timp. obstacole sau conditii care ar putea determina blocarea acestuia.

4. indepartati orice obstacol care ar putea determina blocarea GOAT sau creati
0 zona interzisa.
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GOAT se opreste din
functionare si se intoarce
la statia de incarcare.

E674

Temperatura bateriei este
in afara intervalului admis.

1. Amplasati GOAT intr-o zona cu o temperatura adecvata sau asteptati pana cand
temperatura bateriei revine la normal.

2. Reporniti GOAT.

3. Daca problema persista, contactati serviciul de relatii cu clientii.

Tensiunea bateriei este
scazuta.

Asteptati pana cand bateria este complet incarcata.

S-a declansat senzorul de
ploaie sau este sfarsitul
unei sarcini programate.

Fenomen normal, asteptati reluarea sarcinii sau puteti modifica setarea de améanare
dupa ploaie sau orarul din aplicatie.

GOAT nu functioneaza la
momentul corect.

Orarul GOAT nu este co-
rect sau fusul orar nu este
corect.

Verificati daca setarile sunt corecte.

GOAT incepe automat
sarcina de tundere din
nou, din motive precum
reincarcarea, amanarea
datorita ploii sau existenta
unei zone de umbra rama-
sa netunsa de ultima data,
din cauza luminii slabe.

1. Tunderea din nou a zonelor de umbra ramase netunse este setata sa inceapa in
dimineata urmatoare, in mod implicit. A doua zi, puteti seta orarul adecvat pentru a
permite GOAT sa functioneze in timpul permis.

2. De asemenea, puteti seta perioada de ,,Protejare animale” din aplicatie, pentru a
limita timpul in care poate functiona GOAT.

3. 0600 RTK nu poate tunde in conditii de luminozitate scazuta, iar lumina de asis-
tenta nu permite tunderea pe timp de noapte.

Alte probleme sau situatii.

Orice alt fenomen anor-
mal.

1. Puteti verifica mesajul de eroare din aplicatie pentru informatii detaliate.
2. Rezolvati problema si apoi puteti reporni GOAT pentru a relua functionarea.
3. Daca problema persista, contactati serviciul de relatii cu clientii.
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8. Specificatii tehnice

Nume produs

Robot de tuns iarba

GOAT 0600 RTK

GOAT 0800 RTK

Mode! MR2509/MR2509A/MR2509B MR2452M/MR2452N/MR24520
Informatii de baza Marca ECOVACS
El:r:;:iu(rr]r:'m) « I&time (mm) x inaltime (mm) ?2?3(?64299152':3735”*1 0,35) 600°400°263 (23,62"715,75"10,35")
Greutate netd (kg) (bateria inclusa) 10,4 (22,93Ib) 10,7 (23,591b)
Tensiune nominala 21 V== 21 V==
) o Capacitate de functionare (m) 600 800
Z:r;n;gti;tr;;asmu Latime de tundere (cm) 19 (7,48 in.) 22 (8,66 in.)
Inaltime de tundere (cm) 3-8 (1,2"-3,2")
Timp de incarcare (min.) ~ 55 ~ 100
Nivel putere acustica masurata Lwa 58 dB(A) 61 dB(A)
Emisi de zgomot Incertitudine putere acustica Kwa 3 dB(A)
Nivel presiune acustica Lpa 50 dB(A) 53 dB(A)
Incertitudine presiune acustica Kpa 3 dB(A)
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Banda de frecventa
conectivitate

Bluetooth® (GOAT)

2400 MHz ~ 2483,5 MHz

Wi-Fi

2400 MHz ~ 2483,5 MHz

BDS: 1559 MHz -1610 MHz
Galileo: 1559MHz-1610MHz, 1164MHz - 1215MHz, 1215MHz -

RTK(GNSS) 1300 MHz GLONASS: 1559 MHz -1610 MHz, 1215 MHz -1300 MHz
GPS: 1559MHz - 1610MHz, 1215MHz - 1300 MHz, 1164 MHz -
1215 MHz
RTK(LoRa) 863-870 MHz
Bluetooth® (GOAT) <20 dBm
Putere max. de Wi-Fi <20 dBm
radiofrecventa
RTK <14 dBm
Viteza nominala (r/min) 1976
Motor de antrenare
Viteza maxima (r/min) 2823
Motor lama Viteza (r/min) 2600 2250
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. . Tip baterie litiu-ion
Baterie (masinade | o ciune nominala 18 V=== 18 V===
tuns iarba)
Capacitate baterie 2,5 Ah 4 Ah
Statie de referinta Temperatura de utilizare -40°C~+85°C
RTK Temperaturd de depozitare -40°C~+95°C

Model unitate de alimentare

GC44-210180-2DG
GC44-210180-SDG
GC44-210180-3DG

Alimentator Tensiune de intrare 100-240~ 50-60Hz
Tensiune de iesire 21 V=—=
Curent de iesire 1,8A 1,8A
Model CH2492E CH2492F
Tensiune de intrare 21 V==
Curent de intrare 1,8 A ‘ 1,8A
Statie Tensiune de iesire 21 V===
Curent de iesire 1,8A ‘ 1,8A
Tensiune de iesire (RTK) 5V=—==
Curent de iesire (RTK) 1A

Nota: Specificatiile tehnice si de design se pot modifica pentru imbunatatirea continua a produsului.

Descoperiti mai multe accesorii pe https://www.ecovacs.com/global.
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ajutor?

Scapa de probleme.
Contacteaza-ne, suntem aici sa
te ajutam!

Ecovacs Home Service Robotics Co., Ltd.
No.518 Songwei Road, Wusongjiang Industry Park, Guoxiang Street, Wuzhong District, Suzhou, Jiangsu, China. 451-2452-2103



